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AUTOMAZIONI A BRACCIO PER CANCELLI A BATTENTE
ARM AUTOMATIONS FOR SWING GATES
AUTOMATIONS A BRAS POUR PORTAILS BATTANTS

ARM AUTOMATIONEN FUER FLUGELGITTERTIRE
AUTOMATIZACIONES A BRAZO PARA PORTONES CON BATIENTE
AUTOMATIZACOES DE BRACO PARA PORTOES DE BATENTE
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Attenzione! Leggere attentamente le “Avvertenze” allinterno! Caution! Read “Warnings” inside carefully! Attention! Veuillez lire attentivement les Avertissements qui se trouvent a l'intérieur!
Achtung! Bitte lesen Sie aufmerksam die ,Hinweise” im Inneren! jAtenciénj Leer atentamente las “Advertencias” en el interior! Atengao! Ler atentamente as “Instrugdes “ que se encontram no interior!
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USER WARNINGS (GB) |

WARNING! Important safety instructions. Ca-
refully read and comply with the Warnings and
Instructionsthat comewith the productasimpro-
per use can cause injury to people and animals
and damage to property. Keep the instructions
for future reference and hand them on to any
new users.

This product is meant to be used only for the
purpose for which it was explicitly installed.
Any other use constitutes improper use and,
consequently, is hazardous. The manufacturer
cannot be held liable for any damage as a result
of improper, incorrect or unreasonable use.

GENERAL SAFETY

Thank you for choosing this product. The Firm is

confident that its performance will meet your ope-

rating needs.

This product meets recognized technical standards

and complies with safety provisions when installed

correctly by qualified, expert personnel (professional
installer).

Ifinstalled and used correctly, the automated system

will meet operating safety standards. Nonetheless,

itis advisable to observe certain rules of behaviour
so that accidental problems can be avoided:

- Keep adults, children and property out of range of
theautomated system, especially whileitis moving.

-Donotallow children to play or stand withinrange
of the automated system.

-The unit can be/used by children over 8 years old
and by people/with reduced physical, sensory or
mental capabilities or with no experience or neces-
sary knowledge on condition they are supervised
or trained about the safe use of the equipment
and understand the risks involved. Children must
not play with the unit. Cleaning and maintenance
must not be performed by unsupervised children.

- Children must be supervised to ensure they do not
pIaK with the device. Do not allow children to play
with the fixed controls. Keep remote controls out
of reach of children.

- Do not work near hinges or moving mechanical parts.

-Do not hinder the leaf’s movement and do not
attempt to open the door manually unless the ac-
'lc(uattc))r has been released with the relevant release

nob.

- Keer) out of range of the motorized door or gate
while they are moving.

- Keep remote controls or other control devices out
ofreach of childreninordertoavoid theautomated
system being operated inadvertently.

-The manual release’s activation could result in un-
controlleddoor movementsifthereare mechanical
faults or loss of balance.

-When using roller shutter openers: keep an eye
on the roller shutter while it is moving and keep
peopleaway untilithas closed completely. Exercise
care when activating the release, if such a device
is fitted, as an open shutter could drop quickly in
the event of wear or breakage.

- The breakage or wear of any mechanical parts of
the door (operated part), such as cables, springs,
supports, hinges,quides...,maygenerateahazard.
Have the system checked by qualified, expert per-
sonnel (professional installer) at regular intervals
accordinfgtotheinstructionsissued ytheinstaller
or manufacturer of the door.

-When cleaning the outside, always cut off mains

ower.

—Eeep the photocells’ optics and illuminating in-
dicator devices clean. Check that no branches or
shrubs interfere with the safety devices.

- Do not use the automated system if it is in need of
repair. In the event the automated system breaks
down or malfunctions, cut off mains power to the
system; do not attempt to repair or perform any
other work to rectify the fault yourself and instead
call in qualified, expert personnel (professional
installeg to perform the necessary repairs or main-
tenance. To allow access, activate the emergency
release (where fitted).

- Ifan&/ part of the automated system requires direct
work of any kind that is not contemplated herein,
employ the services of qualified, expert personnel
'(Aprofessional installer).

- Atleastonceayear, havetheautomatedsystem,and
especially all safety devices, checked by qualified,
expert personnel (professional installer) to make
sure that it is undamac?ed and working properly.

- A record must be made of any installation, main-
tenance and repair work and the relevant docu-
mentation keptand made available to the user on
request.

- Failure to comply with the above may result in
hazardous situations.

E: SCRAPPING

Materials must be disposed of in accordance

with the/regulations in force. Do not throw
mmm  away your discarded equipment or used bat-
teries with household waste.You are respon-
sible for taking all your waste electrical and
electronic equipment to a suitable recycling
centre.

Anythingthatis notexplicitly providedforinthe
user guide is not allowed. The operator’s proper
operation can only be guaranteed if the instruc-
tions given herein are complied with. The Firm
shall not be answerable for damage caused by
failure to comply with the instructions featured
herein.

While we will not alter the product’s essential
features, the Firmreserves the right, atany time,
to make those changes deemed opportune to
improve the product from a technical, design or
commercial pointof view,and willnotberequired
to update this publication accordingly.

Torautomatic
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HINWEISE FUR DEN BENUTZER (D) |

& ACHTUNG! Wichtige Hinweise zur Sicherheit.
2 Bitte lesen und befolgen Sie aufmerksam die

Hinweise sowie die Bedienungsanleitung, die
das Produkt begleiten, denn eine falsche Ben-
utzung des Produkts kann zu Verletzungen von
Menschen und Tieren sowie zu Sachschdden
fiihren. Bitte bewahren Sie die Anweisungen fiir
diezukiinftige Konsultation sowiefiireventuelle
zukiinftige Benutzer der Anlage auf.

Dieses Produktist ausschlieBlich fiir den Einsatz
bestimmt, fiir den es ausdriicklich installiert
worden ist. Alle sonstigen Einsatzweisen gelten
alsZweckentfremdungund somitals gefahrlich.
Der Hersteller kann nichtfiireventuelle Schaden
haftbargemachtwerden, die auf Zweckentfrem-
dung oder unsachgemife Verwendung zuriick-
zufuhren sind.

ALLGEMEINE SICHERHEIT

Wir danken Ihnen dafiir, dass Sie diesem Produkt

den Vorzugé;eg?eben haben, und sind sicher, dass

Sie mitihm diefir Ihre Anwendung erforderlichen

Leistungen erzielen werden.

DiesesProduktentsprichtdenanerkannten Normen

der Technik sowie den Sicherheitsbestimmungen,

falls es von qualifiziertem Fachpersonal (professio-
neller Installateur) ordnungsgemaf installiert wird.

Bei ordnungsgemadBer Installation und Benut-

zung erfullt die Automatisierung die geforderten

Sicherheitsstandards. Dennoch sollten einige Ver-

haltensregeln beachtet werden, um Zwischenfalle

zu vermeiden:

-Halten Sie Kinder, Personen und Sachen aus dem
Wirkungsbereich der Automatisierung fern, vor
allem wahrend der Bewegung.

-Verhindern Sie, dass sich Kindern im Aktionsradius
der Automatisierun% aufhalten oderdort spielen.

- Das GeratkannvonKindernim Altervon nichtunter
8 Jahren sowie von Personen miteingeschrankten
korperlichen, sensoriellenoder geistigenFahigkei-
ten, sowie Erfahrung oder erforderliche Kenntnis,
unter UberwachungoderEinweisungindiesichere
Benutzung des Geradts und Verstandnis der damit
in Zusammenhang stehenden Gefahren benutzt
werden.Kinder dirfen nicht mitdem gerat spielen.
Die Reinigung und die Wartung durch den Ben-
utzer darf nicht von Kindern ohne Uberwachung
vorgenommen werden.

-Kinder mussen uberwacht werden, um sicherzus-
tellen, dass sie nicht mit der Vorrichtung spielen.
Stellen Sie sicher, dass die Kinder nicht mit den
festen Bedienelementen spielen. Halten Sie die
Fernbedienungen von Kindern fern.

-Vermeiden Sie Arbeiten in der Nahe der Scharniere
oder der beweglichen Bauteile.

-Der Bewegung des Tirflligels nicht entgegen-
wirken und nicht versuchen, die Tur von Hand zu
offnen, wenn der Trieb nicht zuvor mit der ents-
ﬁrechenden Entriegelung entriegelt worden ist.

-Halten Sie sich wahrend der Bewegung aus dem
1,:Aktionsradius der Tur oder des moftorisierten Tors

ern.

-Halten Sie die Funkfernbedienung oder sonstige
Steuerungsvorrichtungen von Kindern fern, um
unbeabsichtigte Betatigungen der Automati-
sierung zu vermeiden.

- Die Aktivierung der manuellen Entsperrung kénnte
bei mechanischen Defekten oder Ungleichgewi-
chtssituationen zu unkontrollierten Bewegungen
der Tur fihren.

- Bei Rollladenautomatisierungen: Uberwachen Sie
den Rollladen wahrend der Bewegung und halten
Sie Personen fern, bis er vollstandig geschlossen
ist. Gehen Sie bei der Betatigung der eventuellen
Entsperrung mit Vorsicht vor, da der offene Rollla-
den bei Briichen oder Abnutzung herunterfallen
konnte.
-DasBrechenoderdie Abnutzungdermechanischen
Organe der Tir (gefUhrter Teil) wie zum Beispiel
Kabel, Federn, Aufhdngungen, Fiihrungen usw.
konnte zu Gefahren flihren. Lassen Sie die Anlage
in regelmaBigen Abstanden von qualifiziertem
Fachpersonal (professioneller Installateur) unter
Beachtungder AngabendesInstallateursoderdes
Herstellers der Tur Uberprifen.
- Unterbrechen Sie vor allen externen Reinigungs-
arbeiten die Stromversorgung.
-Halten Sie die Linsen der Fotozellen und die An-
zeigevorrichtungen sauber. Stellen Sie sicher, dass
die Sicherheitsvorrichtungen nicht durch Zweige
oder Straucher beeintrachtigt werden.
- Benutzen Siedie Automatisierung nicht, falls sie Re-
aratureingriffe erforderlich macht.Unterbrechen
ie bei Beschadigungen oder Funktionsstérungen
die Stromversorgung der Automatisierung, unter-
nehmen Sie keine Reparaturversuche oder direkte
Eingriffe und wenden Sie sich fur die erforderliche
Reparatur oder Wartung an qualifiziertes Fach-
g_ersqnal (professioneller Installateur). Aktivieren

ie fur den Zugang die Notfallentsperrung (falls
vorhanden).

-Wenden Siesichftralleim vorliegenden Handbuch
nicht vorgesehenen direkten Eingriffe an der Au-
tomatisierung oder der Anlagfe an qualifiziertes
Fachpersonal (professioneller Installateur).

-Lassen Sie die Unversehrtheit und den ordnungs-
gemadlenBetriebder Automatisierung sowieinsbe-
sondere der Sicherheitsvorrichtungén zumindest
einmal jahrlich von qualifiziertem Fachpersonal
g)rofessioneller Installateur) Gberprifen.

- Dielnstallations-,Wartungs- und Reparatureingriffe
mussen dokumentiert werden und die Dokumen-
tation muss dem Benutzer zurVerfligung gehalten
werden.

-Die Nichtbeachtung dieser Anweisung kann zu
Gefahrensituationen fihren.

VERSCHROTTUNG
E Die Entsorgung der Materialien muss unter

Beachtung dergeltenden Normen erfolgen.
mmm Bitte werfen Sie lhr Altgerat oder die leeren
Batterien nichtin den Haushaltsabfall. Sie sind
verantwortlich furdie ordnungsgemafe Ents-
orgung lhrerelektrischen oderelektronischen
Altgerate durch eine offizielle Sammelstelle.

Alles, was im Installationshandbuch nicht aus-
driicklich vorgesehen ist, ist untersagt. Der
ordnungsgemafle Betrieb des Triebs kann nur
arantiert werden, wenn alle angegebenen Da-
en eingehalten werden. Die Firma haftet nicht
fiir Schaden, die auf die Nichtbeachtung der
Hinweise im vorliegenden Handbuch zuriickzu-
fiihren sind.
Unter Beibehaltung der wesentlichen Eigens-
chaften des Produktes kann die Firma jederzeit
und ohne Verﬁﬂichtun zyr Aktualisierung des
vorliegenden Handbuches Anderungen zurtech-
nischen, konstruktiven oderhandelstechnischen
Verbesserung vornehmen.
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INSTALLER WARNINGS

WARNING! Important safety instructions. Carefully read and comply with
all the warnings and instructions that come with the product as incorrect
installation can causeinjury to people and animalsand damage to property.
Thewarningsandinstructions giveimportantinformationregarding safety,
installation, use and maintenance. Keep hold of instructions so that you can
attach them to the technical file and keep them handy for future reference.

GENERAL SAFETY

This product has been designed and built solely for the purpose indicated herein.

Uses other than those indicated herein might cause damage to the product and

create a hazard.

-The units making up the machine anditsinstallation must meet the requirements
ofthefollowing European Directives, where applicable:2014/30/UE, 2014/35/UE,
2006/42/UE, 2011/305/UE, 2014/53/UE and later amendments. For all countries
outside the UE, it is advisable to comply with the standards mentioned, in addi-
tion to any national standards in force, to achieve a good level of safety.

-The Manufacturer of this product (hereinafter referred to as the“Firm”) disclaims
all responsibility resulting from improper use or any use other than that for
which the product has been designed, as indicated herein, as well as for failure
to apply Good Practice in the construction of entry systems (doors, gates, etc.)
and for deformation that could occur during use.

-Installation must be carried out by qualified personnel (professional installer,
according to EN 12635), in compliance with Good Practice and current code.

-Before installing the product, make all structural changes required to produce
safety gaps and to provide protection from or isolate all crushing, shearing and
dragging hazard areas and danger zones in general in accordance with the
provisions of standards EN 12604 and 12453 or any local installation standards.
Check that the existing structure meets the necessary strength and stability
requirements.

-Before commencing installation, check the product for damage.

-The Firm is not responsible for failure to apply Good Practice in the construction
and maintenance of the doors, gates, etc. to be motorized, or for deformation
that might occur during use.

-Make sure the stated temperature range is compatible with the site in which the
automated system is due to be installed.

-Donotinstall this productinan explosive atmosphere:the presence of flammable
fumes or gas constitutes a serious safety hazard.

-Disconnect the electricity supply before performing any work on the system.
Also disconnect buffer batteries, if any are connected.

-Before connecting the power supply, make sure the product’s ratings match the
mains ratings and that a suitable residual current circuit breaker and overcurrent
protection device have been installed upline from the electrical system. Have
the automated system’s mains power supply fitted with a switch or omnipolar
thermal-magnetic circuit breaker with a‘contact separation that provide full
disconnection under overvoltage category Il conditions.

-Make sure that upline from the mains power supply there is a residual current
circuit breaker that trips at no more than 0.03A as well as any other equipment
required by code.

-Make sure the earth system has beeninstalled correctly: earth all the metal parts
belonging to the entry system (doors, gates, etc.) and all parts of the system
featuring an earth terminal.

-Installation must be carried out using safety devices and controls that meet
standards EN 12978 and EN 12453.

-Impact forces can be reduced by using deformable edges.

-Inthe eventimpact forces exceed the values laid down by the relevant standards,
apply electro-sensitive or pressure-sensitive devices.

-Apply all safety devices (photocells, safety edges, etc.) required to keep the
area free of impact, crushing, dragging and shearing hazards. Bear in mind the
standards and directives in force, Good Practice criteria, intended use, the instal-
lation environment, the operating logic of the system and forces generated by
the automated system.

-Apply all signs required by current code to identify hazardous areas (residual
risks). Allinstallations must be visibly identified in compliance with the provisions
of standard EN 13241-1.

-Onceinstallation is complete, apply a nameplate featuring the door/gate’s data.

-This product cannotbeinstalled onleavesincorporating doors (unless the motor
can be activated only when the door is closed).

-If the automated system is installed at a height of less than 2.5 m or is accessible,
the electrical and mechanical parts must be suitably protected.

-For roller shutter automation only
1) The motor’s moving parts must be installed at a height greater than 2.5 m
above the floor or other surface from which they may be reached.
2)The gearmotor must be installed in a segregated and suitably protected space
so that it cannot be reached without the aid of tools.

-Install any fixed controls in a position where they will not cause a hazard, away
from moving parts. More specifically, hold-to-run controls must be positioned
within direct sight of the part being controlled and, unless they are key operated,
must be installed at a height of at least 1.5 m and in a place where they cannot
be reached by the public.

-Apply at least one warning light (flashing light) in a visible position, and also
attach a Warning sign to the structure.

-Attach a label near the operating device, in a permanent fashion, with informa-
tion on how to operate the automated system’s manual release.

-Make sure that, during operation, mechanical risks are avoided or relevant
protective measures taken and, more specifically, that nothing can be banged,
crushed, caught or cut between the part being operated and surrounding parts.

-Once installation is complete, make sure the motor automation settings are
correct and that the safety and release systems are working properly.

-Only use original spare parts for any maintenance or repair work. The Firm dis-
claims all responsibility for the correct operation and safety of the automated
system if parts from other manufacturers are used.

-Do not make any modifications to the automated system’s components unless
explicitly authorized by the Firm.

-Instruct the system’s user on what residual risks may be encountered, on the
control systems that have been applied and on how to open the system manu-
ally in an emergency. give the user guide to the end user.

-Dispose of packaging materials (plastic, cardboard, polystyrene, etc.) in accord-
ance with the provisions of the laws in force. Keep nylon bags and polystyrene
out of reach of children.

WIRING

WARNING! For connection to the mains power supply, use:a multicore cable with

across-sectional area of at least 5x1.5mm? or 4x1.5mm?when dealing with three-

phase power supplies or 3x1.5mm?for single-phase supplies (by way of example,
type HO5RN-F cable can be used with a cross-sectional area of 4x1.5mm?). To con-

nectauxiliary equipment, use wires with a cross-sectional area of at least 0.5 mm?2.

- Only use pushbuttons with a capacity of 10A-250V or more.

- Wires must be secured with additional fastening nearthe terminals (forexample,
using cable clamps) in order to keep live parts well separated from safety extra
low voltage parts.

- During installation, the power cable must be stripped to allow the earth wire
to be connected to the relevant terminal, while leaving the live wires as short
as possible. The earth wire must be the last to be pulled taut in the event the
cable’s fastening device comes loose.

WARNING! safety extra low voltage wires must be kept physically separate from

low voltage wires.

Only qualified personnel (professional installer) should be allowed to access

live parts.

CHECKING THE AUTOMATED SYSTEM AND MAINTENANCE

Before theautomated systemisfinally putinto operation,and during maintenance

work, perform the following checks meticulously:

-Make sure all components are fastened securely.

-Check starting and stopping operations in the case of manual control.

-Check the logic for normal or personalized operation.

-For sliding gates only: check that the rack and pinion mesh correctly with 2 mm
of play along the full length of the rack; keep the track the gate slides on clean
and free of debris at all times.

-For sliding gates and doors only: make sure the gate’s running track is straight
and horizontal and that the wheels are strong enough to take the weight of the
gate.

-For cantilever sliding gates only: make sure there is no dipping or swinging
during operation.

-For swing gates only: make sure the leaves’ axis of rotation is perfectly vertical.

-For barriers only: before opening the door, the spring must be decompressed
(vertical boom).

-Checkthat all safety devices (photocells, safety edges, etc.) are working properly
and that the anti-crush safety device is set correctly, making sure that the force
of impact measured at the points provided for by standard EN 12445 is lower
than the value laid down by standard EN 12453.

-Impact forces can be reduced by using deformable edges.

-Make sure that the emergency operation works, where this feature is provided.

-Check opening and closing operations with the control devices applied.

-Check that electrical connections and cabling are intact, making extra sure that
insulating sheaths and cable glands are undamaged.

-While performing maintenance, clean the photocells’ optics.

-When the automated system is out of service for any length of time, activate the
emergency release (see”"EMERGENCY OPERATION" section) so that the operated
part is made idle, thus allowing the gate to be opened and closed manually.

-If the power cord is damaged, it must be replaced by the manufacturer or their
technical assistance department or other such qualified person to avoid any risk .

-If“D” type devices are installed (as defined by EN12453), connect in unverified
mode, foresee mandatory maintenance at least every six months

-The maintenance described above must be repeated at least once yearly or at
shorter intervals where site or installation conditions make this necessary.

WARNING!

Remember that the drive is designed to make the gate/door easier to use and
will not solve problems as a result of defective or poorly performed installation
or lack of maintenance

SCRAPPING
Materials must be disposed of in accordance with the regulations in
force. Do not throw away your discarded equipment or used batteries
with household waste. You are responsible for taking all your waste
I clectrical and electronic equipment to a suitable recycling centre.
DISMANTLING
Iftheautomated systemis being dismantledin orderto bereassembled atanother
site, you are required to:
-Cut off the power and disconnect the whole electrical system.
-Remove the actuator from the base it is mounted on.
-Remove all the installation’s components.
-See to the replacement of any components that cannot be removed or happen
to be damaged.

DECLARATIONS OF CONFORMITY CAN BE FOUND AT http://www.bft-
automation.com/CE

INSTRUCTIONS FORUSE AND ASSEMBLY CAN BEFOUND INTHE DOWN-
LOAD SECTION.

Anything that is not explicitly provided for in the installation ma-
nual is not allowed. The operator’s proper operation can only be
guaranteed if the information given is complied with. The Firm shall
not be answerable for damage caused by failure to comply with the
instructions featured herein.

Whilewewillnotalterthe product’sessentialfeatures, theFirmreserves
the right, at any time, to make those changes deemed opportune to
improve the product from a technical, design or commercial point of
view, and will not be required to update this publication accordingly.
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HINWEISE FUR DEN INSTALLATEUR

ACHTUNG! Wichtige Hinweise zur Sicherheit. Bitte lesen und befolgen Sie
aufmerksam die Hinweise sowie die Bedienungsanleitung, die das Produkt
begleiten, denn eine falsche Installation des Produkts kann zu Verletzungen
von Menschen und Tieren sowie zu Sachschéden fiihren. Sie liefern wichtige
Hinweise zur Sicherheit, zur Installation, zur Benutzung und zur Wartung.
Bewahren Sie die Anweisungen auf, um sie der technischen Dokumentation
hinzuzufiigen und sie spater konsultieren zu kénnen.

1) ALLGEMEINE SICHERHEIT

Dieses Produkt wurde ausschliellich fiir die in der vorliegenden Dokumentation

angegebene Verwendung konzipiertund gefertigt. Andere Verwendungen kénnen

zu Beschadigungen des Produkts sowie zu Gefahren fiihren.

-DieKonstruktionsmaterialien der Maschine und dieInstallation miissen woanwend-
bardenfolgenden EU-Richtlinien entsprechen:2014/30/UE, 2014/35/UE, 2006/42/
UE, 2011/305/UE, 2014/53/UE sowie den nachfolgenden Abdnderungen. In allen
Landernauflerhalb der UE sollten auBBer den geltenden nationalen Bestimmungen
auchdievorgenannten Normen zur Gewahrleistung der Sicherheit befolgt werden.

-Die Firma, die dieses Produkt herstellt (im Folgenden die ,Firma”) lehnt jegliche
Haftung fir Schaden ab, sind zuriickzufiihren sind auf eine unsachgemalle Be-
nutzung, die von der in der vorliegenden Dokumentation verschieden ist, auf die
Nichtbeachtung des Prinzips der sachgerechten Ausflihrung bei den Tiiren, Toren
usw. oder Verformungen, die wahrend der Benutzung auftreten kénnen.

-Dielnstallation mussvon Fachpersonal (professionellerInstallateurgemaB EN12635)
unter Beachtung der Regeln der guten Technik sowie der geltenden Normen
vorgenommen werden. B

-Nehmen Sie vor der Installation des Produkts allen strukturellen Anderungen.der
Sicherheitselemente sowie der Schutz. Und Abtrennvorrichtungen aller Bereiche
mit Quetschungs- und Abtrenngefahr sowie allgemeinen Gefahren gemaB den
Bestimmungen der Normen EN 12604 und 12453 oder der eventuellen lokalen
Installationsnormen vor. Stellen Sie sicher, dass die gesamte Struktur die Anfor-
derungen an Robustheit und Stabilitat erfullt..

-Vor der Installation muss die Unversehrtheit des Produkts tiberpriift werden.

-Die Firma haftet nicht fiir die Folgen der Nichtbeachtung der Regeln der guten Technik
beider Konstruktion und der Wartung der zu motorisierendenTir-und Fensterrahmen
sowie flir Verformungen, die sich wahrend der Benutzung ergeben.

-Stellen Sie bei der Installation sicher, dass das angegebene Temperaturinteryvall
mit dem Installationsort der Automatisierung kompatibel ist.

-Installieren Sie das Produkt nicht in einer explosionsgefahrdeten Umgebung. Das Vor-
handensein von entziindlichen Gasen stellt eine grol3e Gefahr fiir die Sicherheit dar.

-Unterbrechen Sie vor samtlichen Eingriffen an der Anlage die Stromversorgung.
Klemmen Sie falls vorhanden auch die eventuellen Pufferbatterien ab.

-Stellen Sie vor der Ausfuihrung des elektrischen/Anschlusses sicher, dass die Daten
auf dem Typenschild mit denen des Stromnetzes Ubereinstimmen und, dass der
elektrischen Anlage ein Differentialschalter sowie einangemessener Schutzgegen
Uberstrom vorgeschaltetsind.Setzen Sie in die Stromversorgung der Automatisie-
rung einen Schalter oder einen allpoligen thermomagnetischen Schalter ein, der
unter Uberspannungsbedingungen der Kategorie Ill die vollstandige Trennung
gestattet.

-Stellen Sie sicher, dass der Stromversorgung ein Differentialschalter mit einer
Eingriffsschwelle von nicht mehr als 0,03 A vorgeschaltet ist, der den geltenden
Normen entspricht.

-Stellen Sie sicher, dass die Anlage ordnungsgemal geerdet wird: SchlieBen Sie
alle Metallteile der SchlieBvorrichtung (Tiren, Tore usw.) und alle Komponenten
der Anlage an, die eine Erdungsklemme aufweisen.

-Die Installation muss unter Verwendung von Sicherheits- und Steuerungsvorrich-
tungenvorgenommen werden; dieder Norm EN 12978 und EN 12453 entsprechen.

-Die Aufprallkrdfte konnen durch die Verwendung von verformbaren Leisten
reduziert werden.

-Verwenden Sie elektrosensible oder druckempfindliche Vorrichtungen, falls die
Aufprallkréfte die von den'Normen vorgesehenen Werte liberschreiten.

-Wenden Sie alle Sicherheitsvorrichtungen (Fotozellen, Sensoren usw.) an, die zum
SchutzdesGefahrenbereichesgegen Aufprall, Quetschung, Erfassungund Abtrennung
von GliedmaBen erforderlich sind. Berlicksichtigen Sie die geltenden Normen und
Richtlinien, die Regeln dergutenTechnik, die Einsatzweise, die Installationsumgebung,
die Betriebsweise sowie die vom System entwickelten Krafte.

-Bringen Sie die von den geltenden Normenzur Ausweisung von Gefahrenbereichen
(die Restrisiken) die vorgesehenen Signale an. Alle Installationen mussen wie von
EN 13241-1 vorgeschrieben identifiziert werden.

-Bringen Sie nach Abschluss der Installation ein Typenschild an der Tir bzw. am Tor an.

-Dieses Produkt kann nicht an Toren installiert werden, in die Turen integriert sind
(es sei denn, der Motor wird ausschlieBlich bei geschlossener Tur aktiviert).

-Falls die Automatisierung auf einer Hohe von wenigerals 2,5 minstalliert wird oder
zuganglichist, musseinangemessener Schutzderelektrischen und mechanischen
Bauteile gewahrleistet werden.

-Nur fir Automatisierungen fur Schieber
1) Die beweglichen Teile des Motors miissen in einer Hohe von mehrals 2,5 m tiber
demBoden oder jederanderen Ebeneinstalliert werden, dieden Zugang gestatten
kann.

2) Der Getriebemotor in einem abgetrennten und geschiitzten Raum installiert
werden, der nur mithilfe von Werkzeug zugénglich ist.

-Installieren Sie alle feststehenden Bedienelemente so, dass sie keine Gefahren erzeu-
gen und fern von beweglichen Bauteilen. Insbesondere die Totmannvorrichtungen
mussen mit direkter Sicht auf den gefiihrten Teil positioniert werden und falls sie
keinen Schliissel aufweisen, muissen siein einerHohe von mindestens 1,5 minstalliert
werden, sodass sie fiir das Publikum zugénglich sind.

-Bringen Siezumindest eine optische Anzeigevorrichtung (Blinkleuchte) in gut sichtbarer
Position an und befestigen Sie auerdem ein Schild Achtung an der Struktur.

-Bringen Sie einen Aufkleber, der die Funktionsweise der manuellen Entsperrung
der Automatisierung angibt, in der Nahe des Mandverorgans an.

-Stellen Sie sicher, dass wahrend des Mandvers mechanische Risiken wie Quet-
schung, Abtrennung und Erfassung zwischen dem gefiihrten Bauteil und dem
feststehenden Bauteil vermieden werden.

-Stellen Sie nach der Installation sicher, dass der Motor de Automatisierung richtig
eingestellt worden ist und, dass die Schutzsysteme den Betrieb ordnungsgemaf3
blockieren.

-Verwenden Sie bei allen Wartungs- und Reparaturarbeiten ausschlieBlich Originaler-
satzteile. Die Firma haftet nicht flr die Sicherheit und den ordnungsgemafen Betrieb
der Automatik, falls Komponenten von anderen Herstellern verwendet werden.

-Nehmen Sie keine Anderungen an den Komponenten der Automatik vor, die von
der Firma nicht ausdriicklich genehmigt werden.

-Unterweisen Sie die Benutzer der Anlage hinsichtlich der angewendeten Steue-
rungssysteme sowie des manuellen Manovers zur Offnung im Notfall. Handigen

Sie das Handbuch dem Endanwender aus.
-Entsorgen Sie die Verpackungsmaterialien (Plastik, Karton, Styropor usw.) unter
Beachtung der geltenden Bestimmungen. Halten Sie Plastikttiten und Styropor
von Kindern fern.

ANSCHLUSSE
ACHTUNG! Verwenden Sie fiir den Anschluss an das Stromnetz: ein mehradriges
Kabel mit einem Mindestquerschnitt von 5 x 1,5 mm? oder 4 x 1,5 m? fiir die
Drehstromspeisung oder 3 x 1,5 m* fiir die einphasige Speisung (das Kabel kann
zum Beispiel dem Typ HO5RN-F mit Querschnitt von 4 x 1,5 mm? entsprechen).
Verwenden Sie fir den Anschluss der Zusatzanlage Leiter mit einem Mindest-
querschnitt von 0,5 mm?.
-Verwenden Sie ausschlief3lich Tasten mit einer Schaltleistung von mindestens 10 A~ 250V.
-Die Leiter missen in der Nahe der Klemmen zusatzlich befestigt werden (zum
Beispiel mit Kabelbindern), um die spannungfiihrenden Bauteile von den Bau-
teilen mit niedriger Sicherheitsspannung zu trennen.
DasNetzkabel muss beiderInstallation soabisoliert werden, dass der Erdungsleiter
an die entsprechende Klemme angeschlossen werden kann. Dabei sollten die
beiden anderen Leiter so kurz wie méglich gelassen werden. Der Erdungsleiter
muss der letzte sein, der sich 10st, falls das Kabel Zug ausgesetzt wird.
ACHTUNG! Die Leiter mit sehr niedriger Sicherheitsspannung missen von den
Leitern mit niedriger Spannung getrennt verlegt werden.
Der Zugang zu den spannungsfithrenden Bauteilen darf ausschlief3lich fiir Fach-
personal (professioneller Installateur) méglich sein.

UBERPRUFUNG UND WARTUNG DER AUTOMATISIERUNG

Nehmen Sie vor der Inbetriebnahme der Automatisierung sowie wahrend der

Wartungseingriffe eine sorgfaltige Kontrolle der folgenden Punkte vor:

-Stellen Sie sicher, dass alle Komponenten sicher befestigt worden sind.

-Uberpriifen Sie das Starten und das Anhalten mit manueller Steuerung.

-Uberpriifen Sie die normale oder die individuell angepasste Funktionsweise.

-Nur fur Schiebetore: stellen Sie sicher, dass die Zahnstange und das Ritzel mit
einem Spiel von 2 mm auf der gesamten Ldnge der Zahnstange ineinander
greifen; halten Sie die Gleitschiene immer sauber und frei von Schmutz.

-Nurfiir Schiebetore und Schiebetiiren:Sicherstellen, dass die Gleitschiene desTors
gerdade und horizontalistund, dass die Rader dem Gewicht des Tors angemessen
sind.

-Nur fur hangende Schiebetore (Cantilever): Sicherstellen, dass wédhrend des
Manovers keine Absenkung und keine Oszillationen vorhanden sind.

-NurfiirangeschlageneTore:Sicherstellen, dass die Rotationsachse desTorflligels
vollkommen vertikal ist. .

~Nur fiir Schranken: Vor dem Offnen der Tiir muss die Feder entspannt sein (ver-
tikale Schranke).

-Uberprifen Sie den ordnungsgeméfen Betrieb aller Sicherheitsvorrichtungen
(Fotozellen, Tastleisten usw.) sowie die richtige Einstellung der Quetschschutzvor-
richtung; Giberprifen Sie dazu, ob derWert der Aufprallkraft, der von der Norm EN
12445 vorgeschrieben wird, unterhalb der Angaben in der Norm EN 12453 liegt.

-Die Aufprallkréfte konnen durch die Verwendung von verformbaren Leisten
reduziert werden.

-Uberprifen Sie die Funktionsweise des Notfallmanovers, falls vorgesehen.

-Uberprifen Sie die Offnung und die SchlieBung mit angeschlossenen Steuer-
vorrichtungen.

-Uberprifen Sie die elektrischen Anschlisse und die Verkabelung sowie insbe-
sondere den Zustand der Isolierungen und der Kabeldurchfiihrungen.

-Nehmen Sie wahrend der Wartung eine Reinigung der Linsen der Fotozellen vor.

-Aktivieren Sie wahrend der Nichtbenutzung der Automatisierung der Notfal-
lentsperrung (siehe Abschnitt “NOTFALLMANOVER"), um den gefuhrten Teil in
Leerlauf zu setzen und so das Offnen und SchlieBen von Hand zu ermoglichen.

-Falls das Netzkabel beschadigt ist, muss es vom Hersteller, von dessen Kunden-
dienst oder von &hnlich qualifiziertem Personal ausgewechselt werden, um alle
Risiken zu vermeiden.

-Bei Installation von Vorrichtungen vom Typ “D” (wie definiert von EN 12453) mit
nicht Gberpriftem Anschluss wird eine obbligatorische Wartung mit zumindest
halbjdhrlicher Frequenz vorgeschrieben.

- Die so wie oben beschriebene Wartung muss mit einer mindestens jahrlichen
RegelmaBigkeit oder kirzeren Zeitintervallen wiederholt werden, falls die
Eigenschaften des Installationsortes dies verlangen sollten.

ACHTUNG!
Die Motorisierung dient zur Vereinfachung der Benutzung des Tors bzw. der Ttir
und sie 16st keine Installations- oder Wartungsmangel.
VERSCHROTTUNG
Die Entsorgung der Materialien muss unter Beachtung der geltenden
Normen er%olgen. Bitte werfen Sie Ihr Altgerat oder die [eeren Batterien
nicht in den Haushaltsabfall. Sie sind verantwortlich fiir die ordnungs-
gemaBe Entsorgung lhrer elektrischen oder elektronischen Altgerate
mmmmm  durch eine offizielle Sammelstelle.

ENTSORGUNG

Falls die Automatisierung ausgebaut wird, um an einem anderen Ort wieder
eingebaut zu werden, muss Folgendes beachtet werden:

-Unterbrechen Sie die Stromversorgung und klemmen Sie die gesamte elektrische
Anlage ab.

-Entfernen Sie den Trieb von der Befestigungsbasis.

-Bauen Sie samtliche Komponenten der Installation ab.

-Nehmen Sie die Ersetzung der Bauteile vor, die nicht ausgebaut werden kénnen
oder beschdadigt sind.

DIEKONFORMITATSERKLARUNGEN KONNEN AUF DERWEB-SITE http://www.
bft-automation.com/CE konsultiert werden. .

DIE ANWEISUNGEN ZUR MONTAGE UND BENUTZUNG KONNEN IM DOWN-
LOAD-BEREICH KONSULTIERT WERDEN.

Alles, wasimInstallationshandbuch nicht ausdriicklich vorgesehenist, ist
untersagt. Der ordnungsgemaBe Betrieb des Triebs kann nur garantiert
werden, wenn alle angegebenen Daten eingehalten werden. Die Firma
haftet nicht fiir Schaden, die auf die Nichtbeachtung der Hinweise im
vorliegenden Handbuch zuriickzufiihren sind.

Unter Beibehaltung der wesentlichen Eigenschaften des Produktes
kann die Firma jederzeit und ohne Verpflichtung zur Aktualisierung des
vorliegenden Handbuches Anderungen zur technischen, konstruktiven
oder handelstechnischen Verbesserung vornehmen.

D811766_17

12 -VIRGO SMART BT A

00096_02

o
@

o
~N
©

D:



J

ITALIANO ENGLISH FRANCAIS DEUTSCH ESPANOL PORTUGUES

J
) N
v, b
IS, OXE
8504

g Ixz

S/ OXE

/s ,/ ‘.
&(Htm NI =4I

=7
)
%ﬂ&
Z \— V=Y Ny
, i




B o

OUTWARDS OPENING
OFFNUNG NACH AUSSEN




ITALIANO ENGLISH FRANCAIS DEUTSCH ESPANOL PORTUGUES

Not supplied
Nicht im lieferum
MAX M10

MAX L=25 mm
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2x DIN912 M5x15

ONVITVLI

2x UNI5931M8x85 9
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\ 2x UNI1751 8,4
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1x DIN985 M8
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HSITON3

2x UNI5588 M8

1xP-2xR

3x3.5x16

SIVONVYS
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Tx UNI5588 M6

HOS1n3ad

- SLIDE LEVER -

TONVYdS3

ELECTRIC LOCK
recommended for safety reasons

ELEKTRISCHE VERRIEGELUNG
aus Sicherheitsgriinden empfohlen

- Not supplied
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+Rosso ***%
SWO*/SWC**
SWC*/SWO**
+REF SWE
VIRGO SMART BT A

- Blu ***
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110w

Max. Zyklus - Ciclo maximo - Ciclo maximo | pausa -pause - pause pause - pausa - pausa90min.

/,E §
‘ F=15ER

VIRGO SMART BT A (3 fili - 3 wires - 3 fils - 3 Drahte - 3 cables - 3 fios)

Max. Leistung - Potencia méxima - Poténcia maxima
Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum | S3 13s-1-13s-1x30

Potenza massima - Maximum power - Puissance maximum

ink)
FHR)
=EHE)

000 (DIR= ink)
001 (DIR
001 (DIR

000 (DIR

+ REF SWE

A

MH‘#
Y

- o)
= Al
)= A\

WIV
- c_ :***

rossO**** @

rosso****

lnaic. anenina direction

m
o
=
wn
Ll
"]
g
2
(o]
v
n
'
[
-
=
i©
S
[a]
wn
1
2
=
wn
1
]
(]
-
H
wn
1
]
0
<
=
-]
[
-4
<
=
[
o
Y
«
>

o)

_?* Mit Inversionslogik Offnungsrichtung
** Mit Inversionslogik Offnungsrichtung
**** Rosso - Red - Rouge - Rot - Rojo - Vermelho

*With reverse logic, opening direction
**¥* Blu - Bleu - Bleu - Blau - Azul - Azul

**\With reverce
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i / open in other direct. /
inv richt offnung /

M1=VIRGO SMART BT A (SX) / M2=VIRGO SMART BT A 5Q (DX)

=0 ( ink)

/ open in other direct. /
inv richt offnung /

ey @

— J C —J — T
%%'—/_I_ \Cgmz M1LUJ={ — \C%MZ MIE \sz M1LUJ=/ \-Q%

/change mot/ .. -
mot.tausch /

=0

/ change mot /
mot.tausch /i

=1

/ change mot /
mot.tausch /

=0

/ change mot /i
mot.tausch /|

=1

/ open in other direct. /
inv richt offnung

=1 (EHE)

M1=VIRGO SMART BT A (DX) / M2=VIRGO SMART BT A 5Q (SX)

/ open in other direct. /
inv richt offnung .

=0( :ﬁt)

- - 5 . T 5 T
%@{ — \C%T‘w MZLU;{ o \C_:lgl% %@/ _ﬂm Mztl;/_l_ \Q%

/ change mot /
mot.tausch /i

=0

/ change mot/
mot.tausch /

=1

/ change mot /
mot.tausch /

=0

/ change mot /.
mot.tausch /1

=1

ATTENTION: with actuators with intearated Tncks. the nermanantlv active slowdown'to a value hiaher than 5 is mandatorv

ACHTUNG: Bei Aktuatoren mit integrierten Feststellern ist eine immef aktive Verlangsamung bei einem Wert Gber 5 zwingend erforderlich.

i

AUX3=0
AUX3=2
AUX3=3
AUX3 =4
AUX3 =5
AUX3=6
AUX3=7
AUX3=8

[

AUX3 =1

@

2627 12627 |

\50\51\

o
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¢

~\¥C

~ Optional board connector

Steckverbinder Zusatzkarte

Palmtop programmer connector

Steckverbinder Palmtop-Programmierer

Display plus programming keys

Display und Programmierungstasten

(*) 110V

Other voltages a\:/ailable_z on request

/ .
Weitere Spannungen auf Anfrage erhéltlich

JP3

sols1 SAFE1=0

o
¥
<
1

i i}

> ™ RX1 5

f—— [3}

Etz

5

®

Connection of 1 couple of untested photocells, for tested photocells see the following pages.

Anschluss von einem Paar nicht Gberprifter Fotozellen, tiir Uberprifte Fotozelle siehe die folgenden Seiten.

TR T T PR T T )

FAULT 2

AEAL L L R

SAFE 2

——0°— NC

FAULT 1

SAFE 1 o dne

STOP

—OIO_‘COM » NC

IC2 o o— NO
] IC1 St NO

COM -

| 24 VSafe+
[24V+
24V -

SWO2 /ENC2B

SWC2/ENC2A

SWO 1/SW2/ENC1B

SWC1/SW1/ENCIA

+ REF SWE

- REF SWE

74

24V

F2 3,15 AT

F1 1.25 AT(220-230v)
F1 2.5AT (120V)

220-230v ¥

— 3 AUX3
Y (MAX 24V 1A)

Safety devices
Sécurités
Sicherheitsvorrichtungen

( / Commands
Commandes/Bedienelemente

Accessaries nower siinnlv

Stromversorgung Zubehor

Encoder/limit switch inputs
£Ingange Anscniag/encoaer
AUX

Motore / Motor / moteur
Motor / Eindaanslag / Motor

rower supply

Stromversorgung
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SIMPLIFIED MENU

LEGENDA
FITTTTTIT [l Scroll up

BBE8E -4 Scroll down

o [GH—OK ¢ Confirm/Switch

on display
+-0

Exit Menu
—1a

ONVITVLI

PRESET DEFAULT | A | 5 | Ac | 5c | ind

TCA

HSITON3

Step-by-step movement

Pre-alarm

Deadman

Block pulses during opening

ink:inward opening

EHE: outward opening

Ar: automatic operation, residential

Sr: semiautomatic operation, residential

SIVONVYS

Ac: automatic operation, commercial
Sc: semiautomatic operation, commercial

ind: dead man operation

HOS1n3ad

TONVYdS3

~
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VEREINFACHTES MENU

LEGENDE

OH—+ T Aufwarts

-4 Abwarts

|- OK ¢ Bestatigung/

Aufleuchten Display

Zuriick zum
Hauptmenu

PRESET

TCA

DEFAULT | Ar | 5 | Ac | 5c | ind

Bewegung Schritt Schritt

Voralarm

Mann anwesend

Blockiert Offnungsimpulse

: Offnung nach innen

: Offnung nach auBen

: Automatikbetrieb, Wohnbereich

: Halbautomatikbetrieb, Wohnbereich
Ac: Automatikbetrieb, Hausbereich
Sc: Halbautomatikbetrieb, Hausbereich

{ind: Halbautomatikbetrieb, Hausbereich

TONVYdS3 HOS1n3ad SIVONVYd HSITON3 ONVITVLI

~
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50 | 51|52 70|71 (72| 73|74 |75 1-S | 2-S |3-S |4-S | 5-S | 6-S | (SCS-MA)
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52— 1 1—>51 52— 1 151 KA
50% ™1 R[5 oo Sojz ™ RX1 51 o 74—[51
- 3170 - [3]—70 o3
i S P - ST 703
4 ? End — 50 — 2|
L5—72 S5r—74 51—{1]Bar1 | |
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Maximum number of tested devices: 6 (but no more than 4 per type),

Max. Anzahl der Uberprutten Gerate: 6 (jedoch nicht mehr als 4 je Typ),
\

28 - VIRGO SMART BT A



PORTUGUES

ITALIANO ENGLISH FRANCAIS DEUTSCH

UNIVERSELLEN PALMTOP-PROGRAMMIERER

ERWEITERUNGSKARTE

]
B

ann JBEHES
NEY L
\ 4

OFF

70796000 667180

VIRGO SMARTBTA - 29



ACCESS MENUS Fig. 2

**¥ Password entry.
Request with Protection Level
logicsetto1,2,3,4

LEGENDA

D812939 00096_02

O+ T Scroll up
8 B B B @*— l Scroll down

e [Cl-oK <! Confirm/Switch on display

)
- -)See PARAMETERS MENU + @l
- [ - Exit Menu

--®

JSee LOGIC MENU TTTTIen
BBAS8

|—> £ = SWC2 motor 2 closing limit
switch input activated

7 7
4 > L—p = SWO2 motor 2 opening limit
%+-+—+ @ G switch input activated

L—— £ =SWC1 motor 1 closing limit

G o switch input activate
—»—»*-}%-}_-}_—)% -)-j L——— 0= SWO1 motor 1 opening limit

switch input activated

ﬁ‘;

¢
Al

— [ox] - [EZED) See RADIO MENU
— [ +[ASe » [ox]» [E2Fd)» -» |—> Instantaneous force motor 2
L
Instantaneous force motor 1
SkrE START E external start input activated
Skr il START linternal start input activated
oPEn OPEN input activated
cth CLOSE input activated
PEd PED pedestrian input activated
EINE TIMER input activated
StoP STOP input activated
Activation of PHOT photocell input or, if configured
Phaok as verified photocell, Activation of the associated
FAULT input
Activation of PHOT OP opening photocell input or,
PhoP if configured as active verified photocell only when
opening, Activation of the associated FAULT input
Activation of PHOT CL closing photocell input or, if
Phcl configured as active verified photocell only when
closing, Activation of the associated FAULT input
Activation of BAR safety edge input or, if configured
bAr as verified safety edge, Activation of the associated
FAULT input
Activation of BAR safety edge input with ACTIVE reversal
bR ONLY WHILE OPENING, or, if configured as verified safety
ra edge active only while opening, Activation of the asso-
a °
Activation of BAR safety edge input with ACTIVE reversal
. ONLY WHILE CLOSING, or, if configured as verified safety
scgf?\:vrglg rersion bfirc edge active only while closing, Activation of the associated
R FAULT input
A The board is standing by to perform a complete open-
Ser ing-closing cycle uninterrupted by intermediate stops
No total . in hundreds in order to acquire the torque required for movement.
[ox] 4 WARNING! Obstacle detection not active
’ ErD Photocell test failed Check photocell connection and/or logic settings
No radio control Erle Safety edge test failed Check safety edge connection and/or logic settings
ViR Er03 Opening photocell test failed Check photocell connection and/or parameter/logic setting
ErO4 Closing photocell test failed Check photocell connection and/or parameter/logic setting
ErO6 8k2 safety edge test failed Check safety edge connection and/or parameter/logic settings
Er07 Opening safety edge test failed Check safety edge connection and/or parameter/logic settings
E-08 Closing safety edge test failed Check safety edge connection and/or parameter/logic settings
- Check connections to motor
Er th* Board hardware test error - Hardware problems with board (contact technical assistance
- Motor power or encoder signal cables inverted/disconnected.
ErcH® Encoder error - Actuator movement is too slow or stopped with respect to programmed
operation.
Er3H* Reverse due to obstacle - Amperostop Check fo r obstacles in path
B Thermal cutout Allow automated device to cool
PO N : Check connection with serial-connected accessory devices and/or
ERSGES Communication error with remote devices expansion boards
EFT0 EFi - Try switching the board off and back on again. If the problem persists,
Eri4 Er1S Internal system supervision control error. contact the technical assistance department.
. e Pressing OK the detected settings are confirmed. The board will keep on
C it f th trol t e . : ’
Erid (L%r;ilcss srr:c P?;zra?rzeoters)e €ONtrol Units parameters | \yqorking with the c.jetected settings.
'\ The board settings must be checked (Parameters and Logics)
Pressing OK, the board will keep on working with D-track as a default.
Eri3 D-track parameter error A\An autoset is required
- Repeat the limit switch adjustment procedure. . o
Error during limit switch adjustment - Try moving the maximum limits of both the opening and closing limit
ErSL switches.
Only for LUX BT E - LUX G BT - Caution: the last centimetre of the piston’s stroke, during either opening or
closing, cannot be used.
ErF3 Error in setting the SAFE inputs Check the setting of the SAFE inputs is correct
*H=0,1,..,9,A,B,C,D,EF

_—‘—»-—0-'—'-—'-'—'-—'-'—0-—'-'—‘-ﬂ
\
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OPERATOR |

1) GENERAL OUTLINE

Low-voltage operator (24V-==) suitable for residential use. Designed for swing
gates having small-sized pillars. The operating arm, with its special antishearing
shape, allows the leaves to be manoeuvred even when the operator is positioned
wellaway from theirfulcrum.Theirreversible electromechanical gearmotor keeps
the gate locked in the closing and opening positions.

The release lever, fitted to the outside of each operator, allows the manual ma-
noeuvre to be carried out very easily.

ATTENTION! The VIRGO SMART BT A model controller is not equipped with
mechanical torque adjustment. It is compulsory to use a control panel of the
same manufacturer, in compliance with the basic safety requirements of direc-
tives 2014/35/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CEE equipped with appropriate electric
adjusment of the torque.

Before carrying out the manual manoeuvre make sure that this operation will
not create a dangerous situations.

Check in the relevant literature that the thermal field in the working area is suit-
able for the operator.

Make sure that the movement of the door does not cause entrapment risks
between the movable and fixed parts of the door.

If swing gates with built-in doors are used, the motor must not run when the
door is left open.

WARNING! The operator must be installed by a qualified technician as special
safety components are used for every specific site and therefore safety depends
on installation.

2) TECHNICAL SPECIFICATIONS

Motor 24V=—=2500 min
Power 110W

Insulation class F

Lubrication Permanent grease
Reduction ratio 1-1224

Output shaft revolutions 2 min" MAX
Opening time 90° 14s

Torque supplied 170 Nm

2000N (~200kg) for 2m long leaf

Integrated torque limiter on THALIA
control panel

Lever arm

Incorporated electrical limit switches +
mechanical locks

Mechanical lever release with key

Max leaf weight and length
Impact reaction:

Motion drive

Stop

Manual manoeuvre

Number of manoeuvres in 24h 60
Environmental conditions from -20 to +55 °C
Degree of protection IP44
Operator weight 8kg
Dimensions see fig.B
Sound pressure <70dB(A)
Number of manoeuvres 20 cycle/h
kg
300 4
250 |
200
150 4
100 A
50 |
0 m

1 1.5 2 23

3) OPERATOR INSTALLATION
3.1) Preliminary checks
Check that:
«  The gate structure is sufficiently sturdy and rigid.
The fixing position must be worked out according to the leaf structure. In any
case, the manoeuvring arm must push against a reinforced leaf point. (Fig.C)
«  The leaves can be moved manually along their entire stroke.
If the gate has not been installed recently, check the wear condition of all its
components. Repair or replace defective and worn parts.
Operator reliability and safety are directly affected by the condition of the
gate structure.

4) SUPPORT PLATE FIXING

The operator is supplied with a fixing bracket and lever arm.

Having identified the leaf reinforcement point, with the gate closed, trace an
imaginary horizontal line from the centre of the reinforcement point to the pillar

(Fig. D Ref.1).

Fig. Cillustrates the most common types of installation:

Ref.2: 90° opening, position A and B as per the drawing

Ref.3: 90° opening, position B maximum

Ref.4: 120° opening, position A and B as per the drawing

Ref.5: 90° outward opening

See table for other installation positions and relative lever angles.

Position the fixing bracket respecting the positions in fig.C.

The pillar surface, where the bracket is fixed, must be flat and parallel to the leaf.
Use screws and expansion plugs adequate for the type of pillar. In the case where
the pillar surface is irregular, use expansion plugs with studs, in order to be able
to adjust the fixing bracket parallel to the leaf (fig.D Ref.4).

« Assemble the lever arm as in fig.E.

DX = fitting to right leaf

SX =fitting to left leaf

Choose the most suitable position for fixing bracket “F”to the leaf.

Insert the lever arm “L” into the output shaft of the gearmotor and secure it
using the special pin “P” and the self-locking nut “D".

Release the actuator by operating the release lever to allow easy movement
of the arm (see paragraph “EMERGENCY MANOEUVRE").

Open the gearmotor cover and fasten it to the plate as shown in Fig.F Ref.1-2.
Fix the leaf bracket Fig. F

Fix the drive bracket “F"to the leaf.

The correct position that the actuator arm must assume depends on the
installation.The attachment point to the leaf is ascertained by positioning the
arm in such a way as to respect the position shown in fig.C Ref.1.

« With the operator released, check the arm for correct movement.

« Repeat the same procedure for the other leaf.

5) LIMIT SWITCH ADJUSTMENT AND FIXING OF STOP BLOCKS.

The VIRGO SMART BT A actuator is equipped with limit-switch mechanical stop

blocks, which make the installation of ground stops unnecessary.

Adjust the limit switches as described in paragraph “Motor connection and limit

switch adjustment in the THALIA control panel section.

Referring to Fig. G, proceed as follows:

- Identify the opening and closing limit switch points and fix the stop blocks so
that the lever arm comes into contact slightly after the limit switches have
been activated.

6) EMERGENCY MANOEUVRE (Fig.1)

In the case where the power supply is off, or any faults are present, the manual
emergency manoeuvre can be carried out by operating the external release
lever (Fig.1 rif.S).

1) Insert the release key and turn it anticlockwise (Fig.1 ref.B).

2) Move lever“S" until the lock is released (Fig.1 ref.B).

3) Push the leaf slowly to open or close the gate. (Fig.1 ref.C)

To reactivate motor-driven operation, turn the key clockwise to free the lever
fromitsreleased position, then returnitto itsinitial position for normal operation.

7) MANUAL WIRE RELEASE DEVICE (Fig.H)

The manual emergency release can be operated by a wire device:

- Take all the metal cable out of the sheath and insert it into the release lever.

- Lock the sheath and suitably adjust its position by means of the appropriate
screw.

- Thecoveris provided with a section to be torn off for the sheath to go through.

- Forfurtherinformation, refer to the specificinstructions for the release device.

8) AUTOMATION CHECK

Before allowing the automation to be used normally, carry out the following

procedure very carefully:

+  Check the correct functioning of all safety devices (limit microswitches,
photocells, sensitive edges etc.).

+  Check that the thrust (anti-squash) force of the leaf is within the limits set by
current regulations.

+  Check the manual opening command.

+  Check the opening and closing operations with the control devices in use.

«  Check the standard and customised electronic functioning logic.

9) AUTOMATION OPERATION

Since the automation can be remote-controlled by means of a remote control
device or a start button, and so out of sight, the good working order of all the
safety devices should be checked regularly. In the event of any anomalous fun-
ctioning of the safety devices, consult a specialised technicianimmediately. Keep
children at a safe distance from the automation operation area.

10) CONTROL

The automation is used for the power-operated opening and closing of the gate.
The control can be of a number of types (manual, remote-controlled, magnetic
badge access control, etc.) depending on requirements and the characteristics
of the installation. See the specific instructions for the various control systems.
Users of the automation must be instructed about its control and operation.

11) MAINTENANCE

Disconnect the power supply when carrying out any maintenance operations.

+  Lubricate the VIRGOs of the manoeuvring arm regularly.

+  Clean the lenses of the photocells every so often.

+ Have a qualified person (installer) check correct motor torque setting.

+ Intheeventof any anomalous functioning which cannot be resolved, discon-
nect the power supply and contact a specialised technician (installer). Whilst
the automation is out of order, activate the manual release to allow manual
opening and closing.
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| CONTROL PANEL | [Aux3 NO contact (24V~/max.1A)
Fuses see Fig.K

1) GENERAL INFORMATION o - o

The THALIA control panel comes with standard factory settings. Any change N° of combinations 4 billion

must be made using the programmer with built-in display or universal handheld Max.n® of transmitters that can be memorized | 63

programmer. The Control unit completely supports the EELINK protocol.
Its main features are:
- Control of 1 or 2 24V BT motors
Note: 2 motors of the same type must be used.
- Electronic torque control with obstacle detection
- Limit switch control inputs based on motor selected
- Separate inputs for safety devices
Built-in radio receiver rolling code with transmitter cloning.
The board has a terminal strip of the removable kind to make maintenance
or replacement easier. It comes with a series of prewired jumpers to make the
installer’s job on site easier.
Thejumpers concernterminals:70-71,70-72,70-74.If theabove-mentioned
terminals are being used, remove the relevant jumpers.

TESTING

The THALIA panel controls (checks) the start relays and safety devices (photo-
cells) before performing each opening and closing cycle.

If there is a malfunction, make sure that the connected devices are working
properly and check the wiring.

2) TECHNICAL SPECIFICATIONS

Power supply 220-230V 50/60 Hz*

Low voltage/mains insulation > 2MOhm 500V ===
Operating temperature range -20 /+55°C
Thermal overload protection Software

Dielectric rigidity mains/LV 3750V~ for 1 minute

Motor output current max. 7.5A+7.5A

Motor relay switching current 10A

Maximum motor power 180W + 180W (24V ==

Accessories power supply 24V~ (dfemand max. TA)

24\/~safe

(*other voltages to order)

Usable transmitter versions:
All ROLLING CODE transmitters compatible with (((—ZR-Ready))

2.1) VIRGO BAT BATTERY KIT (OPTIONAL)

3) TUBE ARRANGEMENT Fig.A

Arrange the electrical installation as shown in fig.A.

Keep the mains voltage connections definitely separate from the very low volt-
age connections (24V).

For this purpose, the operator is provided with appropriate fittings, indicated in Fig.A,
for a spiral flexible raceway with an inside diameter of 20:

- P1 input for mains power supply.

- P2/P3 inputs for safety devices and accessories.

For the mains power supply, use the appropriate cable clamp (Fig.A -"S").

4) TERMINAL BOARD WIRING Fig.K

WARNINGS - When performing wiring and installation, refer to the standards in
force and, whatever the case, apply good practice principles.

Wires carrying different voltages mustbe kept physically separate fromeachother,
or they must be suitably insulated with at least 1mm of additional insulation.
Wires must be secured with additional fastening near the terminals, using devices
such as cable clamps.

All connecting cables must be kept far enough away from the dissipater.
WARNING! For connection to the mains power supply, use a multicore cable
with a cross-sectional area of at least 3x1.5mm2 of the kind provided for
by the regulations in force. To connect the motors, use a cable with a cross-
sectional area of at least 1.5mm2 of the kind provided for by the regulations
in force. The cable must be type HO5RN-F at least.

5) MOTOR CONNECTION AND LIMIT SWITCH ADJUSTMENT (Fig. J)

With the gate completely closed and open, rotate the corresponding cam until
you hear the relevant limit microswitch click and lock in position with the ap-
propriate screws.

Checkthe limit switches have activated correctly, starting some motorized open-

AUX 0 — ; b
NO 24V ——powered contact (max.1A) ing and closing complete cycles.
Terminal | Definition Description
L LINE ingle-ph ly 220-230V 50/60 Hz*
N NEUTRAL Single-phase power supply - z
j;i TRANSF PRIM | Transformer primary winding connection, 220-230V.
Board power supply:
JP21 TRANSF SEC | 24V~ Transformer secondary winding
24V= Buffer battery power supply
10 MOT1 + Connection motor 1. Time lag during closing.
11 MOT1 - Check connections shown in Fig.J
14 MOT2 + Connection motor 2. Time lag during opening.
15 MOT2 - Check connections shown in Fig.J
AUX0-24V | AUX 0 configurable output - Default setting FLASHING LIGHT.
20 POWERED 2ND RADIO CHANNEL/ SCA GATE OPEN LIGHT/ COURTESY LIGHT command/ ZONE LIGHT command/ STAIR LIGHT/ GATE OPEN
CONTACT (N.O.) | ALARM/ FLASHING LIGHT/ SOLENOID LATCH/ MAGNETIC LOCK/ MAINTENANCE/ FLASHING LIGHT AND MAINTENANCE. Refer to
21 (MAX. 1A) “AUX output configuration”table.
AUX 3 -FREE | AUX 3 configurable output - Default setting 2ND RADIO CHANNEL Output.
26 CONTACT 2ND RADIO CHANNEL/ SCA GATE OPEN LIGHT/ COURTESY LIGHT command/ ZONE LIGHT command/ STAIR LIGHT/ GATE OPEN
(N.O.) ALARM/ FLASHING LIGHT/ SOLENOID LATCH/ MAGNETIC LOCK.
27 (Max. 24V 1A) | Refer to “AUX output configuration” table.
5 E 41 +REFSWE | Limit switch common
"é L=< § 42 SWC1 Motor 1 closing limit switch SWC1 (N.C.).
FARO) 3 £ 43 SWO 1 Motor 1 opening limit switch SWO1 (N.C.).
E 9 = 44 SWC 2 Motor 2 closing limit switch SWC2 (N.C.).
25 45 SWO 2 Motor 2 opening limit switch SWO2 (N.C.).
5k Limit switch control motor 1.
e 42 SW1 OO
5 s < o For actuators with single-wire limit switch control.
sV ‘E-
489 & Limit switch control motor 2.
€& 43 SW2 F ith single-wire limi itch I
£E or actuators with single-wire limit switch control.
50 24V- .
Accessories power supply output.
51 24V+
Tested safety device power supply output (photocell transmitter and safety edge transmitter).
52 24 Vsafe+ X ! :
Output active only during operating cycle.
60 Common IC 1and IC 2 inputs common
8 Configurable command input 1 (N.O.) - Default START E.
= 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E Refer to the “Command input configuration” table.
S Configurable command input 2 (N.O.) - Default PED.
62 IC2 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Refer to the “Command input configuration” table.
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Terminal | Definition Description
70 Common STOP, SAFE 1 and SAFE 2 inputs common
71 STOP The command stops movement. (N.C.)

If not used, leave jumper inserted.

Configurable saggl_ty input 1 (N.C.) - Default PHOT.

72 SAFE 1 PHOT/ PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
8K2 OP/BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Refer to the “Safety input configuration” table.
73 FAULT 1 Test input for safety devices connected to SAFE 1.
Configurable safety input 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT/ PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
8K2 OP/BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Refer to the “Safety input configuration” table.
75 FAULT 2 Test input for safety devices connected to SAFE 2.
g v ANTENNA Antenna input.
K] Use an antenna tuned to 433MHz. Use RG58 coax cable to connect the Antenna and Receiver. Metal bodies close to the antenna
£ # SHIELD can interfere with radio reception. If the transmitter’s range is limited, move the antenna to a more suitable position.

AUX output configuration

Aux logic= 0 - 2ND RADIO CHANNEL output.
Contact stays closed for 1s when 2nd radio channel is activated.

Aux logic= 1 - SCA GATE OPEN LIGHToutput.
Contact stays closed during opening and with leaf open, intermittent during closing, open with leaf closed.

Aux logic= 2 - COURTESY LIGHT command output.
Contact stays on for 90 seconds after the last operation.

Aux logic= 3 - ZONE LIGHT command output. .
Contact stays closed for the full duration of operation.

Aux logic= 4 - STAIR LIGHT output.
Contact stays closed for 1 second at start of operation.

Aux logic= 5 - GATE OPEN ALARM output.
Contact stays closed if the leaf stays open for double the set TCA time.

Aux logic= 6 - FLASHING LIGHT output.
Contact stays closed while leaves are operating.

Aux logic= 7 - SOLENOID LATCH output.
Contact stays closed for 2 seconds each time gate is opened.

Aux logic= 8 - MAGNETIC LOCK output.
Contact stays closed while gate is closed.

Aux logic= 9 - MAINTENANCE output.
Contact stays closed once the value set for the Maintenance parameter is reached, to report that maintenance is required.

Aux logic= 10 - FLASHING LIGHT AND MAINTENANCE output.
Contact stays closed while leaves are operating. If the value set for the Maintenance parameter is reached, once the gate has finished moving and the leaf is closed, the contact closes for 10 sec. and
opens for 5'sec. 4 times to report that maintenance is required.

Command input configuration

IC logic= 0 - Input configured as Start E. Operation according to SEEP-bY-5EEP Mau. logic. External start for traffic light control.

IC logic= 1 - Input configured as Start |. Operation according to SEEP-8Y-5EEP Mawu. logic. Internal start for traffic light control.

IC logic= 2 - Input configured as Open. . . . . . ) . .
The command causes the leaves to open. If the input stays closed, the leaves stay open until the contact is opened. When the contact is open, the automated device closes following the TCA time, where activated.

IC logic= 3 - Input configured as Closed.
The command causes the leaves to close.

IC logic= 4 - Input configured as Ped.
The command causes the leaf to open to the pedestrian (partial) opening position. Operation according to SEEP-bY-5SEEP. logic

IC logic= 5 - Input configured as Timer.
Operation same as open except closing is guaranteed even after a mains power outage.

IC logic= 6 - Input configured as Timer Ped. . . . = . ) ) .
The command causes the leaf to open to the pedestrian (pamap openmg#)osmon. If the input stays closed, the |eaf stays open until the contact is opened. If the input stays closed and a Start E, Start | or Open
command is activated, a complete opening-closing cycle is performed before returning to the pedestrian opening position. Closing is guaranteed even after a mains power outage.

Safety input configuration
SAFE logic= 0 - Input configured as Phot (photoc}?II) non tested (*). (fig.M, ref.1).

Enables connection of devices not equipped wit supé) lementary test contacts. When beam is broken, photocells are active during both opening and closing. When beam is broken during closing, movement is
reversed only once the photocell is cleared. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic= 1 - Input configured as Phot test (tested photocell). (fig.M, ref.2). . . . . . . . .
S\l'/;lltchesllphorocel(ljtestlng on at start of operation. When beam is broken, photocells are active during both opening and closing. When beam is broken during closing, movement is reversed only once the
photocell'is cleared.

SAFE logic= 2 - Input configured as Phot op(jphotocell active during opening only) non tested (*). (fig.M, ref.1). o . . X . .
Enables connection of devices not equipped with supplementary test contacts. In the event beam is broken, photocell operation is disabled during closing. During opening, stops motion for as long as the
photocell beam stays broken. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic= 3 - Input configured as Phot op test (tested photocell active during opening only (fig.M, ref.2). . . . . .
Switches photocell testingon at start of operation. In the event beam is broken, photocell operation is disabled during closing. During opening, stops motion for as long as the photocell beam stays broken.

SAFE logic= 4 - Input configured as Phot c| (photocell active during closing only) non tested g). (fig.M, ref.1). L . . . . X . .
En?blesdcnl)nnecpon of cjewc?s not equipped with supplementary test contacts. In the event beam'is broken, photocell operation is disabled during opening. During closing, movement is reversed immediately. If
not used, leave jumper inserted.

SAFE logic= 5 - Input configured as Phot cl test (tested photocell active during closing only (fig.M, ref.2). - . . . . . . .
Switches photocell testingon at start of operation. In the event beam is broken, photocell' opération is disabled during opening. During closing, movement is reversed immediately.

SAFE logic= 6 - Input configured as Bar (safety edge) non tested (*). (fig.M, ref.3). .
Enables connection of devices not equipped with supplementary test contacts. The command reverses movement for 2 sec.. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic= 7 - Input configured as Bar (tested safety edge (fig.M, ref.4).
Switches safety edge testing on at start of operation. The command reverses movement for 2 sec.

SAFE logic= 8 - Input configured as Bar 8k2 (fig.M, ref.5). Input for resistive edge 8K2.
The command reverses movement for 2 sec.

SAFE logic=9 Input configured as Bar op, safety edge with active inversion only while opening, if activated while closing, the automation stops (STOP) (fig.M, ref. 3). i . .
f\llowg connegtlngtdgv1ces not fitted with supplementary test contact. The operation while opening causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while closing causes the automation to stop. If not used,
leave jumper insertea.

SAFE logic=10 Input conf&guved as Bar op test, safety ed_?e checked with active inversion only while opening, if activated while closing, the automation stops (STOP) (fig.M, ref. 4). .
Activates testing safety edges when starting operation. The operation while opening causes the movement'to be reversed for 2 seconds, the operation while closing causes the automation to stop.

SAFE logic=11 Input configured as Bar 8k2 op, 8k2 safety edge with active inversion only while opening, if activated while closing, the automation stops (STOP) (fig.M, ref. 5).
The operation while opening causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while closing causes the automation to stop.

SAFE logic=12 Input configured as Bar cl, safety edge with active inversion only while closing, if activated while opening, the automation stops (STOFC? (fig.M, ref. 3). i . )
Allows connecting devices not fitted with supplementary test contact. The operation while closing causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while opening causes the automation to stop. If
not used, leave jumper inserted.

SAFE logic=13 Input confagured as Bar cl test, safety.edg](_-: checked with active inversion only while closing, if activated while opening, the automation stops (STOP) (fig.M, ref. 4). .
Activates testing safety edges when starting operation. The operation while closing causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while opening causes the automation to stop.

SAFE logic=14 Input configured as Bar 8k2 cl, safety edge with active inversion only while closing, if activated while opening, the automation stops (STOP) (fig.M, ref. 5).
The operation while closing causes the movementto be reversed for 2 seconds, the operation while opening causes the automation to stop.

(*) If “D” type devices are installed (as defined by EN12453), connect in unverified mode, foresee mandatory maintenance at least every six months.
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6) SAFETY DEVICES
Note: only use receiving safety devices with free changeover contact.

6.1) TESTED DEVICES Fig. M

6.2) CONNECTION OF 1 PAIR OF NON-TESTED PHOTOCELLS FIG. L
7) CALLING UP MENUS: FIG. 2

7.1) PARAMETERS MENU (PR A7) (PARAMETERS TABLE “A”)

7.2) LOGIC MENU (Lol ic) (LOGIC TABLE “B”)

7.3) RADIO MENU (-Ad o) (RADIO TABLE“C”)

- IMPORTANT NOTE: THE FIRST TRANSMITTER MEMORIZED MUST BE
IDENTIFIED BY ATTACHING THE KEY LABEL (MASTER).

In the event of manual programming, the first transmitter assigns the RECEIVER'S

KEY CODE: this code is required to subsequently clone the radio transmitters.

The Clonix built-in on-board receiver also has a number of important advanced features:

«  Cloning of master transmitter (rolling code or fixed code).

«  Cloning to replace transmitters already entered in receiver.

- Transmitter database management.

« Receiver community management.

To use these advanced features, refer to the universal handheld programmer’s

instructions and to the general receiver programming guide.

7.4) DEFAULT MENU (dEFRULE)
Restores the controller’'s DEFAULT factory settings. Following this reset, you will
need to run the AUTOSET function again.

7.5) LANGUAGE MENU (LRnLURLE)
Used to set the programmer’s language on the display.

7.6) AUTOSET MENU (RUEoSEE)
-+ Launch an autoset operation by going to the relevant menu.
« Assoonasyou press the OKbutton, the"...... ...! "messageis displayed and the control
unitcommands the device to performafull cycle (opening followed by closing), during
which the minimum torque value required to move the leaf is set automatically.
The number of cycles required for the autoset function can range from 1 to 3.
During this stage, itis important to avoid breaking the photocells’beams and not
to use the START and STOP commands or the display.
Once this operation is complete, the control unit will have automatically set the
optimumtorque values.Checkthemand, where necessary, edit themas described
in the programming section.
WARNING!! Check that the force of impact measured at the points
provided for by standard EN 12445 is lower than the value laid down
by standard EN 12453.
Impact forces can be reduced by using deformable edges.

Warning!!Whiletheautosetfunctionisrunning, the obstacledetection

function is not active. Consequently, the installer must monitor the

automated system’s movements and keep people and property out
of range of the automated system.

7.7)INSTALLATION TEST PROCEDURE

1. Run the AUTOSET cycle (¥)

. Check the impact forces: if they fall within the limits (**) skip to point 10 of the
procedure, otherwise

. Where necessary, adjust the speed and sensitivity (force) parameters: see
parameters table.

. Check the impact forces again: if they fall within the limits (**) skip to point 10
of the procedure, otherwise

. Apply a shock absorber profile

. Check the impact forces again: if they fall within the limits (**) skip to point 10
of the procedure, otherwise

N

aunn b~ W

TABLE“A” - PARAMETERS MENU - (PR-A}

7. Apply pressure-sensitive or electro-sensitive protective devices (such as a
safety edge) (**)

8. Check the impact forces again: if they fall within the limits (**) skip to point 10
of the procedure, otherwise

9. Allow the drive to move only in“Deadman” mode

10.Make sureall devices designed to detect obstacles within the system’s operating
range are working properly

(*) Before running the autoset function, make sure you have performed all the
assembly and make-safe operations correctly, as set out in the installation
warnings in the drive’s manual.

(**) Based on the risk analysis, you may find it necessary to apply sensitive
protective devices anyway

7.8) STATISTICS MENU

Used to view the version of the board, the total number of operations (in
hundreds), the number of transmitters memorized and the last 30 errors (the
first 2 digits indicate the position, the last 2 give the error code). Error 01 is the
most recent.

7.9) PASSWORD MENU

Used to set a password for the board’s wireless programming via the U-link
network. With “PROTECTION LEVEL" logic set to 1,2,3,4, the password is required
to access the programming menus. After 10 consecutive failed attempts to
log in, you will need to wait 3 minutes before trying again. During this time,
whenever an attempt is made to log in, the display will read “BLOC". The default
password is 1234.

8) CLOSING LIMIT SWITCH PRESSURE Fig. O Ref. A-B
OPENING DIRECTION Fig. J

9) CONNECTION WITH EXPANSION BOARDS AND UNIVERSAL HANDHELD
PROGRAMMER (Fig. N) Refer to specific manual.

10) U-LINK OPTIONAL MODULES

Refer to the U-link instructions for the modules.

The use of some models causes lowered radio capacity. Adjust the system using an
appropriate antenna tuned to 433MHxz.

11) RESTORING FACTORY SETTINGS Fig.P

WARNING: this operation will restore the control unit’s factory settings and all
transmitters stored in its memory will be deleted.

WARNING! Incorrect settings can result in damage to property and injury to
people and animals.

- Cut off power to the board (Fig.P ref.1)

- Open the Stop input and press the - and OK keys together (Fig.P ref.2)

- Switch on the board’s power (Fig.P ref.3)

-Thedisplay will read RST; confirm within 3 sec. by pressing the OK key (Fig.P ref.4)
- Wait for the procedure to finish (Fig.P ref.5)

- Procedure finished (Fig.P ref.6)

WARNING! Incorrect settings can result in damage to property and injury to people
and animals.
WARNING: Check that the force of impact measured at the points
provided for by standard EN 12445 is lower than the value laid down
by standard EN 12453.
Impact forces can be reduced by using deformable edges.

For best results, it is advisable to run the autoset function with the motors idle (i.e.
not overheated by a considerable number of consecutive operations).

Parameter min. | max. | Default | Personal Definition Description
oPEn dELRY 0 10 3 Motor 2 opening delay | ;. > opening delay time with respect to motor 1.
£ time [s]
. Motor 1 closing delay time with respect to motor 2.
':"-E": '.:',-'%HH 0 25 6 Motor 1;#;5['2]9 delay NOTE: if the time is set to maximum, before starting, engine 1 waits for the
o complete shut down of engine 2.
ECH 0 120 10 Automatic cl[g]sing time Waiting time before automatic closing.

ErFLOhEcLrE 1 180 40 Time-to-;!fr‘aer g?fﬁc light | Time-to-clearfor the zone run through by traffic controlled by the traffic light.
Slow-down distance for motor(s) during opening, given as a percentage
of tot?l travel.‘WARNING:dOnce the paliamgter hasI been editgd,da

) : complete uninterrupted opening-closing cycle is required.
oPd (5ESLolid 0 50 10 ﬂgwnd‘:)wzgi';taﬂ,f? WARRING: when the display rea s”SET’? obstacle detection is not active.
g op g L% ATTENTION: with actuators with integrated locks, the permanently active
slowdown to a value higher than 5 is mandatory.
WARNING: in GIUNO, the slow-down distance is set with the sliding sensors
Slow-down distance for motor(s) during closin%, given as a percentage
of totall :ravel._WtARNINf:dOnce the paliamg er hasI been edltgd,da
: complete uninterrupted opening-closing cycle is required.
cld (SESLalid | O 50 10 Sg‘:l‘ﬁ',f°z‘{gs?,'f‘?;}°]e WARNING: when the dis,'))lay rea s”SET’? obstacle detaction is not active.
9 gl ATTENTION: with actuators with integrated locks, the permanently active
slowdown to a value higher than 5 is mandatory.
WARNING: in GIUNO, the slow-down distance is set with the sliding sensors
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Parameter min. | max. | Default | Personal Definition Description

Deceleration distance (switch from running speed to slow-down

: ; speed) for motor(s) both during opening and during closing, given as a
d iSkdEcEL 0 50 15 Decelerat[lé/)rli distance p%(centage of total travel. WA NFI)NG: nce the.pgrametgr as been
° edited, a complete uninterrupted opening-closing cycle is required.
WARNING: when the display reads “SET”, obstacle detection is not active.
PRrE IR ; ; Partial opening distance as a percentage of total opening following activation
oPEn inG | 10 29 29 Partial opening M1[%] | ,pEp p%destglan command. J pening K

Force exerted by leaf/leaves during opening. This is the percentage of force
delivered, beyond the force stored during thé autoset cycle (and subsequently
Leaf force durin updated), before an obstacle alarm is generated. )
oPFarcE 1 29 50 opening [%] 9 The parameter is set automatically by the autoset function.
P g% WARNING: It affects impact force directly: make sure that current
Asafety requirements are met with the set value (*). Install anti-
crush safety devices where necessary (**).

Force exerted by leaf/leaves duriné; closing. This is the percentage of force
delivered, beyond the force stored during the autoset cycle (and subsequently
Leaf force durin updated), before an obstacle alarm is %enerated. .
LS eraE 1 99 50 closing [%] 9 The parameter is set automatically by the autoset function.
9 WARNING: It affects impact force directly: make sure that current
Asafety requirements are met with the set value (*). Install anti-
crush safety devices where necessary (**).

HSITON3

Percenta e&f‘mﬁxGimoum s;zﬁed that catn bﬁ rezioched b .tmgtor(s) duiintg

: opening. : Once the parameter has been edited, a complete
of SPEE 15 29 29 Opening speed [%} ugintegrupted 0 ening-closing cycle is required. WARNING: when the
display reads "SET", obstacle detection is not active.

Plerqentaﬁ’e;_\gamaé(irgum s heed that cz;n bﬁ reabched b .tmé)tor(s) dulrir{g
. closing. : Once the parameter has been edited, a complete
cl 5PEEd 15 29 29 Closing speed [%] upintgrrupted og)ening-closinp cycle is required. WARNING: wheg the
display reads "SET", obstacle detection is not active.

€l ol SPEEM Openir{g andfclosi_ng speed of motor((:ls) \(Ijvllj\rllkn Ial&)W(.Sdown‘sta(_;e, giv;:-n ?‘s a
Lo ercentage of maximum running speed. : Once the parameter has
- 15 99 25 Slow-down speed [%] een ed%ed, a complete unin erpu ted opening-closing cycﬁe‘ is required.
WARNING: When the display reads “”SET", obstacle detection is not active.

Programming number of

; ; Allows you to set a number of operations after which the need for mainte-
MR InkEnARcE | O 250 0 operatlgentshfgsrﬁglléwtenan— nance v)\//ill.be reported on the ROX output configured as Maintenance or
lin hundreds] Flashing Light and Maintenance .

(¥) In the European Union, apply standard EN 12453 for force limitations, and standard EN 12445 for measuring method.
(**) Impact forces can be reduced by using deformable edges.

TABLE “B” - LOGIC MENU - (Lol ic)

) . Cross out )
Logic Definition Default | setting Optional extras
used
0 Motors not active
1 ELI 250 BT - Do not use
2 PHOBOS N BT - Do not use
3 IGEA BT - Do not use
Motor type
4 LUX BT - Do not use
Naktor E YPE | (setthe type of motor 0 5 LUX G BT - Do not use
connected to the 6 SUB BT - Do not use
board).
7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A - Do not use
8 GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A50 - Do not use
9 VIRGO SMART BT A - 5 wires
10 VIRGO SMART BT A - 3 wires
LcA Automatic Closing 0 0 Logic not enabled
c Time 1 Switches automatic closing on
i 0 Logic not enabled
FRSE L5 Fast closing 0 —
- 1 Closes 3 seconds after the photocells are cleared before waiting for the set TCA to elapse.
CEEP-RY- 0 Inputs configured as Start E, Start |, Ped operate with 4-step logic.
5 EP " Step-by-step 0 1 Inputs configured as Start E, Start I, Ped operate with 3-step logic. Pulse during closing reverses move-
E o movement ment
UEPnt 2 Inputs configured as Start E, Start |, Ped operate with 2-step logic. Movement reverses with each pulse.
0 The flashing light comes on at the same time as the motor(s) start.
PrE-RLR-D Pre-alarm 0 ks ©)
1 The flashing light comes on approx. 3 seconds before the motor(s) start.
0 Pulse operation.
Deadman mode.
Input 61 is configured as OPEN UP.
Input 62 is configured as CLOSE UP.
1 Operation continues as long as the OPEN UP or CLOSE UP keys are held down.
hDL d = ‘: o- A WARNING: safety devices are not enabled
Deadman 0 : y .
r Un Emergency Deadman mode. Usually pulse operation.
If the board fails the safety device tests (photocell or safety edtp;e, ErOx) 3 times in a row, the device is
switched to Deadman mode, which will stay active until the OPEN UP or CLOSE UP keys are released.
5 Input 61 is configured as OPEN UP.
Input 62 is configured as CLOSE UP.
WARNING: with the device set to Emergency Deadman mode, safety devices are not enabled.
'b' PE Block pulses during 0 0 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has effect during opening.
wL arcn opening } i i
1 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has no effect during opening.
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) . Cross out )
Logic Definition Default settlag Optional extras
use
'b' ': - H Block pulses during 0 0 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has effect during TCA pause.
{
L TCA 1 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has no effect during TCA pause.
'b' . ) DSE Block pulses during o 0 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has effect during closing.
H .
L L closing 1 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has no effect during closing.
H"' _ 0 Logic not enabled
Ptk b" ou Hammer'during 0 Before opening completely, the gate pushes for approx. 2 seconds as it closes. This allows the solenoid
coPf opening 1 lock to be released more easily.
IMPORTANT - Do not use this function if suitable mechanical stops are not in place.
rH,n b:_ a.'_, 4 i 0 Logic not enabled
amme|: uring 0 Before closing completely, the gate pushes for approx. 2 seconds as it opens. This allows the solenoid lock
Cc.C "_ closing 1 to be released more easily.
IMPORTANT - Do not use this function if suitable mechanical stops are not in place.
0 Logic not enabled
) If motors stay idle in fully open or fully closed position for more than one hour, they are switched on in
bl. q-:[,: ,f - Stop maintenance 0 the direction of the stop for approx. 3 seconds. This operation is performed every hour.
[} ‘: 1 NB: In hydraulic motors, this function serves to compensate a possible reduction in the volume of oil due
to a drop in temperature during extended pauses, such as during the night, or due to internal leakage.
0 Movement is stopped only when the closing limit switch trips: in this case, the tripping of the closing
limit switch must be adjusted accurately (Fig.G Ref.B).
. . Use when there is a mechanical stop in closed position.
P‘. E SS SI’JC Closing limit switch 0 This function allows leaves to press against the mechanical stop without the Amperostop sensor inter-
pressure 1 preting this as an obstacle.
Thus the rod continues its stroke for a few seconds after meeting the closing limit switch or as far as the
mechanical stop. In this way, the leaves come to rest perfectly against the stop by allowing the closing
Ilmit switches to trip slightly ea_rlier (Fig.G Ref.A).
0 The Amperostop safety trip threshold stays at the same set value.
The controller automatically adjusts the obstacle alarm trip threshold at each start up.
Check that the force of impact measured at the points provided for by standard EN 12445 is lower than
‘C E Ice feature 0 1 the value laid down by standard EN 12453. If in doubt, use auxiliary safety devices.
This feature is useful when dealing with installations running at low temperatures.
WARNING: once this feature has been activated, you will need to perform an autoset opening and closing
cvcle
. 0 Both motors active (2 leaves).
| nokaon 1 motor active 0
1 Only motor 1 active (1 leaf).
Opening: M1 starts in advance in comparison with M2 (opening time lag). (See Fig. J)
0 Closing: M2 starts in advance in comparison with M1 (closing time lag). (See Fig. J)
c th'-E ﬂat Reversa.l of the 0 The pedestrian operation is performed by M1
t ” motor time lag Opening: M2 starts in advance in comparison with M1 (opening time lag). (See Fig. J)
1 Closing: M1 starts in advance in comparison with M2 (closing time lag). (See Fig. J)
The pedestrian operation is performed by M2
aPEn :ﬁ 0 Standard operating mode (See Fig.J).
Open in other
]
hEr - irecti 0
Dt E d direction 1 Opens in other direction to standard operating mode (See Fig. J)
rEck
0 Input configured as Phot (photocell).
Configuration of 1 Input configured as Phot test (tested photocell).
SRAFE | safety input SAFE 1. 0
72 2 Input configured as Phot op (photocell active during opening only).
3 Input configured as Phot op test (tested photocell active during opening only).
4 Input configured as Phot cl (photocell active during closing only).
5 Input configured as Phot cl test (tested photocell active during closing only).
6 Input configured as Bar, safety edge.
7 Input configured as Bar, tested safety edge.
8 Input configured as Bar 8k2.
Configuration of 9 Input configured as Bar OP, safety edge with inversion active only while opening. If while closing, the
SAFE 2 safety input SAFE 2. 6 movement stops.
74 10 Input configured as Bar OP TEST, safety edge tested with inversion active only while opening. If while
closing, the movement stops.
1 Input configured as Bar OP 8k2, safety edge with inversion active only while opening. If while closing, the
movement stops.
12 Input configured as Bar CL, safety edge with inversion active only while closing. If while opening, the
movement stops.
13 Input configured as Bar CLTEST, safety edge tested with inversion active only while closing. If while opening,
the movement stops.
14 Input configured as Bar CL 8k2, safety edge with inversion active only while closing. If while opening, the
movement stops.
0 Input configured as Start E.
Conﬁgur.ation of 1 Input configured as Start I.
ic | command input IC 1. 0
61 2 Input configured as Open.
3 Input configured as Close.
Configuration of 4 Input configured as Ped.
ic E command input IC 2. 4 5 Input configured as Timer.
62 6 Input configured as Timer Pedestrian.
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Definition

Default

Cross out

setti
useﬁg

Optional extras

Configuration of
AUX 0 output. 20-21

0

Output configured as 2nd Radio Channel.

Output configured as SCA (gate open light).

Output configured as Courtesy Light command.

Output configured as Zone Light command.

AUH 3

Configuration of
AUX 3 output.
26-37

Output configured as Stair Light

Output configured as Alarm

Output configured as Flashing light

Output configured as Latch

Output configured as Magnetic lock

VWi |N|loju|bd|lw|N

Output configured as Maintenance

o

Output configured as Flashing Light and Maintenance.

F IHEd cadE

Fixed code

o

Receiver is configured for operation in rolling-code mode.
Fixed-Code Clones are not accepted.

Receiver is configured for operation in fixed-code mode.
Fixed-Code Clones are accepted

ProtEct lon
LELEL

Setting the
protection level

A -The password is not required to access the programming menus

B - Enables wireless memorizing of transmitters.

Operations in this mode are carried out near the control panel and do not require access:

- Press in sequence the hidden key and normal key (T1-T2-T3-T4) of a transmitter that has already been
memorized in standard mode via the radio menu.

- Press within 10 sec. the hidden key and normal key (T1-T2-T3-T4) of a transmitter to be memorized.
The receiver exits programming mode after 10 sec.:you can use this time to enter other new transmitters
by repeating the previous step.

C'- Enables wireless automatic addition of clones.

Enables clones generated with the universal programmer and programmed Replays to be added to the
receiver’'s memory.

D - Enables wireless automatic addition of replays.

Enables programmed Replays to be added to the receiver’s memory.

E - The board’s parameters can be edited via the U-link network

A - You are prompted to enter the password to access the programming menus
The default password is 1234,
No change in behaviour of functions B - C - D - E from 0 logic setting

A-You are prompted to enter the password to access the programming menus

The default password is 1234.

B - Wireless memorizing of transmitters is disabled.

C-Wireless automatic addition of clones is disabled. No change in behaviour of functions D - E from 0 logic
setting

A - You are prompted to enter the password to access the programming menus
The default password is 1234.

B - Wireless memorizing of transmitters is disabled.

D - Wireless automatic addition of Replays is disabled.
No change in behaviour of functions C - E from 0 logic setting

A - You are prompted to enter the password to access the programming menus
The default password is 1234.
B - Wireless memorizing of transmitters is disabled.
C - Wireless automatic addition of clones is disabled.
D - Wireless automatic addition of Replays is disabled.
E - The option of editing the board’s parameters via the U-link network is disabled.
Transmitters are memorized only using the relevant Radio menu.
IMPORTANT: This high level of security stops unwanted clones from gaining access and also stops radio
interference, if any,

SEr AL
NodE

Serial mode
(Identifies how board
is configured in a BFT
network connection).

Standard SLAVE: board receives and communicates commands/diagnostics/etc.

Standard MASTER: board sends activation commands (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) to other boards.

AddrESS

Address

Identifies board address from 0 to 119 in a local BFT network connection.
(see U-LINK OPTIONAL MODULES section)

EHP 11

Configuration of
EXPI1 input on
input-output expan-
sion board.

1-2

0 Input configured as Start E command.

1 Input configured as Start | command.

2 Input configured as Open command.

3 Input configured as Close command.

4 Input configured as Ped command.

5 Input configured as Timer command.

6 Input configured as Timer Pedestrian command.

7 Input configured as Phot (photocell) safety.

8 Input configured as Phot op safety (photocell active during opening only).

9 Input configured as Phot cl safety (photocell active during closing only).

10 Input configured as Bar safety (safety edge).

1 Input configured as safety Bar OP, safety edge with inversion active only while opening, if while closing
the movement stops.

12 Input configured as safety Bar CL, safety edge with inversion active only while closing, if while opening
the movement stops.

13 Input configured as Phot test safety, tested photocell. Input 3 (EXPI2) on input/output expansion board is
switched automatically to safety device test input, EXPFAULT1.

14 Input configured as Phot op test safety, tested photocell active only while opening. Input 3 (EXPI2) on input/
output expansion board is switched automatically to safety device test input, EXPFAULT1

15 Input configured as Phot cl test safety, tested photocell active only while closing. Input 3 (EXPI2) on input/
output expansion board is switched automatically to safety device test input, EXPFAULT1

16 Input configured as Bar safety, tested safety edge. Input 3 (EXPI2) on input/output expansion board is
switched automatically to safety device test input, EXPFAULT1.
Input configured as safety Bar OP test, safety edge with inversion active only while opening, if while closing

17 the movement stops. Input 3 (EXPI2) on input/output expansion board is switched automatically to safety
device test input, EXPFAULT1.
Input configured as safety Bar CL test, safety edge with inversion active only while closing, if while opening

18 the movement stops. Input 3 (EXPI2) on input/output expansion board is switched automatically to safety

device test input, EXPFAULT1.
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Logic Definition Default settn(\lg Optional extras
use
0 Input configured as Start E command.
1 Input configured as Start | command.
2 Input configured as Open command.
3 Input configured as Close command.
4 Input configured as Ped command.
Configuration of 5 Input configured as Timer command.
E_XP|2 input 6 Input configured as Timer Pedestrian command.
EHP 2 on input-output 0
expansion board. 7 Input configured as Phot (photocell) safety.
1-3 8 Input configured as Phot op safety (photocell active during opening only).
9 Input configured as Phot cl safety (photocell active during closing only).
10 Input configured as Bar safety (safety edge).
1 Input configured as safety Bar OP, safety edge with inversion active only while opening, if while closing
the movement stops.
12 Input configured as safety Bar CL, safety edge with inversion active only while closing, if while opening
the movement stops.
0 Output configured as 2" Radio Channel.
Configuration of - d iah
EXPO2 output 1 Output configured as SCA (gate open light).
EHPCI } on input-output 11 2 Output configured as Courtesy Light command.
expans;o;\ board 3 Output configured as Zone Light command.
4 Output configured as Stair Light.
5 Output configured as Alarm.
. 6 Output configured as Flashing light.
Configuration of
EXPO2 output 7 Output configured as Latch.
EHPal on input-output 1 8 Output configured as Magnetic lock.
expanSéo;i board 9 Output configured as Traffic Light control with TLB board.
10 Output configured as Flashing Light and Maintenance.
1 Output configured as Traffic Light control with TLB board.
]
'ZI'HFF ic 0 Pre-flashing switched off.
Traffic light pre-
)y
L luht P!‘E' flashing 0
0 - 1 Red lights flash, for 3 seconds, at start of operation.
FLASh InD
t r HF - 0 Red lights off when gate closed.
Fic L iDh
£ L' un t Steadily lit red light 0
r Ed [ Hl P 1 Red lights on when gate closed.
1
ALLAYS on

TABLE “C” - RADIO MENU (-Ad ia)

Logic

Description

Add SEArE

Add Start Key
associates the desired key with the Start command

Rdd 2ch

Add 2ch Key
associates the desired key with the 2nd radio channel command. Associates the desired key with the 2nd radio channel command. If no output
is configured as 2nd Radio Channel Output, the 2nd radio channel controls the pedestrian opening.

E-RSE &4

Erase List
é WARNING! Erases all memorized transmitters from the receiver’s memory.

cod rH

Read receiver code
Displays receiver code required for cloning transmitters.

ON = Enables remote programming of cards via a previously memorized W LINK transmitter.
It remains enabled for 3 minutes from the time the W LINK transmitter is last pressed.
OFF= W LINK programming disabled.
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|—> C = Aktivierung Eingang Endschal-
ter SchlieBung des Motors 2 SWC2
0= Aktivierung Eingang Endschal-
ter Offnung des Motors 2 SWO2
C = Aktivierung Eingang Endschal-
ter SchlieBung des Motors 1 SWC1
0= Aktivierung Eingang Endschal-
ter Offnung des Motors 1 SWO1

.

Momentane Kraft Motor 2
L Momentane Kraft Motor 1

SErE externe Aktivierung Eingang Start START E
Skr i interne Aktivierung Eingang Start START |
oPEn Aktivierung Eingang OPEN
ctS Aktivierung Eingang CLOSE
PEd Aktivierung Eingang FuBganger PED
ENE Aktivierung Eingang TIMER
SktoP Aktivierung Eingang STOP
Aktivierung des Eingangs Fotozelle PHOT oder bei Konfigurierung als
Phot
el tberpriifte Fotozelle Aktivierung des zugeordneten Eingangs FAULT
Aktivierung des Eingangs Fotozelle in Offnung PHOT OP oder bei
PhoP Konfigurierung als tberpriifte Fotozelle nur aktiv bei Offnung
Aktivierung des zugeordneten Eingangs FAULT
Aktivierung des Eingangs Fotozelle in SchlieBung PHOT CL oder bei
Phel Konfigurierung als tiberpriifte Fotozelle nur aktiv bei SchlieBung
Aktivierung des zugeordneten Eingangs FAULT
bR Aktivierung des Eingangs Leiste BAR oder bei Konfigurierung als
[? Uberpriifte Tastleiste Aktivierung des zugeordneten Eingangs FAULT
Aktivierung des Eingangs Leiste BAR mit Inversion NUR AKTIV BEI
bAro OFFNUNG oder wenn konfiguriert als Gberpriifte Tastleiste aktiv
nur bei Offnung, Aktivierung des zugeordneten Eingang FAULT
Aktivierung des Eingangs Leiste BAR mit Inversion NUR AKTIV BEI
bArFc SCHLIESSUNG oder wenn konfiguriert als Giberprifte Tastleiste aktiv
nur bei SchlieBung, Aktivierung des zugeordneten Eingang FAULT
Die Karte versucht, ein vollstandiges Manéver Offnung-SchlieBung
SEE ohne Unterbrechung von Zwischenstopps auszufiihren, um das fur
die Bewegung erforderliche Drehmoment zu ermitteln. ACHTUNG!
Die Hinderniserfassung ist nicht aktiv.
Erd i Test Fotozellen fehlgeschlagen Uberpriifung Anschluss Fotozellen und/oder Einstellungen Logiken
Er2 Test Leiste fehlgeschlagen Uberpriifung Anschluss Leisten und/oder Einstellungen Logiken
# Uberprifung Anschluss Fotozellen und/oder Einstellung
ErD3 Test Fotozellen Offnung fehlgeschlagen parameter/Logiken
. Uberpriifung Anschluss Fotozellen und/oder Einstellung
ErO4 Test Fotozellen SchlieBung fehlgeschlagen Parameter/Logiken
. Den Anschluss der Leisten und/oder die Einstellung der
Erdb Test Leiste 8k2 fehlgeschlagen Parameter/Logiken tberpriifen
L Den Anschluss der Leisten und/oder die Einstellung der Parame-
ErD7 Test Leiste Offnung fehlgeschlagen ter/Logiken uberpriifen
. . Den Anschluss der Leisten und/oder die Einstellung der Parame-
Er08 Test Leiste SchlieBung fehlgeschlagen ter/Logiken tberpriifen
- Die Anschliisse des Motors tiberpriifen
Er iH* Fehler Test Hardware Karte - Hardwareprobleme der Karte (an den Kundendienst wenden)
~Kabel der Speisung des Motors und des Encodersignals
vertauscht/abgeklemmt.
Erchx Fehler Encoder - Die Bewegung des Triebs ist zu langsam flr die programmierte
Betriebsweise.
Er3H* Umkehrung wegen Hindernis - Amperostop Auf Hindernisse auf dem Weg iiberpriifen
ErYH* Thermoelement Die Abkiihlung der AUTOmLiSi?EﬂMnﬁ_
Den Anschluss der Zubehorvorrichtungen, der
ErSH* Fehler Kommunikation mit externen Geraten Erweiterungskarten und/oder der seriell angeschlossenen
Geréte (berpriifen
E-0 Eri Versuchen Sie, die Karte auszuschalten und dann wieder
".H' '.’ Interner Fehler der Systemiiberwachung. einzuschalten. Benachrichtigen Sie den Kundendienst, falls das
ErM ErT5 Problem fortbesteht.
Durch Driicken von OK werden die erfassten Einstellungen be-
£ Fehler in der Konsistenz der Parameter des Steuergerats (Logiken | stétigt. Die Karte arbeitet weiter mir den erfassten Einstellungen.
und Parameter) Die Einstellungen der Karte miissen iiberpriift werden
aram iken)
Beim driicken von OK arbeitet die Karte weiter mit den De-
EF13 Fehler in den Parametern von D-track faultwerten von D-track.
A\ Ein A muss vorg werden.
- Das Verfahren fur die Einstellung der Endschalter wiederholen.
- -Versuchen, die Obergrenzen des Endschalters zu verschieben,
ErSL mﬂz‘:mﬁ?ﬁ g?LLSJ))l(sgg\_Flberwachung sowohl bei Offnung, als auch bei SchlieBung.
- Achtung: Der letzte Zentimeter des Hubs des Kolbens kann nicht
verwendet werden, weder bei Offnung, noch bei SchlieBung.
ErF3 Fehler in der Einstellung der Eingdange SAFE Die korrekte Einstellung der Eingange SAFE kontrollieren
*H=0,1,.,9,A,B,C,D,E,F

PRSSBER)- (o] — [0 — [T = |- (o] — 050 — [1 7 |~ [0 — (508 — 21 = |- [o — [{520) — [31 7 |- s —
N )
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| MONTAGEANLEITUNG

[ TORANTRIEB [

1) UBERSICHT

Niederspannungs-Torantrieb (24V-==) fiir die Nutzung an privaten Wohngebau-
den. Konstruiert fuir Drehtore mit kleineren Pfosten. Der Antriebsarm mit seiner
besonderen scherkantenfreien Form gestattet die Beweguna von Torfligeln,
wennder Antrieb weitauBerhalb des Drehpunktesliegt. Der elektromechanische
irreversible Getriebemotor halt die Sperre im geschlossenen und gedffneten
Zustand aufrecht. Der antriebsexterne Entsperrhebel gestattet die duf3erst ein-
fache Handbedienung.

ACHTUNG! Der Antrieb Modell VIRGO SMART BT A ist nicht mit mechanischer
Einstellung des Drehmoments ausgestattet.

Die Benutzung einer Steuertafel desselben Herstellers ist obligatorisch, sie muf3 den
wesentlichen Sicherheitsvorschriften der Richtlinien 2014/35/EWG, 2014/30/EWG,
2006/42/EWG entsprechen und mit einer entsprechenden elektrischen Regulierung
des Drehmomentes ausgestattet sein.

Vor dem Starten des Vorganges von Hand ist zu priifen, ob dabei eine Gefahren-
situation entstehen kann.

Prufen Sie anhand der Unterlagen, ob der Warmebereich der Betriebsumgebung
fur den Antrieb geeignet ist.

Priifen Sie, ob zwischen beweglichen und feststehenden Teilen aufgrund der
Turbewegungen Klemmgefahr besteht.

Wenn Drehtore mit eingebauter Tir verwendet werden, darf der Motor nicht
funktionieren, wenn die Tur offen bleibt.

ACHTUNG! Der Antrieb muB3 von einem Fachinstallateur eingebaut werden, weil
ortsgerechte Sicherheitskomponenten erforderlich sind. Die Sicherheitsvorrich-
tungen hangen somit von der jeweiligen Anlagenausfiihrung ab.

2) TECHNISCHE DATEN

Motor 24V === 2500 min™
Leistung 110W
Isolationsklasse F

Schmierung Permanentfett
Untersetzungsverhdltnis 1-1224

Drehzahl Abtriebswelle: 2 min" MAX
Offnungsdauer 90° 14s

Drehmoment 170 Nm

Fligelgewicht und Fliigellan-
ge max.

StoBreaktion

2000N (~200kg) fur Fltigellange 2m

Drehmomentbegrenzung in die Steuerung
THALIA integriert

Hebelarm

Bewegungsiibertragung
Arretierung

Eingebaute elektrische Endschalter + Mecha-
nische Blockierungsvorrichtungen

Handbedienung Mechanische Entriegelung mit Kippschalter
Vorgénge in 24h 60
Umgebungsbedingungen -20 bis +55 C°
Schutzart P44
Antriebsgewicht 8kg
Abmessungen siehe Abb. B
Schalldruck <70dB(A)
Bewegungen 20 cycle/h
kg
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3) INSTALLATION DER ANTRIEBSANLAGE

3.1) Vorabkontrollen Es ist zu kontrollieren, ob:

Das Torgestell solide und starr genug ist.

Die Stelle fur die Befestigung muf$ nach der Flu?elstruktur gewahlt werden.
Auf jeden Fall muf der Antriebsarm den Fliigel an einer verstéarkten Stelle
anschieben. Abb.C

Der Fliigel muB sich von Hand tiber den gesamten Hub bewegen lassen.

Wenn das Tor neueren Datums ist, mul3 der Verschlei3zustand samtlicher Kom-
ponenten Uberprift werden. Defekte oder abgenutzte Teile sind zu reparieren
oder zu ersetzen.

Die Zuverldssigkeit und Sicherheit der Anlage hdangt unmittelbar vom Zustand
des Torgestells ab.

4) BEFESTIGUNG DER TRAGERPLATTE

Der Torantrieb wird komplett mit Befestigungsbuigel und Hebelarm geliefert.

Nachdemdie Verstarkungsstelle des Fliigels ermitteltist, wird bei geschlossenem

Tor eine gedachte waagerechte Linie von der Verstarkungsmitte bis zum Pfosten
ezogen (fig.D Pos.1).

n Abb. C sind die gdngigsten Installationsarten dargestellt:

Bez.2: 90°-Offnung, Hohe A und B der Zeichnung

60 - VIRGO SMART BT A

Bez.3: 90°-Offnung, max. Hohe B

Bez.4: 120°-Offnung, H6he A und B der Zeichnung

Bez.5: 90°-Offnung nach auflen

FiirandereInstallationspositionen und entsprechendenHebelwinkeln, siehe Tabelle.

E\%sgtignieren Sie den Befestigungsbuigel bei Einhaltung der Hohenmafe aus der

Die Oberflache des Pfostens, wo der Biigel befestigt wird, mu8 eben und paral-

lel zum Fltgel sein. Verwenden Sie Schrauben oder Spreizstopfen, die fur den

Pfostentyp geeignet sind. Falls die Pfostenoberflaiche unregelmaBig ist, werden

Spreizdiibel mit Stiftschrauben benutzt, um den Befestigungsbugel parallel zum

Fligel ausrichten zu kdnnen (Abb.D Pos.4).

+ Montieren Sie den Hebelarm, wie es in Abb.E gezeigt ist.

DX = Montage am rechten Flugel.

SX = Montage am linken Fllgel.

Wahlen Sie die Position des Buigels“F’, die zur Fixierung des Flligels am besten
geeignet ist.

« Fuhren Sie den Hebelarm "L"in die Ausgangswelle des Getriebemotors ein und
'l\)AefestigeDn Sie ihn mit dem entsprechenden Stift“P”sowie der selbstsperrenden

utter”D".

« Entsperren Sie das Stellglied durch Betétigen des Entsperrhebels, um die
Bewegung des Armes zu erleichtern (siehe Paragraph “NOTFALLMANOVER”).

« Offnen Sie den Deckel des Getriebemotors und befestigen Sie ihn an der Platte
entsprechend der Anzeige in Abb.F Bez.1-2.

- Befestigen Sie den Biigel des Flugels in Abb. F

- Befestigen Sie das Gleitwinkelstlck “F”zum Flugel.

+ Die korrekte einzunehmende Position des Stellgliedarms hangt von der Instal-
lation ab. Der Anschlusspunkt zum Fliigel wird durch Positionieren des Armes
ausfindig gemacht, um die in Abb.C Bez.1 dargestellten Hohe einzuhalten.

- Bei entsperrtem Torantrieb wird die korrekte Bewegung des Armes gepruft.

+ Gleichermalen ist fir den anderen Flligel vorzugehen.

5) REGELUNG DES ENDSCHALTERS UND BEFESTIGUNG DER HALTEBLOCKE.
Das Stellglied VIRGO SMART BT A verfiigt Gber mechanische Halteblocke und
Endschalter, wodurch die Installation der Bodenanschlége tberflissig ist.
Regeln Sie die Endschalter ent(sjprechend der Beschreibung im Paragraphen
“Motoranschluss und Regelung der Endschalter im Schaltschrank THALIA.
Fahren Sie unter Beachtung der Abb. G folgendermalen fort:
- Machen Sie die Endschalterpunkte der f‘fnungbund SchlieBung ausfindig und
befestigen Sie die Halteblocke, damit der Hebelarm nach der Einwirkung
der Endschalter leicht anliegt.

6) BEDIENUNG IM NOTFALL (Abb.1)

Bei einem Ausfall der Netzsgannung oder bei Betriebsstorungen 1Bt sich das Tor durch
Betdtigung des Entsperrhebels von Hand bedienen (Abb.1 - Pos.B).

1) Fihren Sie den Entsperrschliissel ein und drehen Sie ihn gegen den Uhrzei-

ersinn (Abb.1 Bez.B).
2) Den Hebel“S”bis zur Entsperrung betédtigen (Abb.1 - Pos.B).
4) Dlssn FIC(j)geI zum Offnen oder SchlieBen des Tores langsam anschieben. (Abb.1
- Pos. Q).

Um den Motorbetrieb wieder aufzunehmen, dreht man den Schlissel im Uhr-
zeigersinn, sodal3 der Hebel aus der Entsperrstellung gelost wird. AnschlieBend
wird er in die Anfangsstellung,Normalbetrieb” zuriickgefiihrt.

7) VORRICHTUNG MIT DRAHT ZUR HANDENTSPERRUNG (Abb. H)

Der Torantrieb kann im Notfall von mit einem Draht von Hand entsperrt werden:

- Ziehen Sie das gesamte Metallkabel aus der Ummantelung hervor und fiihren
es in den Entsperrhebel ein.

- Die Ummantelung wird befestigt und mit der zugehorigen Schraube entspre-
chend positioniert.

- Inder Abdeckung befindet sich eine Stelle, die zum Durchfiihren der Umman-
telung herausgerissen wird.

- Wegtere Informationen entnehmen Sie bitte den Anleitungen der Entsperrvor-
richtung.

8) UBERPRUFUNG DER AUTOMATION

Bevor die Automation definitivin Betrieb genommen wird, muB3 folgendes genau

kontrolliert werden:

« Die korrekte Funktion aller Sicherheitsvorrichtungen Uberprifen (Mikro-
Endschalter, Lichtschranken, empfindliche Sicherheitsleisten etc.).

«  Sicherstellen, daB der Schub (Quetschschutzsicherung) des Torfliigels sich
innerhalb der Grenzwerte der geltenden Normen bewegt.

«  Den Steuerbefehl des Offnens in Handbetrieb Uberpriifen.

+  Den Schlie-und Offnungsvorgang mit angewandten Steuervorrichtungen
Uberprufen.

+ Die elektronische Logik in normalem und auf den Benutzer abgestimmten
Betrieb Uberpriifen.

9) BENUTZUNG DER AUTOMATION

Nachdem die Automation tiber Fernbedienung mittels Funkbefehl oder Startknopf
esteuert werden kann, wobei sie nicht im Blickfeld liegt, ist es unerlaBlich, die per-
ekte Funktionstiichtigkeit aller Sicherheitsvorrichtungen haufig zu kontrollieren.

Bei jeglicher Funktionsanomalie schnellstens eingreifen, wobei auch Fachpersonal

eingesetzt werden sollte.

Eswird dringend angemahnt, Kinderin gebuhrlichem Abstand vom Aktionsradius

der Automation zu halten.

10) STEUERUNG N

DieVerwendungder Automation ermdglicht das Offnenund SchlieBen desTores auf
motorisierteWeise.DieSteuerun?kannaufverschiedeneArterfol en (manuell, mit
Funksteuerung, ZuEgangskontroI emitMagnet-Badge etc.), je nach Anforderungen
und technischen Eigenschaften der Installierung. Bezlglich der verschiedenen
Steuersysteme siehe entsprechende Anleitungen. Die Benutzer der Automation
mussen in deren Steuerung und Gebraucheingewiesen werden.

11) WARTUNG

Alle Wartungsarbeiten miissen bei abgeschaltetem Strom durchgefiihrt werden.

+ Inbestimmten Abstanden die Gelenkpunkte des Man&vrierarms schmieren.

+  Gelegentlich eine Reinigung der Optik der Lichtschranken vornehmen.

. Lassen Sie von Fachleuten (Installationstechniker) kontrollieren, ob das
Drehmoment der Motoren richtig eingestellt ist.kontrollieren lassen.

+  Beijeder nicht behobenen Funktionsanomalie den Strom am System abschal-
ten und die Intervention von Fachpersonal (Monteur) anfordern.
Wahrend die Automation sich aul3er Betrieb befindet, die manuelle Entriegelung
aktivieren, um das Offnen und SchlieBen des Tors in Handbetrieb zu ermdglichen.

D812939 00096_02
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STEUERUNG |

1) ALLGEMEINES

Die SteuerunEstafel THALIA wird vom Hersteller mit der Standardeinstellung
geliefert. Dank dieser Anderung kénnen die mit der Display-Programmiereinheit
ode(rjdertragbaren Universal-Programmiereinheiteingestellte Parametergedndert
werden.

Die Steuerung unterstitzt vollstandig das Protokoll EELINK.

Die Haupteigenschaften sind:
- Steuerung von 1 oder 2 Motoren 24V NS

Anmerkung: Es miissen zwei Motoren vom gleichen Typ verwendet werden.
- Elektronische Einstellung des Drehmoments mit Hinderniserfassung
- Eingdnge Steuerung Anschlag in Abhadngigkeit vom gewéahlten Motor
- Separate Eingange fir die Sicherheitsvorrichtungen
- Integrierte Rolling-Code-Funkempfanger mit Sender-Clonung.
Die Karte weist zur Vereinfachung der Wartungs- und Ersetzungsarbeiten eine
abnehmbare Klemmleiste auf. Wird zur Vereinfachung der Arbeit des Monteurs
mit einer Reihe von vorverkabelten Jumpern geliefert.
DieJumperbetreffendiefolgendenKlemmen:70-71,70-72,70-74.EntfernenSie
die entsprechenden Jumper, falls die vorgenannten Klemmen benutzt werden.

UBERPRUFUNG

Die Tafel THALIA kontrolliert (Uberpriift) die Betriebsrelais und die
Sicherheitsvorrichtungen (Fotozellen) vor allen Offnungs- und SchlieBungszyklen.
Uberpriifen Sie bei Funktionsstérungen den ordnungsgemafen Betrieb der
angeschlossenen Gerdte und die Verkabelungen.

24V~ (max. Aufnahme 1A)

Stromversorgung Zubehor 54V~safe

AUX 0 Gespeister Kontakt 24V === N.O. (max. 1 A)
AUX 3 Ausschaltglied (24V~/ max. 1 A)
Sicherungen siehe Fig. K

Anzahl Kombinationen: 4 Milliarden

Max. Anzahl der abspeicherbaren | o3

Funksteuerungen:

2) TECHNISCHE DATEN

Stromversorgung 220-230V 50/60 Hz*
Isolierung Netz/Niederspannung | > 2MOhm 500V ===
Betriebstemperatur -20/ +55°C
Uberhitzungsschutz Software

Dielektrische Starrheit Netz/tNiederspannung 3750V~ fir eine
e

Minu
Ausgangsstrom Motor 7.5A+7.5A max
Umschaltsstrom Relais Motor 10A

Max. Leistung Motoren 180W + 180W (24V —)

(* weitere Spannungen auf Anfrage lieferbar)

Verwendbare Sendertypen:
Alle kompatiblen Sender mit ROLLING CODE ((€R-Ready) )

2.1)BATTERIEN-SATZ VIRGO BAT(OPTIONAL)

3) VORBEREITUNG LEITUNGEN Fig. A

Die elektrische Anlage gemaB Fig.A vorbereiten.

Die Netzanschlusse sind deutlich von den Sicherheitsanschlissen in Niederst-
spannung (24V) getrennt zu halten.

Zudiesem ZweckistderTorantriebfirrdie Aufnahme eines biegsamen Spiralkanals
eingerichtet (Innen-g 20), siehe Abb.A:

- P1 Eingang Netzversorgung.

- P2/P3 Eingange fiir die Sicherheitsvorrichtungen und Zubehérteile.

Fir die Netzversorgung benutzen Sie den zugehorigen Kabelhalter (Abb. A-"S").

4) ANSCHLUSSE KLEMMLEISTE Fig. K

HINWEISE - Bitte beachten Sie bei den Verkabelungs- und Installationsarbeiten
die geltenden Bestimmungen sowie die Regeln der guten Technik.

Die Leiter, die mit unterschiedlichen Spannungen gespeist werden, missen
physischvoneinandergetrennt oder mitzusétzlichen Isolierungen von zumindest
1 mm isoliert werden. Die Leiter mussen in der Ndhe der Klemmen an einer
zusatzlichen Befestigung verankert werden, zum Beispiel mit Kabelbindern. Alle
Verbindungskabel miissen vom Dissipator ferngehalten werden.

ACHTUNG! Verwenden Sie fiir den Anschluss an das Stromnetz mehradrige
Kabel mit einem Mindestquerschnitt von 3 x 1,5 mm? vom Typ, der von den
geltenden Bestimmungen vorgeschrieben wird. Verwenden Sie fiir den
Anschluss der Motoren Kabel mit einem Mindestquerschnitt von 1,5 mm*
vom Typ, der von den geltenden Bestimmungen vorgeschrieben wird. Das
Kabel muss zumindest HO5RN-F sein.

Klemme Definition Beschreibung
L PHASE
Einphasige Speisung 220-230V 50/60 Hz*
N NULLLEITER
JP5
s, EING TRASF Eingang Transformator, 220-230V.
Stromversorgung Karte:
JP21 AUSG TRASF 24V~ Ausgang Transformator
24 V= Stromversorgung Pufferbatterie
10 MOT1 + Anschluss Motor 1. Verzégerung bei SchlieRung.
11 MOT1 - Anschlusse auf Fig. J Gberprifen
14 MOT2 + Anschluss Motor 2. Verzégerung bei Offnung.
15 MOT2- Anschlusse auf Fig. J Gberprifen

AUX 0 - KONTAKT, GESPEIST MIT
24V (N.O.) (TA MAX)

GESPEISTER KONTAKT 24V~ (N.O.) (MAX. 1 A)

20 Konfigurierbarer Ausgang AUX 0 - Default BLINKLEUCHTE.

2. FUNKKANAL / KONTROLLLEUCHTE TOR OFFEN SCA / Steuerung NOTBELEUCHTUNG / Steuerung
ZONENBELEUCHTUNG / TREPPENBELEUCHTUNG / ALARM TOR OFFEN / BLINKLEUCHTE /

21 ELKTROSCHLOSS MIT AUSLOSER / ELEKTROSCHLOSS MIT MAGNET / WARTUNG / BLINKLEUCHTE
UND WARTUNG. Bitte nehmen Sie auf die Tabelle “Konfigurierung der AUX-Ausgénge Bezug".

Konfigurierbarer Ausgang AUX 3 - Default AUsgang 2. FUNKKANAL.
26 AUX 3 - FREIER KONTAKT (N.O.) 2. FUNKKANAL/ KONTROLLLEUCHTE TOR OFFEN SCA/ Befehl NOTBELEUCHTUNG/ Befehl
o ZONENBELEUCHTUNG/ ALARM TOR OFFEN/ BLINKLEUCHTE/ ELEKTROSCHLOSS MIT AUSLOSER/

57 (Max 24V1A) ELEKTROSCHLOSS MIT MAGNET.
Bitte nehmen Sie auf die Tabelle “Konfigurierung der AUX-Ausgange” Bezug.
- 4 + REF SWE Gemein Endschalter
5
ig 9 42 SWC1 Endschalter SchlieBung des Motors 1 SWO1 (N.C.).
< < ..
é: g 'm-: g 43 SWO 1 Endschalter Offnung des Motors 1 SWO1 (N.C.).
E E oo 44 SWC2 Endschalter SchlieBung des Motors 2 SWC2 (N.C.).
= 45 SWO 2 Endschalter Offnung des Motors 2 SWO2 (N.C.).
=
5 E . 4 SW 1 Kontrolle Endschalter Motor 1
Ea 5 < £ Fir Triebe mit Endschaltersteuerung mit einem Leiter.
A
2 8 @ 2 43 SW2 Kontrolle Endschalter Motor 2
< E Fur Triebe mit Endschaltersteuerung mit einem Leiter.
2? 22:\\//+ Ausgang Stromversorgung Zubehor.
Ausgang Stromversorgung fiir tiberpriifte Sicherheitsvorrichtungen (Sender Fotozellen und Sender Tastleiste).
52 24 Vsafe+ PO -
Ausgang nur aktiv wahrend des Mandverzyklusses.
% 60 Gemein Gemeine Eingange IC 1 und IC 2
g Konfigurierbarer Steuereingang 1 (N.O.) - Default START E.
K 61 IC1 START E / START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
[ Bitte nehmen Sie auf die Tabelle “Konfigurierung der Steuereingange” Bezug.
2 Konfigurierbarer Steuereingang 2 (N.O.) - Default PED.
b 62 IC2 START E / START I/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
@ Bitte nehmen Sie auf die Tabelle “Konfigurierung der Steuereingange” Bezug.
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Klemme Definition Beschreibung
70 Gemein Gemeine Eingdnge STOP, SAFE 1 und SAFE 2
71 STOP Der Befehl unterbricht das Manéver. (N.C.)

Falls nicht verwendet, Gberbriickt lassen.

Konfigurierbarer Sicherheitseingang 1 (N.C.) - Default PHOT.
PHOT/ PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 /

72 SAFET BAR OP / BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST / BAR 8K2 CL
Bitte nehmen Sie auf die Tak Y figurierung i itseingdnge” Bezug
73 FAULT 1 Eingang Uberpriifung an SAFE 1 angeschlossenen Sicherheitsvorrichtungen.
Konfigurierbarer Sicherheitseingang 2 (N.C)) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT/ PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 /
BAR OP / BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Bitte nehmen Sie auf die Tabelle "Konfigurierung der Sicherheitseingdnge” Bezug
75 FAULT 2 Eingang Uberpriifung an SAFE 2 angeschlossenen Sicherheitsvorrichtungen.
o Eingang Antenne.
= Y ANTENNE Verwenden Sie eine auf 433 MHz abgestimmte Antenne. Verwenden Sie die Verbindung Antenne-
g Empfanger ein Koaxialkabel RG58. Das Vorhandensein von metallischen Massen in der Nahe der
c # SHIELD Antenne kann den Funkempfang stéren. Montieren Sie die Antenne bei ungentigender Reichweite
< des Senders an einer geeigneteren Stelle.

Konfigurierung der AUX-Ausginge

Logik Aux= 0 - Ausgang 2. FUNKKANAL.
Der Kontakt bleibt bei der Aktivierung des 2. Funkkanals 1 s geschlossen.

Logik Aux= 1 - Ausgang KONTROLLLEUCHTE TOR OFFEN SCA.
Der Kontakt bleibt wahrend der Offnung und bei offenem Fliigel geschlossen, intermittierend wahrend der SchlieBung und offen bei geschlossenem Fligel.

Logik Aux= 2 - Ausgang Befehl NOTBELEUCHTUNG.
Der Kontakt bleibt nach dem letzten Mandver fir 90 Sekunden geschlossen.

Logik Aux=3 - Aus?ang Befehl ZONENBELEUCHTUNG.
Der Kontakt bleibt fiir die gesamte Dauer des Mandvers aktiv.

Logik Aux=4 - Ausgang TREPPENBELEUCHTUNG.
Der Kontakt bleibt bei Beginn des Mandvers fiir 1 Sekunde geschlossen.

Logik Aux=5 - Ausgang ALARM TOR OFFEN.
Der Kontakt bleibt geschlossen, falls der Torfligel fiir eine Zeit offen bleibt, die das Doppelte der in TCA eingestellten Zeit betragt.

Logik Aux= 6 - Ausgang BLINKLEUCHTE.
Der Kontakt wahrend der Bewegung der Torfliigel geschlossen.

Logik Aux= 7 - Ausgang fiir ENRASTENDES ELEKTROSCHLOSS.
Der Kontakt bleibt bei jeder Offnung 2 Sekunden geschlossen.

Logik Aux= 8 - Ausgang fir MAGNET-ELEKTROSCHLOSS.
Der Kontakt bleibt bei geschlossenem Tor geschlossen.

Logik Aux= 9 - Ausgang WARTUNG.
Der Kontakt bleibt beim Erreichen des im Parameter Wartung eingestellten Werts geschlossen, um die Wartungsanforderung anzuzeigen.

Logik Aux= 10 — Ausgang BLINKLEUCHTE WARTUNG.
Der Kontakt wéhrend der Bewegung der Torfliigel geschlossen. Wenn der im Parameter Wartung eingestellte Wert bei Ende des Mandvers bei geschlossenem Tor erreicht wird,
schlieBt sich der Kontakt 4 Mal fiir 10 Sekunden und 6ffnet sich dann fiir 5 Sekunden, um die Wartungsanforderung anzuzeigen.

Konfigurierung der Steuereingédnge

Logik IC= 0 - Als Start E konfigurierter Eingang. Funktionsweise gemaR Logik Mau. Schr ik Schr EE. Externer Start fiir Ampelsteuerung.

Logik IC= 1 - Als Start | konfigurierter Eingang. Funktionsweise geméaB Logik Mow. Schr itk Schr iEE. Interner Start fiir Ampelsteuerung.

Logik IC= 2 - Als Open_konfigurierter Eingang. .
Der Befehl fiihrt eine Offnung aus. Wenn der Eingang geschlossen bleibt, bleiben die Fliigel bis zur Offnung des Kontakts offen. Bei offenem Kontakt schlief3t die Automatisierung
nach der Zeit TCA, falls aktiv.

Logik IC= 3 - Als Close konfigurierter Eingang.
Der Befehl fuhrt die SchlieBung aus.

Logik IC=4 - Als Ped konfigurierter Eingan%
Der Befehl fiihrt eine partielle FuBgdngerdéffnung aus. Funktionsweise gemaB Logik Mow. Schr {Ek Schr EE

Logik IC=5 - Als Timer konfigurierter Eingang.
Funktionsweise wie bei Open, aber die SchlieBung ist auch nach einem Stromausfall garantiert.

Logik IC= 6 - Als Timer Ped konfigurierter Eingang. .
Der Befehl fiihrt eine partielle Fu ?éngeréﬁnung aus. Wenn der Eingang geschlossen bleibt, bleibt der Fliigel bis zur Offnung des Kontakts offen. Wenn der Eingang %eschlossen
bleibt und ein Befehl Start E, Start Toder Open aktiviert wird, wird ein vollstandiges Mandver ausgefiihrt, um dann die FuBgangeréffnung wiederherzustellen. Die SchlieBung wird

auch nach einem Stromausfall garantiert.

Konfigurierung der Sicherheitseinginge

Logik SAFE= 0 - Als Phot konfigurierter Eingang, Fotozelle nicht Gberpruften (¥). (Fig. M, Pos. 1). .
Gestattet das AnschlieBen von Vorrichtungen ohne zusétzlichen Kontakt fir die Uberprifung. Bei Abdunklung sind die Fotozellen sowohl beim Offnen, als auch beim SchlieBen aktiv.
Eine Abdunklung der Fotozelle beim Schlieen schaltet die Bewegungsrichtung erst nach der Freigabe der Fotozelle um. Falls nicht verwendet, Giberbrickt lassen.

Logik SAFE= 1 - Als Phot test konfigurierter Eingang, tiberpriifte Fotozelle. (Fig. M, Pos. 2)

Aktiviert die Uberﬁr[]fung der Fotozellen bei Beginn des Mandvers. Bei Abcsunklun sind die Fotozellen sowohl beim Offnen, als auch beim SchlieRen aktiv. Eine Abdunkelung der
Fotozelle beim SchlieBen schaltet die Bewegungsrichtung erst nach der Freigabe der Fotozelle um.

Logik SAFE= 2 - Als Phot op konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei Offnun% nicht Gberpriften (¥). (Fig. M, Pos. 1)
Gestattet das AnschlieBen von Vorrichtungen ohne zusatzlichen Kontakt fiir die Uberpriifung. Deaktiviert béim SchlieBen das Funktionieren der Fotozelle bei Abdunkelung. Blockiert
in der Phase der Offnung die Bewegung flr die Dauer der Abdunkelung der Fotozelle. Falls nicht verwendet, Gberbriickt lassen.

Logik SAFE= 3 - Als Phot op test konfigurierter Eingang, iiberpriifte Fotozelle aktiv nur bei Offnung (Fig. M, Pos. 2)

Aktiviert die Uberpriifung der Fotozellen bei Beginn des Mandévers. Deaktiviert beim Schlieen das Funktionieren der Fotozelle bei Abdunkelung. Blockiert in der Phase der Offnung
die Bewegung fiir die Dauer der Abdunkelung der Fotozelle.

Logik SAFE= 4 - Als Phot cl kon(l/gurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung nicht tiberpriften (¥). (Fig. M, Pos. 1)
Gestattet das Anschlieflen von Vorrichtungen ohne zusétzlichen Kontakt fiir die Ubérpriifung. Deaktiviert beim Offnen das Funktionieren der Fotozelle bei Abdunkelung. Beim
SchlieBen schaltet sie direkt um. Falls nicht verwendet, liberbriickt lassen.

Logik SAFE= 5 - Als Phot cl test konfigurierter Eingang, Uberprifte Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung (Fig. M, Pos
e

. 2).
Aktiviert die Uberprifung der Fotozeghen bei Beginn des Mangvers. Deaktiviert beim Offnen das Funktionieren der Fotozelle bei Abdunkelung. Beim Schlieen schaltet sie direkt um.

Logik SAFE= 6 - Als Bar konfigurierter Eingang, Tastleiste nicht Gberpriften (¥). (Eig. M, Pos. 3)
Gestattet das AnschlieBen von Vorrichtungen ohne zusétzlichen Kontakt fiir die Uberpriifung. Der befehl kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. um. Falls nicht benutzt den Jumper eingesetzt lassen

Logik SAFE= 7 - Als Bar konfigurierter Eingang, Uberprifte Tastleiste (Fig. M, Pos. 4).
Aktiviert die Uberpriifung der Tastleisten bei Beginn des Mandvers. Der Befehl kehrt die Bewegung fiir zwei Sekunden um.

Logik SAFE= 8 - Als Bar 8k2 konfigurierter Eingang (Fig. M, Pos. 5). Eingang fiir Widerstandskante 8K2.
Der Befehl kehrt die Bewegung fUr zwei Sekunden um.

Logik SAFE=9 Eingang konfiguriert als Bar op, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bewirkt bei Aktivierung wéhrend de,r,SchIieBun% das Anhalten der Automatisierung (STOP) (Fig. M, Pos. 3).
Gestattet das Anschlieen von Vorrichtungen ohne zusétzlichen Kontakt fiir die Uberprufung. Der Eingriff in der Phase der Offnung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. Um, der Eingriff in der Phase
SchlieBung bewirkt das Anhalten. Falls nicht verwendet, iberbriickt lassen.

I(_So Oilf))S&EE:YJAOPEingj)ng konfiguriert als Bar op test, liberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bewirkt bei Aktivierung wihrend der SchlieBung das Anhalten der Automatisierung
ig. M, Pos.4). i
Aktiviert dgle Uberprifung der Tastleisten bei Beginn des Mandvers. Der Eingriff in der Phase der Offnung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. um, der Eingriff in der Phase SchlieBung bewirkt das Anhalten.

I(.é)]%l}))S{-\FEE:'\}ﬂPEingsa)ng konfiguriert als Bar 8k2 op, Leiste 8k2 mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bewirkt bei Aktivierung wéhrend der SchlieBung das Anhalten der Automatisierung
ig. M, Pos.’5). .
Der Eingriff in der Phase der Offnung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. um, der Eingriff in der Phase SchlieBung bewirkt das Anhalten.

Logik SAFE=12 Eingang konfiguriert als Bar cl, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung, bewirkt bei Aktivierung wahrend der Offnung das Anhalten der Automatisierung (STOP) (Fig. M, Pos. 3).
Gestattet das AnschlieBen von Vorrichtungen ohne zusétzlichen Kontakt fuir die Uberprifung. Der Eingriff in der Phase der SchlieBung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. Um, der Eingriff in
der Phase Offnung bewirkt das Anhalten. Falls nicht verwendet, Gberbriickt lassen.

Logik SA%?’E)?’)EEE%R/? I};onf:guriert als Bar cl test, tiberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung, bewirkt bei Aktivierung wéhrend der Offnung das Anhalten der Automa-
tisierun ( ig. M, Pos. 4). -
Aktiviertgdie Uberprgfung derTastleisten bei Beginn des Manovers. Der Eingriff in der Phase der SchlieBung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. Um, der Eingriff in der Phase Offnung bewirkt das Anhalten.

Logik SAFE=14 Eingang konfiguriert als Bar 8k2 cl, Leiste 8k2 mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung, bewirkt bei Aktivierung wihrend der Offnung das Anhalten der Automatisierung (STOP) (Fig. M, Pos. 5).

Der Eingriff in der Phase der SchlieBung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. Um, der Eingriff in der Phase Offnung bewirkt das Anhalten:

(¥) Bei Installation von Vorrichtungen vom Typ “D” (wie definiert von EN 12453) mit nicht iiberpriiftem Anschluss wird eine obbligatorische Wartung mit zumindest halbjéhrli-
cher Frequenz vorgeschrieben.
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S)lﬁaNSCHLIESSEN DER MOTOREN UND EINSTELLEN DER ENDSCHALTER
(Abb. J)

Bei vollstandig geschlossenem oder ge6ffnetem Tor den entsprechenden Nocken
drehen, bis das Einrasten des jeweiligen Endschalter-Mikros zu héren ist und den
Nocken in seiner Position durch Anziehen der entsprechenden Schrauben fixieren.
Das korrekte Eingreifen der Endschalter Gberprifen, indem einige vollsténdige
motorbetriebene Offnungs- und SchlieBzyklen ausgefiihrt werden.

6) SICHERHEITSVORRICHTUNGEN
Anmerkung: Nur empfangende Sicherheitsvorrichtungen mit freiem
Austauschkontakt verwenden.

6.1) UBERPRUFTE GERATE Fig. M

6.2) ANSCHLUSS VON EINEM PAARNICHT UBERPRUFTEN FOTOZELLEN Fig. L
7) ZUGANG ZU DEN MENUS: FIG.2

7.1) MENU PARAMETER (PAr A7) (TABELLE “A” PARAMETER)

7.2) MENU LOGIKEN (Lof ic) (TABELLE “B” LOGIKEN)

7.3) MENU FUNK (rAd /o) (TABELLE “C” FUNK)

- WICHTIGERHINWEIS: KENNZEICHNEN SIEDEN ERSTEN ABGESPEICHERTEN
SENDER MIT DER SCHLUSSEL-MARKE (MASTER). .

Beidermanuellen Programmierung vergibt dererste Senderden SCHLUSSELCODE

DES EMPFANGERS; dieser Code ist fiir das anschlieBende Clonen der

Funkbedienungen erforderlich.

Der eingebaute Empfanger Clonix weist auflerdem einige wichtige erweiterte

Funktionen auf:

Clonen des Master-Senders (Rolling-Code oder fester Code)

Clonen zur Ersetzung von bereits in den Empfanger eingegebenen Sendern

Verwaltung der Datenbank der Sender

Verwaltung Empfangergruppe

Bitte nehmen Sie fur die Benutzung dieser erweiterten Funktionen auf die

Anleitung des Universal-Programmiergerats und die allgemeine Anleitung fir

die Programmierung der Empfanger Bezug.

7.4) MENU DEFAULT (JEFRLLE)
Stellt die Steuereinheit auf die voreingestellten Defaultwerte zuriick. Nach einer
Ruckstellung muss ein neues AUTOSET vorgenommen werden.

7.5) MENU SPRACHE (5PrRchE)
Gestattet die Einstellung der Displaysprache der Programmiereinheit.

7.6) MENU AUTOSET (RUEaSEE)

- Das entsprechende Mend startet eine automatische Einstellung.

« Sobald die Taste OK ?]edrijckt._wird, wird die Meldung “... .... ..." angezeigt,
die Steuereinheit fuhrt ein Offnungsmandver aus, gefolgt von einem
SchlieBungsmandver, bei dem der Mindestwert des Drehmoments fiir die
Bewegung des Turfliigels automatisch eingestellt wird.

Die Anzahl der fiir den Autoset erforderlichen Mandver kann zwischen 1 und
3variieren.  Wahrend dieser Phase missen die Abdunkelung der Fotozellen
sow(ije die Benutzung der Befehle START, STOPP und des Displays verhindert
werden.
Am Ende dieser Operation hat die Steuerungseinheit die optimalen
Drehmomentwerte automatisch eingestellt. Uberpriifen Sie sie und dndern
Sie sie gegebenenfalls, wie im Abschnitt Programmierung beschrieben.
ACHTUNG!! Stellen Sie sicher, dass der Wert der Kraft, gemessen an
den gemaB Norm EN12445 vorgesehenen Punkten, kleiner als der in
d?r Norm EN 12453 angegeben ist.

Die Aufprallkrifte konnen durch die Verwendung von verformbaren

Leisten reduziert werden.

Achtung!! Wihrend der Auto-Einstellung ist die Funktion

Hinderniserfassung nicht aktiv; der Monteur muss die Bewegung der

Automatisierung iiberwachen und verhindern, dass Personen oder
Sachen in den Bewegungsbereich der Automatisierung gelangen.

7.7)SEQUENZ ZUR UBERPRUFUNG DER INSTALLATION

1. Fuhren Sie das Verfahren AUTOSET aus (¥).

2. Uberpriifen Sie die Sto3krafte: Weiter mit Punkt 10, falls die Grenzwerte (**)
eingehalten werden, anderenfalls

3. Gegebenenfalls die Parameter der Geschwindigkeit und der Empfindlichkeit
(Kraft) anpassen: siehe Tabelle Parameter.

TABELLE “A” - MENU PARAMETER - (PRrAl")

4, Uberprifen Sie die StoBkrafte erneut: Weiter mit Punkt 10, falls die Grenzwerte
(**) eingehalten werden, anderenfalls

5. Eine passive leiste anbringen

6. Uberprifen Sie die StoBkrafte erneut: Weiter mit Punkt 10, falls die Grenzwerte
(**) eingehalten werden, anderenfalls

7. Diedruck-oderstromempfindlichen Schutzvorrichtungen (zum Beispiel aktive
Leiste) anbringen (**)

8. Uberprifen Sie die StoBkrafte erneut: Weiter mit Punkt 10, falls die Grenzwerte
(**) eingehalten werden, anderenfalls

9. Die Bewegung des Triebs nur in der Modalitat “Mann anwesend” tiberpriifen

10.Sicherstellen, dass alle Erfassungsvorrichtungen im Mand&verbereich
ordnungsgemal funktionieren

(*) Stellen Sie vor der Ausfiihrung von Autoset sicher, dass alle Montage-
und Sicherungsarbeiten ordnungsgemal ausgefiihrt worden sind, wie
vorgeschrieben in den Anweisungen zur Installation im Handbuch der
Motorisierung.

(**)In Abhéngig?(eit von den Risikoanalysen kdnnte die Anbringung zusatzlicher
Sicherheitsvorrichtungen erforderlich sein.

7.8) MENU STATISTIKEN

Gestattet das Anzeigen der Version der Karte, der Gesamtzahl der Mandver (in
Hunderten), der Anzahl der abgespeicherten Funksteuerungen und der letzten
30 Fehler (die ersten beiden Ziffern gegen die Position und die letzten beiden
den Fehlercode an). Der Fehler 01 ist der jiingste.

7.9) MENU PASSWORD

Gestattet die Eingabe eines Passwords fiir die Programmierung der Karte

iiber das Netz U-link".

MIT DER LOGIK “SCHUTZNIVEAU" eingestellt auf 1, 2, 3 oder 4 wird der
Zugang zum Menu Programmierung angefordert. Nach 10 fehlgeschlagenen
Zugangsversuchen infolge muss vor einem erneuten Versuch drei Minuten
gewartet werden. Wahrend dieses Zeitraums wird bei jedem Zugangsversuch
"BLOC" angezeigt. Das Default-Password ist 1234

8) DRUCKEN ANSCHLAG SCHLIESSUNG Fig. O Pos. A-B
RICHTUNG OFFNUNG Fig. J

?)ANS?HLUSSANERWEITERUNGSKARTENUNDHANDPROGRAMMIEREINHEIT
Fig.N
Bitte nehmen Sie auf das entsprechende Handbuch Bezug.

10) ZUSATZMODULE U-LINK

Bitte nehmen Sie auf die Anweisungen zu den Modulen U-link Bezug.
DieBenutzungeiniger ModulefiihrtzueinerVerringerung der Funkreichweite. Pas-
sen Siedie Anlage durch verwendung einer geeigneten Antenne mit433 MHzan.

11) WIDERHERSTELLUNG DER WERKSEINSTELLUNG (Filgl;. P)

ACHTUNG: Das Steuergerat wird auf die Werkseinstellung zuriickgestellt

und alle abgespeicherten Fernbedienungen werden geloscht.

ACHTUNG! Ein falsche Einstellung kann zur Verletzung von Personen oder

Tieren sowie zu Sachschéden fiihren.

- Unterbrechen Sie die Stromversorgung der Karte (Fig. P - Pos. 1)

- Offnen Sie den Eingang Stop und driicken Sie gleichzeitig die Tasten - und OK
(Fig. P - Pos. 2)

- Stellen Sie die Stromversorgung der Karte wieder her (Fig. P - Pos. 3)

- Das Display zeigt RST an; bestatigen Sie innerhalb von drei sekunden durch
Driicken der Taste OK (Fig. P - Pos. 4)

- Warten Sie das Ende des Vorgangs ab (Fig. P - Pos. 5)

- Vorgang beendet (Fig. P - Pos. 6)

ACHTUNG! Eine falsche Einstellung kann zur Verletzung von Personen oder
Tieren sowie zu Sachschéden fiihren.
ACHTUNG: Stellen Sie sicher, dass der Wert der Kraft, gemessen an den
gemaB Norm EN12445 vorgesehenen Punkten, kleiner als der in der
Norm EN 12453 an?(egeben ist.
Die Aufprallkrafte konnen durch die Verwendung von verformbaren
Leisten reduziert werden.
Wirempfehlen, zurErzielung eines besseren Resultats den Autoset mit Motorenin
Ruhestellung vorzunehmen (das hei3t nicht Gberhitzt von einer gro3eren Anzahl
von ausgefiihrten Mandvern).

Parameter Min. | Max. | Default | Personlich Definition Beschreibung
N : ; A.

E UE E' 0 10 3 o\ﬁgi:%eﬁgt%?;'é] Verzégerungszeit bei Offnung des Motors 2 gegentiber dem Motor 1

LErn RUF

t LIEI' El 'l- Verzégerungszeit | Verzégerungszeit bei SchlieBung des Motors 1 gegentiber dem Motor 2.

0 25 6 SchlieBung Motor | HINWEIS: Wenn die Zeit auf das Maximum eingestellt ist, wartet der Motor 1 vor dem
E;Er n EU 1 [s] Starten auf das vollstandige SchlieBen von Motor 2.
Ec =3 0 120 10 Zesltcﬁﬁé?;::gs[z?e Wartezeit vor der automatischen SchlieBung.
Raumungszeit
Xial=1x] g e . . .

crRUMANP 1 180 40 Ampelbereich [s] | Raumungszeit des Bereiches mit dem von der Ampel geregelten Verkehr.
Verlangsamungsraum bei Offnung des Motors / der Motoren, ausgedriickt als Prozentsatz
des Gesamthubs. .

d 'St 5. o ACHTgNGENach einerA?dﬁrung %es Parameters muss ein vollstandiges Mandver ohne
Unterbrechungen ausgefiihrt werden.
! e 0 50 10 Verlaqgsamungojsraum ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.
F.UUF Offnung [%)] ACHTUNG: Bei Aktuatoren mit integrierten Feststellern ist eine immer aktive

Verlangsamung bei einem Wert iiber 5 zwingend erforderlich
ACHTUNG: Bei GIUNO wird der Verlangsamungsraum mit den verschiebbaren Senso-
ren eingestellt

VIRGO SMARTBTA - 63

HDOS1n3ad



MONTAGEANLEITUNG

Parameter

Min. | Max.

Default

Personlich

Definition

Beschreibung

Verlangsamungsraum
SchlieBung [%]

Verlangsamungsraum bei SchlieBung des Motors / der Motoren, ausgedrtickt als
Prozentsatz des Gesamthubs.

ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstandiges Mandver ohne
Unterbrechungen ausgefiihrt werden.

ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.
ACHTUNG: Bei Aktuatoren mit integrierten Feststellern ist eine immer aktive
Verlangsamung bei einem Wert iiber 5 zwingend erforderlich

ACHTUNG: Bei GIUNO wird der Verlangsamungsraum mit den verschiebbaren Senso-

ren cingestellt

ErLANDSA-
TUnbSErECHE

Verlangsamungsraum
[%]

Verlangsamungsraum (Ubergang von der Betriebsgeschwindigkeit zur
Verlangsamungsgeschwindigkeit), sowohl bei der Offnung, als auch bei der SchlieBung
des Motors / der Motoren, ausgedriickt als Prozentsatz des Gesamthubs.

ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstindiges Mandver
ohne Unterbrechungen ausgefiihrt werden.

ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.

EE L FFaUnD

10 29

29

Partielle Offnung
M1 [%]

Raum fiir partielle Offnung als Prozentsatz der vollstandigen Offnung, nach Aktivierung
des Befehls FuBganger PED.

crAFE ofF

50

Kraft Fligel bei
Offnung [%]

Vom Fliigel ausgeiibte Kraft bei der Offnung. Prozentsatz der abgegebenen Kraft,
zusatzlich zu der mit Autoset eingestellten (und anschlieBend aktualisiert), vor Auslésung
eines Alarms Hindernis.

Der Parameter wird von Autoset automatisch eingestellt.

ACHTUNG: Wirkt sich direkt in der StoBkraft aus: sicherstellen, dass der
eingestellte Wert den geltenden Sicherheitsbestimmungen entspricht (*). Falls
erforderlich Quetschschutzsicherheitsvorrichtungen installieren(**).

crAFE Schi

50

Kraft Fltigel bei
SchlieBung [%]

Vom Fliigel ausgetibte Kraft bei der SchlieBung. Prozentsatz der abgegebenen Kraft,
zusétzlich zu der mit Autoset eingestellten (und anschlieBend aktualisiert), vor Auslésung
eines Alarms Hindernis.

Der Parameter wird von Autoset automatisch eingestellt.

ACHTUNG: Wirkt sich direkt in der StoBkraft aus: sicherstellen, dass der
eingestellte Wert den geltenden Sicherheitsbestimmungen entspricht (*). Falls
erforderlich Quetschschutzsicherheitsvorrichtungen installieren (**).

oFFrLinDSCE -
Schi

15 29

929

Geschwindigkeit
Offnung [%]

Prozentsatz der max. Geschwindigkeit, die bei der Offnung des Motors / der Motoren
erreicht werden kann.

ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstindiges Manover
ohne Unterbrechungen ausgefiihrt werden.

ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.

Schi {ERDE-
Schi

15 29

929

Geschwindigkeit
SchlieBung [%]

Prozentsatz der max. Geschwindigkeit, die bei der SchlieBung des Motors / der Motoren
erreicht werden kann.

ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstindiges Manover
ohne Unterbrechungen ausgefiihrt werden.

ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.

wErLLESch,

15 29

25

Geschwindigkeit
Verlangsamung [%]

Geschwindigkeit des Motors / der Motoren bei der Offnung und bei der SchlieBung in der
Phase der Verlangsamung, ausgedriickt als max. Betriebsgeschwindigkeit.

ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstandiges Mandver
ohne Unterbrechungen ausgefiihrt werden.

ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.

LArEURD

0 250

Programmierung
der Anzahl der
Manover fiir die

Wartungsschwelle
[in Hunderten]

Gestattet die Eingabe einer Anzahl von Manévern, nach der die Wartungsanforderung am
Ausgang AUX angezeigt wird, der als Wartung oder Blinkleuchte und Wartung konfiguriert
ist

(*) In der Europédischen Union EN12453 zur Begrenzung der Kraft und EN12445 fiir das Messverfahren anwenden.
(**) Die Aufprallkrédfte konnen durch die Verwendung von verformbaren Leisten reduziert werden.

TABELLE “B” - MENU LOGIKEN - (Lo ic)

Die
Logik Definition Default \nm.n;le Optionen
markieren
0 Motoren nicht aktiv
1 ELI 250 BT - Verwenden Sie ihn nicht
2 PHOBOS N BT - Verwenden Sie ihn nicht
3 IGEA BT - Verwenden Sie ihn nicht
Motortyp . -
4 LUX BT - Verwenden Sie ihn nicht
NokorEn-
(Den an die Karte 0 5 LUX G BT - Verwenden Sie ihn nicht
E4P angeschlossenen 6 SUB BT - Verwenden Sie ihn nicht
Motortyp eingeben.)

7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A - Verwenden Sie ihn nicht
8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - Verwenden Sie ihn nicht
9 VIRGO SMART BT A - 5 Dréhte
10 VIRGO SMART BT A - 3 Dréhte

- Zeit automatische 0 0 Logik nicht aktiv

c SchlieBung 1 Aktiviert die automatische SchlieBung

0 Logik nicht aktiv

L ! Schnelle SchlieBun 0

chnELLScHL €5 9 1 Schliet drei Sekunden nach der Freigabe der Fotozellen, ohne das Ende der eingestellten TCA abzuwarten.
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Die
Logik Definition Default Wm":'e Optionen
markieren
Die als Start E, Start | und Ped Bewegung Schritt Schritt
0 konfigurierten Eingange funktionieren _ .
mit der Logik 4 Schritte. 2-SCHRITT 3-SCHRITT 4-SCHRITT
i GESCHLOSSEN | OFFNUNG
HEL Dieals St'art E, St'art.l'und Ped o OFFNUNG OFFNUNG
Bewegung Schritt konfigurierten Eingange funktionieren BEI STOPP
Cchr IEE Schritt 0 1 mit der Logik 3 Schritte. Der Impuls SCHLESSUNG
. wahrend der SchlieBungsphase kehrt OFFEN
SC h’- ": t die Bewegung um. SCHLIESSUNG | SCHLIESSUNG
SCHLESSUNG
Die als Start E, Start | und Ped BEI
5 konfigurierten Eingédnge funktionieren OFFNUNG NACHSTOPP | STOPP+TCA
mit der Logik 2 Schritte. Bei jedem - - -
Impuls wird die Bewegung umgekehrt. NACHSTOP | OFFNUNG OFFNUNG OFFNUNG
0 Die Blinkleuchte geht gleichzeitig mit dem Starten des Motors / der Motoren an.
wor ALBRAT Voralarm 0
1 Die Blinkleuchte geht ca. drei Sekunden vor dem Starten des Motors / der Motoren an.
0 Funktionsweise im Impulsen.
Funktionsweise Mann anwesend.
Der Eingang 61 wird als OPEN UP konfiguriert.
Der Eingang 62 wird als CLOSE UP konfiguriert.
1 Das Manéver wird fortgesetzt, solange die Tasten OPEN UP oder CLOSE UP gedriickt gehalten werden.
n A ACHTUNG: Die Sicherheitsvorrichtungen sind nicht aktiv.
EokMAnn Mann anwesend 0 Funktionsweise Mann anwesend Emergency. Normalerweise Funktionsweise mit Impulsen.
Falls die Karte den Test der Sicherheitsvorrichtungen (Fotozelle oder Leiste, ErOx) drei Mal in Folge nicht
besteht, wird die Funktionsweise Mann anwesend aktiv bis zum Loslassen der Tasten OPEN UP oder
CLOSE UP aktiviert.
2 Der Eingang 61 wird als OPEN UP konfiguriert.
Der Eingang 62 wird als CLOSE UP konfiguriert.
ACHTUNG: Mit Mann anwesend Emergency sind die Sicherheitsvorrichtungen nicht aktiv.
MPULSHL. Blockiert o 0 Der Impuls der als Start E, Start | und Ped konfigurierten Eingénge hat Auswirkung wihrend der Offnung.
HUF Offnungsimpulse 1 Der Impuls der als Start E, Start | und Ped konfigurierten Eingénge hat keine Auswirkung wahrend der Offnung.
MPULSHL. Blockiert o 0 Der Impuls der als Start E, Start | und Ped konfigurierten Eingange hat Auswirkung wéhrend der Pause TCA.
t C H TCA-Impulse 1 Der Impuls der als Start E, Start | und Ped konfigurierten Eingénge hat keine Auswirkung wéhrend der Pause TCA.
{MPULSEL. | Blockieren Impulse 0 Der Impuls der Eingénge, die als Start E, Start | und Ped konfiguriert sind, hat beim SchlieBen Auswirkung.
: . 0
i SchlieBen 1 Der Impuls der Eingéinge, die als Start E, Start | und Ped konfiguriert sind, hat beim SchlieBen keine Auswirkung.
P 0 Logik nicht aktiv
LELER- Widderschlag 0 Vor der Ausfiihrung der 6ffnung schiebt das Tor ca. 2 Sekunden in Richtung SchlieBung. Dies gestattet
d’. UC HHU Offnung 1 ein einfacheres Aushaken des Elektroschlosses.
. WICHTIG - Verwenden Sie diese Funktion nicht, falls keine geeigneten Anschlige vorhanden sind.
rer 0 Logik nicht aktiv
LDEDER- Widd.erschlag 0 Vor der Ausfiihrung der SchlieBung schiebt das Tor ca. 2 Sekunden in Richtung Offnung. Dies gestattet
drlcH2U SchlieBung 1 ein einfacheres Aushaken des Elektroschlosses.
. WICHTIG - Verwenden Sie diese Funktion nicht, falls keine geeigneten Anschldge vorhanden sind.
0 Logik nicht aktiviert
Wenn die Motoren in der Position vollstandige Offnung oder vollsténdige SchlieBung mehr als eine
d e S’: H‘ Stunde stehen bleiben, werden sie fiir ca. 3 Sekunden in Richtung Anschlag aktiviert. Diese Operation
ruc Halten Blockierung 0 wird stiindlich ausgefiihrt.

b "L 1 Anm.: Diese Funktion hat den Zweck, bei hydraulischen Motoren die eventuelle Reduzierung des
Olvolumens durch den Abfall der Temperatur bei langeren Pausen zu kompensieren, zum Beispiel
waéhrend der Nacht oder aufgrund von interner Undichtigkeit.

WICHTIG - Verwenden Sie diese Funktion nicht, falls keine geeigneten Anschlidge vorhanden sind.
0 Die Bewegung wird ausschlieBlich durch den Eingriff des Anschlags SchlieBung angehalten; in diesem
Fall ist eine prazise Einstellung des Eingriffs des Anschlags SchlieBung erforderlich (Fig. G, Pos. B).
aridcH Driicken Endschalter Zu verwenden, wenn ein Anschlag SchlieBung vorhanden ist.
) SchlieBung 0 Diese Funktion aktiviert den Druck des Fliigels auf den Anschlag, ohne dass er vom Sensor Amperostop
SUC 1 als Hindernis angesehen wird.
Der Schaft fahrt also einige Sekunden weiter, nachdem er den Endschalter SchlieBung erfasst hat,
oder bis zum mechanischen Anhalten. Auf diese Weise wird durch leichtes Vorverlegen der Anschlage
SchlieBung ein perfektes Anliegen der Fltigel am Anschlag erzielt (Fig. G, Pos. A).
0 Die Eingriffsschwelle des Amperostop-Schutzes bleibt fest auf dem eingestellten Eert.
Die Zentrale fiihrt bei jedem Start automatisch eine Kompensierung der Eingriffsschwelle der Alarms
Hindernis aus.
,C E Funktion Ice 0 Stellen Sie sicher, dass der Wert der an den von Norm EN12445 vorgesehenen Punkten gemessenen

Aufprallkraft unterhalb der Angaben von Norm EN 12453 liegt. Verwenden Sie im Zweifelsfall zuzsatzlich
Schutzvorrichtungen.

Diese Funktion ist niitzlich bei Installationen, die bei niedrigen Temperaturen betrieben werden.
ACHTUNG: Nach der Aktivierung dieser Funktion muss ein Autoset-Manéver ausgefiihrt werden.
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codE

Die
Logik Definition Default w'm:s“e Optionen
markieren
. F’ ) “-E’ 0 Beiden Motoren aktiv (2 Flugel).
1 Motor aktiv 0
{
GUHSE 1 Nur Motor 1 aktiv (1 Flugel).
Offnung: M1 startet im Vergleich zu M2 im Voraus (Verschiebungszeit beim Offnen). (Siehe Abb. J)
0 SchlieBung: M2 startet im Vergleich zu M1 im Voraus (Verschiebungszeit beim SchlieBen). (Siehe Abb. J)
Mok, Umkehrung der FuBgéngermandver wird von M1 ausgefiihrt
versetzten 0 " - N - - . = N
t HUSC h Motorenbewegung Offnung: M2 startet im Vergleich zu M1 im Voraus (Verschiebungszeit beim Offnen). (Siehe Abb. J)
1 SchlieBung: M1 startet im Vergleich zu M2 im Voraus (Verschiebungszeit beim SchlieBen). (Siehe Abb. J)
FuBgdngermandver wird von M2 ausgefiihrt
nu 0 Funktionsweise Standard (Siehe Fig. J).
Richtungsumkehrung
richt Offnung 0 , . . ) B .
1 Die Offnungsrichtung wird gegentiber der Standardfunktionsweise umgekehrt (Siehe Fig. J)
] -
of Frlink
0 Als Phot konfigurierter Eingang, Fotozelle.
K'onﬁgur.lert.mg des 1 Als Phot test konfigurierter Eingang, Uiberpriifte Fotozelle.
SHFE : Sicherheitseingangs 0
SAFE 1. 2 Als Phot op konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei Offnung.
72
3 Als Phot op test konfigurierter Eingang, iberpriifte Fotozelle aktiv nur bei Offnung.
4 Als Phot cl konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung.
5 Als Phot cl test konfigurierter Eingang, tiberpriifte Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung.
6 Als Bar konfigurierter Eingang, Tastleiste.
7 Als Bar konfigurierter Eingang, Uberprifte Tastleiste.
. 8 Als Bar 8k2 konfigurierter Eingang.
Ifonﬁgmjlerl.mg des 9 Eingang konfiguriert als Bar OP, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung. Bei SchlieBung wird die
SHFE E Sicherheitseingangs 6 Bewegung angehalten.
SAFE 2. 10 Eingang konfiguriert als Bar OP TEST, tiberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung. Bei SchlieBung
74 wird die Bewegung angehalten.
1 Eingang konfiguriert als Bar OP 8k2, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung. Bei SchlieBung wird
die Bewegung angehalten.
12 Eingang konfiguriert als Bar CL, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung. Bei Offnung wird die
Bewegung angehalten.
13 Eingang konfiguriert als Bar CL TEST, Uberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung. Bei
Offnung wird die Bewegung angehalten. _
14 Eingang konfiguriert als Bar CL 8k2, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung. Bei Offnung wird die
Bewegung angehalten.
0 Als Start E konfigurierter Eingang.
Konfigurierung des 1 Als Start | konfigurierter Eingang.
ic | Steuereingangs IC 1. 0
61 2 Als Open konfigurierter Eingang.
3 Als Close konfigurierter Eingang.
. 4 Als Ped konfigurierter Eingang.
Konfigurierung des
:C E Steuereingangs IC 2. 4 5 Als Timer konfigurierter Eingang.
62
6 Als FuBgangertimer konfigurierter Eingang.
0 Als 2. Funkkanal konfigurierter Ausgang.
1 Als SCA konfigurierter Ausgang, Kontrollleuchte Tor offen.
Konfigurierung des 2 Als Befehl Notbeleuchtung konfigurierter Ausgang.
RUH O Ausgangs AUX 0. 6
20-21 3 Als Befehl Zonenbeleuchtung konfigurierter Ausgang.
4 Ausgang konfiguriert als Treppenbeleuchtung
5 Ausgang konfiguriert als Alarm
6 Ausgang konfiguriert als Blinkleuchte
. 7 Ausgang konfiguriert als einrastendes Schloss
Konfigurierung des
RuH 3 Ausgangs AUX 3. 0 8 Ausgang konfiguriert als Magnet-Schloss
26-27
9 Ausgang, konfiguriert als Wartung.
10 Ausgang, konfiguriert als Blinkleuchte und Wartung.
0 Der Empfanger ist fiir den Betrieb mit Rolling-Code konfiguriert.
FE S': Die Clonen mit festem Code werden nicht akzeptiert.
Fester Code 0

Der Empfanger ist fir den Betrieb mit festem Code konfiguriert.
Die Clonen mit festem Code werden akzeptiert.
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Die
Logik Definition Default w'm:s"e Optionen
markieren
A - Das Password fuir den Zugang zum Menu Programmierung wird nicht angefordert.
B - Aktiviert die Abspeicherung der Fernbedienungen tiber Funk.
Diese Modalitat wird in der Nahe der Bedientafel ausgefiihrt und macht keinen Zugang erforderlich:
- Driicken Sie nacheinander die versteckte Taste und die normale Taste (T1-T2-T3-T4) eines bereits in der
Standardmodalitdt mit dem Meni Funk abgespeicherten Senders.
- Driicken Sie innerhalb von 10 Sekunden die versteckte Taste und die normale Taste (T1-T2-T3-T4) einer
abzuspeichernden Fernbedienung.
0 Der Empfanger verlasst die Programmiermodalitdt nach 10 Sekunden, innerhalb dieser Zeit konnen
durch Wiederholung des vorausgehenden Punkts weitere neue Fernbedienungen eingegeben werden.
C - Die automatische Eingabe der Klone tber Funk wird aktiviert.
Gestattet die Hinzufligung der mit der Universalprogrammiereinheit erstellten Klone sowie der
programmierten Replays zum Speicher des Empfangers.
D - Die automatische Eingabe der Replay tiber Funk wird aktiviert.
Gestattet das Hinzufligen der programmierten Replay zum Speicher des Empféangers.
E - Die Parameter der Karte konnen tiber das Netz U-link gedndert werden.
A - Das Password fuir den Zugang zum Programmierungsment wird angefordert.
1 Das Default-Password ist 1234:
5 Rl . Die Funktionen B — C - D - E bleiben bezogen auf die Funktionsweise 0 unverandert.
[ u': En 1 Einstellung des - = : -
Schutzniveaus 0 A - Das Password fiir den Zugang zum Menu Programmierung wird angefordert.
uERU Das Default-Password ist 1234:
2 B - Die Abspeicherung der Fernbedienungen tber Funk wird deaktiviert.
C - Die automatische Eingabe der Klone Uber Funk wird deaktiviert.
Die Funktionen D - E bleiben bezogen auf die Funktionsweise 0 unverandert.
A - Das Password fiir den Zugang zum Menii Programmierung wird angefordert.
Das Default-Password ist 1234:
3 B - Die Abspeicherung der Fernbedienungen tber Funk wird deaktiviert.
D- Die automatische Eingabe der Replay tiber Funk wird deaktiviert.
Die Funktion E bleibt bezogen auf die Funktionsweise 0 unverandert.
A - Das Password fuir den Zugang zum Meni Programmierung wird angefordert.
Das Default-Password ist 1234:
B - Die Abspeicherung der Fernbedienungen tiber Funk wird deaktiviert.
C - Die automatische Eingabe der Klone tiber Funk wird deaktiviert.
4 D - Die automatische Eingabe der Replay tiber Funk wird deaktiviert.
E - Die Méglichkeit der Anderung der Parameter der Karte {iber das Netz U-link wird deaktiviert.
Die Fernbedienungen werden nur mit dem entsprechen Menii Funk abgespeichert.
WICHTIG: Dieses hohe Sicherheitsniveau verhindert sowohl den Zugriff durch unerwiinschte Klone, als
auch gegebenenfalls vorhandene Funkstérungen.
CFr- IEL- Serieller Modus 0 SLAVE Standard: Die Karte empfangt und sendet Befehle/Diagnose/usw.
(Identifiziert die
LEr Mo- Konfigurierung der 0 MASTER Standard: Die Karte sendet Aktivierungsbefehle (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) und andere
Karte bei einem BFT- 1 K
) arten.
leS Netzanschluss.)
Hdi‘ E SSE Adresse 0 [ ] Identifiziert die Adresse von 0 bis 119 der Karte in einer lokalen BFT-Netzverbindung.

(siehe Abschnitt OPTIONALE MODULE U-LINK)

EHP 11

Konfigurierung des

Eingangs EXPI1 der

erweiterungskarte

Eingdnge/Ausgédnge
1-2

0 Als Befehl Start E konfigurierter Eingang.
1 Als Befehl Start | konfigurierter Eingang.
2 Als Befehl Open konfigurierter Eingang.
3 Als Befehl Close konfigurierter Eingang.
4 Als Befehl Ped konfigurierter Eingang.
5 Als Befehl Timer konfigurierter Eingang.
6 Als Befehl FuBgénger konfigurierter Eingang.
7 Als Sicherheit Phot konfigurierter Eingang, Fotozelle.
8 Als Sicherheit Phot op konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei Offnung.
9 Als Sicherheit Phot cl konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei Schlieung.
10 Als Sicherheit Bar konfigurierter Eingang, Tastleiste.
1 Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar OP, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bei SchlieBung
wird die Bewegung angehalten.
12 Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar CL, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung, bei Offnung
wird die Bewegung angehalten.
Als Sicherheit Phot test konfigurierter Eingang, tiberpriifte Fotozelle. Der Eingang 3 (EXPI2) der Erweite-
13 rungskarte Eingdnge/Ausginge wird automatisch auf Eingang Uberpriifung Sicherheitsvorrichtungen
umgeschaltet, EXPFAULT1.
Eingang konfiguriert als Sicherheit Phot op test, tiberpriifte Fotozelle nur aktiv bei Offnung. Der Eingang
14 3 (EXPI2) der Erweiterungskarte Eingdnge/Ausgéange wird automatisch umgeschaltet auf Eingang Uber-
prifung Sicherheitsvorrichtungen, EXPFAULT1.
Eingang konfiguriert als Sicherheit Phot cl test, tiberpriifte Fotozelle nur aktiv bei SchlieBung. Der Eingang
15 3 (EXPI2) der Erweiterungskarte Eingdnge/Ausgédnge wird automatisch umgeschaltet auf Eingang Uber-
prifung Sicherheitsvorrichtungen, EXPFAULT1.
Als Sicherheit Bar konfigurierter Eingang, liberpriifte Tastleiste. Der Eingang 3 (EXPI2) der Erweiterungskarte
16 Eingénge/Ausgange wird automatisch auf Eingang Uberpriifung Sicherheitsvorrichtungen umgeschaltet,
EXPFAULT1.
Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar OP test, (iberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung,
17 bei SchlieBung wird die Bewegung angehalten. Der Eingang 3 (EXPI2) der Erweiterungskarte Eingénge/
Ausgénge wird automatisch auf Eingang Uberpriifung Sicherheitsvorrichtungen umgeschaltet, EXPFAULT1.
Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar CL test, tiberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung,
18 bei Offnung wird die Bewegung angehalten Der Eingang 3 (EXPI2) der Erweiterungskarte Eingange/

Ausgénge wird automatisch auf Eingang UberErufung Sicherheitsvorrichtungen umgeschaltet, EXPFAULT1.
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0 Als Befehl Start E konfigurierter Eingang.
1 Als Befehl Start | konfigurierter Eingang.
2 Als Befehl Open konfigurierter Eingang.
3 Als Befehl Close konfigurierter Eingang.
" d 4 Als Befehl Ped konfigurierter Eingang.
Konfigurierung des
Einga?lgs EXPIg der 5 Als Befehl Timer konfigurierter Eingang.
EHP 2 erweiterungskarte 0 6 Als Befehl Fugénger konfigurierter Eingang.
Eingéngi/gusgénge 7 Als Sicherheit Phot konfigurierter Eingang, Fotozelle.
8 Als Sicherheit Phot op konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei Offnung.
9 Als Sicherheit Phot cl konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung.
10 Als Sicherheit Bar konfigurierter Eingang, Tastleiste. i
1 Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar OP, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bei SchlieBung
wird die Bewegung angehalten.
12 Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar CL, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung, bei Offnung
wird die Bewegung angehalten.
0 Als 2. Funkkanal konfigurierter Ausgang.
Konfigurierung des I ronfiaur lleuch p
Ausgangs EXPO2 der 1 Als SCA konfigurierter Ausgang, Kontrollleuchte Tor offen.
EHPD : lj:rwsiterungskixrte 1 2 Als Befehl Notbeleuchtung konfigurierter Ausgang.
Elngangill:\susgange 3 Als Befehl Zonenbeleuchtung konfigurierter Ausgang.
4 Ausgang konfiguriert als Treppenbeleuchtung.
5 Ausgang konfiguriert als Alarm.
. 6 Ausgang konfiguriert als Blinkleuchte.
Konfigurierung des - -
Ausgangs EXPO2 der 7 Ausgang konfiguriert als einrastendes Schloss.
EHPal Erweiterungskarte 1 8 Ausgang konfiguriert als Magnet-Schloss.
Emgang:/l;usgange 9 Ausgang, konfiguriert als Wartung.
10 Ausgang, konfiguriert als Blinkleuchte und Wartung.
1 Ausgang konfiguriert als Steuerung Ampel mit Karte TLB.
HPPE' . 0 Vorblinken ausgeschlossen.
woar ! 'rn - Vorblinken Ampel 0 . N ] ] ] N
" 1 Rote Blinkleuchten fiir drei Sekunden bei Beginn des Manévers.
ﬂPEi 0 Rote Leuchten aus bei geschlossenem Tor.
'-,: Ampel dauerhaft rot 0 -
F ': ro E 1 Rote Leuchten an bei geschlossenem Tor.

TABELLE “C” - MENU FUNK - (-Ad /o)

Logik

Beschreibung

CUFUED SERFE

Hinzufiigen Taste Start
Ordnet die gewlinschte Taste dem Befehl Start zu.

CUFUED dch

Hinzufiigen Taste 2ch
Ordnet die gewtlinschte Taste dem Befehl 2. Funkkanal zu. Ordnet die gewtinschte Taste dem Befehl 2. Funkkanal zu Falls kein Ausgang als Ausgang
2. Funkkanal konfiguriert wird, steuert der 2. Funkkanal die Offnung FuBgéanger il 2° canale radio comanda I'apertura pedonale.

LoESchEn B4

Liste l16schen
é ACHTUNG! Entfernt alle abgespeicherten Fernbedienungen vollstandig aus dem Speicher des Empfangers.

Lesung Code Empfianger

cod rH Zeigt den Code des Empfangers an, der fiir das Clonen der Fernbedienungen erforderlich ist.
ON = Befdhigt die Fernprogrammierung der Karten tiber einen zuvor abgespeicherten Sender W LINK.
uK Dieser Befahigung bleibt nach dem letzten Driicken der Fernbedienung W LINK drei Minuten aktiv.

OFF = Programmierung W LINK deaktiviert.

TORAUTOMATIC
Put Loparica 23
10020 ZAGREB
www.torautomatic.hr
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