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Spojnik za opcijsku karticu

& U-LINK

% U-LINK = [ UL ik {] =]

-

N [} —
»‘dn.tm(n"—‘

Spojnik za ekspanzijsku karticu

COM = COM IC

COMIC

Konektor krajnje sklopke

RIRIR
24V <|<|<
o | | Al
T
_ gz 22
= 1. ZX ZX
-5 )
:&" ] 35 z
——/ = )
Motor :|] o
o Napajanje pribora
ARES VEsEgzéaBT B 500
0
Ares | Deimos | Ares/Deimos
Crno Plava Crvena
- EXAMPLE ~
RUH 2=0 AUH c=1
|
ro/ a 7] 24V =
26 27 26|27 50|51
¢ ¢ SCA
<1A

Naredbe

ON

=z =
N N

Osiguraci

<
+H

INV
dTamHs

—~

Antena
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DIAGNOSTICS

l

= PAGE 8-22-23
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N
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=
SN

Zaslon Tipke za programiranje

OTVORI/ STOP

Dodaj 1. radijski kanal

Navigacija izbornikom

ZATVORI/ STOP

Dodaj 2. radijski kanal

Navigacija izbornikom

Pokreni automatsko namjestanje

Pokreni vodeni postupak / potvrdi odabir

Ulaz u napredni izbornik

Otkazivanje odasiljaca

Izlaz iz izbornika

D814459 0AR17_07



S EKSPANZIJSKA KARTICA
g 13 SAFE NC
% 12 SAFE NC
e Spojnik za ekspanzijsku karticu —— 11 SAFE
NC
10 SAFE NC
COM
IC11
° NO
IC10 quo
comiIc
Lock
12/24V—=
— ™ AUX10
= (MAX 230V 16A)

1 EBP BT 1ECB 1ECB
24V 12V 24V
N L — 3 /[_ 3 L —
:4 Y LDCI( — L‘ B LDCK B ally LDCI\ -_— E
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SAFE 1 /SAFE 2
Connection Example

D814459 0AR17_07

Neprovjerene fotocelije (provjerite svakih 6 mjeseci)

Provjerena fotocelija @

son 50(51|52
R 33
=S g
+
X121 TX1(2 |1
50“[,)1 50(51|52
=S g
+
TX2 (2 |1 TX2(2 |1

HRVATSKI

VALJA SLIJEDITI OVAJ SLIJED NAMJESTANJA:
1 - Automatsko namjestanje

2 - Programiranje daljinskog upravljaca
3 - Eventualna namjestanja parametara/logika

6 -MERAKBTA



INSTALLATION ALTERNATIVESI

D814459 0AR17_07

DEIMOS ULTRA BT B 400 g5

DEIMOS ULTRA BT B 600 |
ARES ULTRA BT B 1000
ARES ULTRA BT B 1500

ARES VELOCE BT B 500
ARES VELOCE BT B 1000 |’

3

K2

A\. ,A
Yy

Smijer otvaranja: udesno

]
dar -

DEIMOS ULTRA BT B 400
DEIMOS ULTRA BT B 600
ARES ULTRA BT B 1000
ARES ULTRA BT B 1500

ARES VELOCE BT B 500
ARES VELOCE BT B 1000

7a
K2

A\. 7
Yy

Smjer otvaranja: ulijevo

- an

dar —
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c= Aktivacija ulaza krajnje sklopke
zatvaranja SWC

o= Aktivacija ulaza krajnje sklopke
otvaranja SWO

L p Silakoju je namjestilo automatsko
namjestanje

—>» Trenutna sila motora

SAMO ZA

ARES VELOCE BT B 500
ARES VELOCE BT B 1000

Aktivacija mehanicke deblokade motora

D814459 0AR17_07
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SAFE1 - SAFE2 ®

=
(o}
= Provjerena fotocelija
w
L
=
('8
('8
[ Neprovjerene fotocelije (provjerite svakih 6 mjeseci)
w
w
-
(1PHOT /1 PHOT OP/ 1 PHOT CL) (1PHOT /1 PHOT OP/ 1 PHOT CL) m
1] G s
wls  RE 2R <
| o <5 < ~N
O| o o
|u-’ Il JJ Il
rig ™1 RXT N RXT 0 o
=] 2 2 .
n ‘51 fj‘ W

(1 PHOT /1 PHOT OP/ 1 PHOT CL)

(1 PHOT /1 PHOT OP/ 1 PHOT CL)

@ so\Fﬂ 52 soﬁﬂ 52 73 @
3 R
wn < << < << 1
Z| ™ - TR "
S| - 7 ? -
4 !
[} (NN}
Bl = X1 R X1 R\ 1 =
o — 3 — 3 3
— 1 — 1
5 5
(1BAR/ 1 BAR OP/ 1 BAR CL) (1BAR /1 BAR OP/ 1 BAR CL)
3] B ol 3
o
N NN RIR —
= 33 S5 o
[T 01 + + \6
)
o| ¢ &
| -
| w E
£l 5
A w

(1 BAR/1BAROP/1BARCL)

@ 50|51(52 50T51 52 70| |73 @
B R 552 o
zls [FE& " E =)
o| = ¢ + N
U) Il Il
w 52 N
= w =73 L
o Lo
L BAR <<
<C 70 o

N 50

51

(BAR 8K2/ BAR 8K2 OP/ BAR 8K2 CL)

== = = A = 3 =
S| = % 2 =
o °|‘|’ 2o SAFETY EDGE SAFETY EDGE £ 3 SAFETY EDGE SAFETY EDGE £ "I‘I’
W) = = —
| & 70 2 70 2 i
3:1 c© 0 g
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TEST ON

TEST OFF

024 |=)

TEST OFF

SAFE10

&

7,10,13

TEST ON

SAFE10

Gl

<
2| —
O| =
5l o
wid
i
L
<C
wv

Provjerena fotocelija

SAFE1

(1PHOT / 1 PHOT OP/ 1 PHOT CL)

SAFE10 - SAFE11

SAMO S EKSPANZIJSKOM KARTICOM

Neprovjerene fotocelije (provjerite svakih 6 mjeseci)

0

X1 RX1

1

LIl (| N =)

(1 PHOT /1 PHOT OP/ 1 PHOT CL)

50|51(52

2| EEE
XR[
<<§
2 CT e
o| s
= M
m -—
W 1
=1 BPLS 2 ™ . RX1 >
L — Z
L
<C 5
wv
(1BAR/1BAROP/1BARCL)
3] B
N[N
£z
[T o Y+
|
ol &
=| ©
@[ &
i BAR
L
<t
w

+9JeSAY T

BAR

(BAR 8K2/ BAR 8K2 OP/ BAR 8K2 CL)

72
70

SAFETY EDGE

SAFETY EDGE

(1 BAR/1BAROP/1BARCL)

8,2Kohm 5%

SAFE11

(1PHOT / 1 PHOT OP/ 1 PHOT CL)

=

X1 RX1

i

LIS (| N =)

SAFE11=0,24

N \l
(1 PHOT /1 PHOT OP/ 1 PHOT CL)

soﬁﬂ 52
RRIR
< <<
1 +$

o LN

- el
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4™ R\ 1 n

pund 3 i

[N

5 <<

w

(1 BAR/1BAROP/1BARCL)

3

NN
22
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s
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Il
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L
Lo
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50Ts152 76/ |78 @
<< |< (39]
SlF g —
T o
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~N
Il
=
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L
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v

=8,11,14
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TEST ON

TEST OFF

TEST ON TEST OFF TEST ON TEST OFF

TEST ON

SAFE12

™)

I35
< <<
<55
) T
(e) +
—
I
~ ] ™ R
L = 3
o — 3
< 5
w

811,14 ||

SAFE12

024 |=)
@ \

6912 (W

SAFE12
|

71013 ||

SAFE12

SAFE12-SAFE13

SAMO S EKSPANZIJSKOM KARTICOM

Provjerena fotocelija

Neprovjerene fotocelije (provjerite svakih 6 mjeseci)

SAFE12

(1PHOT / 1 PHOT OP/ 1 PHOT CL)

@I RX1 A
=
— 4

5

(1 PHOT /1 PHOT OP/ 1 PHOT CL)

(1 BAR/1 BAROP/1BARCL)

-A\re

BAR

+9JeSAYC

(BAR 8K2/ BAR 8K2 OP/ BAR 8K2 CL)

SAFETY EDGE SAFETY EDGE

72
70

(1 BAR/1 BAROP/1BARCL)

8,2Kohm 5%

SAFE13

(1PHOT / 1 PHOT OP/ 1 PHOT CL)

RX1

X1

i

+9JBSARC

Il (N —

S
%

(1 BAR/1BAROP/1BARCL)

pAZ4
+AVC

U-h | WN—

e
<
N
o
]
(98]
L
[
<C
wv

SAFE13=1,3,5

6912 (W

SAFE13

ENENEEN
< < I<
o
+

BAR

7,013 [

811,14 WM SAFE13

SAFE13

MERAKBTA-11



A

N

LEGENDA

2 puta brzo pritisnite tipku OK.

X2

% Pritisnite kako bi se pojavio Zeljeni parametar.

P- E Programiranje

12 -MERAKBT A
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OTVARANJE UDESNO

D814459 0AR17_07

~

©

*¥
EN12453
L C € CONFORMITY
o|+ /1
Il -
o " 888 | *(-/4
RIEQIEAQ?JSI.'H%;RB"\I' I;T&gg?{ggg ARES VELOCE BT B 500/1000 E OK /ENTER
» b0 ~ g . Esc
WQ"' o M? ﬂ;ﬁip Active Safety Edge E B B Ll O
q \_ Cod N1oo0as EN12978 o
1o lof o To!
L) » [pAcAn) & » [LoliAs > (R ] &5 » £gog x, > < LAnGUAGE] %7
X2 % y2 o ]@\7 -
LA 3 7
2 puta brzo pritisnite tipku OK. Pritisnite kako bi se pojavio Zeljeni parametar.
J
[ (¥] = (]
» \AUEoSEE E)(I—V 3...2...1 ]
W& H W& H o
CEEN SN . o
> =
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- | @

EN12453
C € CONFORMITY

OTVARANJE ULIJEVO

D814459 0AR17_07

—

|+ /1

*¥ *¥
DEIMOS ULTRA BT B400/600 | ARES VELOCE BT B 500/1000 o
/ ARES ULTRA BT B 1000/1500 OK/ENTER

E» m **E @ ESC

o0
00
00
(o

/P oron M?g Q(gip Active S:;ety Edge BHHH O
pa— - EN12978 ol
ol 1]
() -» [PArAR ‘o > (L nGUR %){7+n.m X3 fng Ex,+*@&f a
m)(? - a%h - < -

2 puta brzo pritisnite tipku OK. Pritisnite kako bi se pojavio Zeljeni parametar.

Tl
#Hlobe | T plkeh] @—»-F nSERLLAE on ALEErnAE uE |

j@)(7

el
¥ nSEALLAE on ALEErAE wE | @:g —>  #labe %&} —>  [AlkoSEL ®
F

T

m

T
* ok o X7 >
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> 1o lof
25 +§§§>E+ Rdd ich

L Oa

2 puta brzo pritisnite tipku OK.

SPREMANJE ODASILJACA @

Pritisnite kako bi se pojavio Zeljeni parametar.

%@ X1
@)

1ol

—
J'

Zeljena tipka
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OTKAZIVANJE ODASILJACA @

Sr‘ _»PH,-H”E_}er:a %—}\ Add ich %t&%
K1 1 [ }

>
T > &7
% _, > Odasiljac nije prisutan
S | 45 [» ® 0dasiljat

Jreplay”
onemogucen

16 -MERAKBT A
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RddrESS =0

SEr AL NodE =3

UL ik =1

% L
——)

MAX 250m

AddrESS =0

SEr AL NodE =2

UL ik =1

OO0 = g
.

On:

Q DD Eﬁ%%@ l]_L

| | 2005002 CARDDRE

[s0[51]52] [60]61[62]

70 (71 (72 |73 50|51 52 70|71 (72173
[ _1_'

D

Coro
START STOP
TX RX p
” Q_ BAR,
BAR,
SAFE | - |
SAFE 2 - 1 (26) SAFE 2 SLAVE = SAFE 2 MASTER

AUTOMATSKO NAMJESTANJE VALJA OBAVITI ZASEBNO NA DVAMA KRILIMA PRIJE NAMJESTANJA FUNKCIJA
NASUPROTNIH KRILA.

ZA PRIKLJUCIVANJE VISE FOTOCELIJA VIDI SL. F

. o (o) o

={

D,
R R —
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OBNOVA TVORNICKIH POSTAVKI
POZOR vraca centralu na tvornicki namjestene vrijednosti i brisu se svi daljinski upravljac¢i u memoriji.
POZOR! Pogresne postavke mogu izazvati ozljede ljudi i zivotinja, kao i materijalnu stetu.

- - I OYES
rSt = >S5k > i

2 QN o L +—

18 -MERAKBT A

D814459 0AR17_07



D814459 0AR17_07

POJEDNOSTAVLIJENI IZBORNIK

r 1
1
OK @%ﬂ I Unesi password. Zahtjev s logikom Razina zaitite namjestena na 1, 2, 3, 4 I
1 ak :
v | gees — [B3 3] [oK]—» == —»[F} 1] —» [ok]—» pism=1 —» [} 1 | - [ok|—» is2m — 1 1 ¥|—» [ok] » [k ? ‘j
N e B

+/-
& 1 1 ! 1 I
( OK
M
dr VidiFi Indikator rada u niskoj potro3niji
1 i idi Fig.E
+/- [OK }
= (- = S LEGENDA
ERGEEE Ar 5 Ac 5c ind }j ........ B+ 1T s
izi gore
+ ok —* BEAB T - 1 Kizidole
""""" Ol 0K potvrdi/
ukljuci zaslon
]t o Izlazak i
_ zlazak iz
izbornika
UNAPRIJED NAMJESTENO  [STANDARDNO] fAr [ S | Ac | Sc | »nd
PARAMETRI I I I I I
LOGIKE
tsct: “bv-step movemnt g } 8 1 8 8 Ar: Automatski rad, stambeno
P_g ] y-step 0 0 0 3 3 0 Sr: Poluautomatski rad, stambeno
regaiarm — Ac: Automatski rad, u stanovima
Sigurnosni prekidac _ 0 0 0 0 0 1 Sc: Poluautomatski rad, u stanovima
Blokira impulse tijekom otvaranja 0 0 0 1 1 0 «nd: Rad sa sigurnosnim prekidacem

f NEN rENoLES H o , /’n\ E - S =
| 4 ‘o
)
— .. ..
MIN 1 - MAX 3
ﬂ [1
= LN
—
AUTO OPEN
[1
= 9
<4
AUTO CLOSE
k
K

T o
a O|z
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I Unesi password. Zahtjev s logikom Razina zastite namjestenana 1, 2, 3,4

s —»—».—» o-- —»—».—» 150~ —»—».—» 1520 —»E—v-—vm{:= )

Cuje se

m Ako je replay, onemogu- j

) {LARGUAGE—{OKH [(EA
+/-
v+t
v T (/)
RUEQSEE OKH [ .. ...
+/.<—1_ utas&K Hok» ] e _’n)
Sl Verzija srediSnjeg softvera
»LSERE ok [ uErS ok [EFE )
A % E )
Broj ukupnih manevara
( ncYelES oK (G558 )
| 3 [+/-) )
Broj spremljenih daljinskih upravljac¢a
( nrENOLES oK (8888
x /- )
1+
Popis posljednjih 30 pogresaka
[ El'f'

[PASSLard 0K} [@==5) — [} 1 ¥|» [ok|»[@==) —+ [} 1 ¥| —» [0k »(&8=] - |1 1 *| [0k »([528) |} 1| > [0k - [Pt
| 3

\—CPRERT. }-oK > (AT H foK-> [E0BI- [} 1 -okr )
Vidi IZBORNIK PARAMETRI Indikator rada u niskoj potro3nji
PA-AN 2 -»[ﬁ-»mum
[cv +1] LEGENDA
3 o
[(PA-ALL. ]—»[mnm]—») e O+ T Kiizigore
v BA Klizi dolje
» ) .
y—(EaGe oK [Lebie ¥ (001 [} {1/ ~0K BT’ v 12BORNIK LOGIKE [G-OK Eﬁ,tj‘gg'z/aslon
) + B
+/- Izlazak iz
[-+ +1] D - izbornika
e J_ j [ QL I ff"' , .
e RERE S e » 8 6 & | ;Naredbazaotvaranje
L ~ p r —) o « 2 2 s Programiranje
hie (g L ST o ru¢nog odasiljaca kao 1.
| Addzen e _'- ? ey */% + [ H }QQ‘\ 2 Jj [@] radijskog kanala
7 AL Si. @I N ;
- = i & « Naredba za zatvaranje
[T7] = "- IR ) "% + BT 2 « > 2 s Programiranje ru¢-
._;..;'_. 7 L Sie 7L ! nog odasilja¢a kao 2. ra-
-] " + +e o) *% * [a H%‘N ! ]j dijskog kanala
4

« > 5 s Brisanje daljinskih
upravljaca

« Pristup izborniku
= 5 s izbornik Auto-
matsko namjestanje

)
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PRIRUCNIK ZA UGRADNJU

NACIN RADA S NISKOM POTROSNJOM ENERGIJE (PSAuE) | PRIBOR

X

Nacin rada s niskom potro$njom energije aktivan

Za ustedu energije upravljacka centrala odvaja napajanje pribora (stezaljke 50-51) nakon sto
motor miruje 10 s, dakle deaktiviraju se svi elementi pribora, a na jednom mjestu na zaslonu
pokazuje se nacin rada s niskom potroSnjom energije.

Kako bi se omogudilo namjestanje pribora (npr. poravnanje fotocelija), valja namjestiti
PSAUE=0, obaviti namjestanje pa zatim namjestiti PSALE=1

Ako se upotrebljava pribor koji zahtijeva napajanje bez prekida (npr. radioprijamnici), na-

mjestite PSALE=0

MERAK BT A-21




PRIRUCNIK ZA UGRADNJU

DIJAGNOSTIKA

Dijagnosticki .
Opis Napomene
kod £ b
SErE Aktiviran je vanjski pokretacki ulaz START E
SEr Aktiviran je unutarnji pokretacki ulaz START |
oPEn Aktiviran je ulaz OPEN (otvori)
ctS Aktiviran je ulaz CLOSE (zatvori)
PEd Aktiviran je ulaz za pjeSake PED
£ NIE Aktiviran je ulaz TIMER (vremenski regulator)
StoP Aktiviran je ulaz STOP (zaustavi)
Aktiviranje ulaza fotocelije PHOT za otvaranje ili, ako je kon-
Phot figurirana kao provjerena fotocelija, aktiviranje povezanog
ulaza FAULT
Aktiviranje ulaza fotocelije PHOT OP za otvaranje ili, ako je
PhoP konfigurirana kao aktivna provjerena fotocelija, aktiviranje
povezanog ulaza FAULT
Aktiviranje ulaza fotocelije PHOT CL za zatvaranje ili, ako je
Phcl konfigurirana kao aktivna provjerena fotocelija, aktiviranje
povezanog ulaza FAULT
bA Aktiviranje ulaza BAR za otvaranjeili,ako je konfigurirana kao
d provjeren osjetljiv rub, aktiviranje povezanog ulaza FAULT
Aktiviranje ulaza ruba BAR s inverzijom AKTIVNO SAMO
TIJEKOM OTVARANJA ili ako je konfiguriran kao provjeren
bRro o . . o
osjetljiv rub samo tijekom otvaranja, aktiviranje povezanog
ulaza FAULT
Aktiviranje ulaza ruba BAR s inverzijom AKTIVNO SAMO
TIJEKOM ZATVARANJA ili ako je konfiguriran kao provjeren
bArc o . . L
osjetljiv rub samo tijekom zatvaranja, aktiviranje povezanog
ulaza FAULT
Ploca je u pripravnosti za Citav ciklus otvaranja i zatvaranja,
cEL bezprekidazaustavljanjima utome, radipostizanjamomenta
neophodnogza pomicanje.POZOR! Prepoznavanje prepreka
nije aktivno
ErD Ispitivanje fotocelije nije uspjelo Provjerite prikljucak fotocelija i/ili postavke logike
Erdc Ispitivanje senzora osjetljivog na dodir nije uspjelo Provjerite prikljuc¢ak ruba i/ili postavke logike
£-03 Ispitivanje fotocelije otvaranja nije uspjelo Provjerite prlkljucak fotocelija i/ili postavke para-
metara/logike
£-04 Ispitivanje fotocelije zatvaranja nije uspjelo Provjerite prlkljucak fotocelija i/ili postavke para-
metara/logike
05 Ispitivanje ruba 8K2 nije uspjelo :DOr;i\g:rlte priklju¢akrubai/ilipostavke parametara/
EFGT Ispitivanje senzora otvaranja osjetljivog na dodir nije uspjelo :DOr;)i\g:rlte prikljucakrubai/ili postavke parametara/
ErGB Ispitivanje senzorazatvaranja osjetljivog nadodirnije uspjelo :Zg;)i\g:rlte prikljucakrubai/ili postavke parametara/

22 -MERAKBTA
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| PRIRUCNIK ZA UGRADNJU
Duagk':::’st'cm Opis Napomene
£-09 Test k!ratkog spoja izmedu 2 susjedna sigurnosna ulaza Provjerite spoj sigurnosnih ulaza
neuspio.
- Provjerite priklju¢ke na motoru.
Er H* Pogreska ispitivanja hardvera ploce - Hardverski problemi na ploci (obratite se tehnic-
koj podrsci)
£r3H* Obratno kretanje zbog prepreke — modul prepoznavanja Provjerite postoje li prepreke na putanji
prepreka
Er4H* Toplinski senzor Pricekajte hladenje automatiziranog uredaja.
ErSH* Komunikacijska pogreska s udaljenim uredajima P.rovjerite p-).riklj.u.éi.vanje >2 s-e._-rij.ski spo!'enim dodat-
nim uredajima i/ili ekspanzijskim plo¢ama.
Pritiskom na OK potvrduju se otkrivene postavke.
Pogreska konzistencije parametara kontrolnog uredaja | Ploca ¢e nastaviti raditi s otkrivenim postavkama.
Erc S . . I " -
(logike i parametri) A Valja provjeriti postavke ploée (parametri i
logike)
Pritiskom na OK ploca ¢e nastaviti raditi s parame-
Er3 Pogreska parametara D-track trom D-track kao standardnim.
A Valja obaviti automatsko namjestanje.
Provjeriteispravnost umetanjamemorijske kartice,
£-83 Pogreska memorije EEPROM pokusajte je ponovno iskljuciti pa ukljuciti.

Ako je problemidalje prisutan, obratite se tehnickoj
podrsci.

ErBH*- ErgH*

Pogreska unutarnje kontrole nadzora sustava.

Pokusajte iskljuciti pa ponovno ukljuciti plo¢u. Ako
je problem i dalje prisutan, obratite se tehnickoj
podrsci.

ErFc Preoptereéenje napajanja
ErF3 Pogreska postavki logike (ulazi SAFE, motor type) :g;/éer:te ispravnost postavki logike SAFE il vrste
ErF4 Preopterecenje pomocnih izlaza za napajanje i Prov!er!te 5P0j za hapajanje pomocrnlj |;Iaza.

- Provjerite ukupnu potro$nju pomo¢nih izlaza.
ErFS Preopterecéenje izlaza elektromagnetske blokade - Provjerite prikljucke blokade.

- Neprikladna blokada

*4=0,1,.,9,A,B,C,D,EF
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PRIRUCNIK ZA UGRADNJU

1) OPCI PODACI
Proizvodacisporucuje upravljacku plocu sa standardnim postavkama. Bilo koju va-
rijaciju valjanamjestitipomocuintegriranog uredajaza programiranje sazaslonom.

Glavne karakteristike:

- Upravljanje jednim motorom 24V BT

- Elektronicka regulacija zakretnog momenta s otkrivanjem prepreka

- Zasebni ulazi za osigurace

- Ugraden radijski prijamnik promjenjivog koda.

Kartica je opremljena izvlacivim rednom stezaljkom radi jednostavnijeg odrza-
vanja ili zamjene. Isporucuje se sa serijom mostica koji su unaprijed prikljuceni
kabelima kako bi se instalateru olaksao rad.

Mostici se odnose na stezaljke: 70-71, 70-72, 70-73. Ako se upotrebljavaju
navedene stezaljke, uklonite odgovarajuce mostice.

2) PROVJERA

Ploca obavlja upravljanje (provjeru) releja u uporabi i zastitnih uredaja (fotocelija)
prije izvodenja svakog ciklusa otvaranja i zatvaranja.

U slucaju neispravnosti provjerite rade li priklju¢eni uredaji ispravno i provjerite
kabele.

3) PREDISPOZICIJA CIJEVIsl. A

4) PRIKLJUCCI ZA REDNU STEZALJKU sl. B

UPOZORENJA - Za radove spajanja kabelima i ugradnje pridrzavajte se normi
koje su na snazi kao i nacela dobre praksa.

Vodici napajani druk¢ijim vrijednostima napona moraju biti fizicki odvojeniiili ih
valja prikladno izolirati dodatnom izolacijom od najmanje 1 mm.

Vodici moraju biti pri¢vrs¢eni dodatnim pri¢vrs¢enjem blizu stezaljki, primjerice
kabelskim vezicama.

Sve priklju¢ne kabele valja odrzavati na odgovarajuc¢oj udaljenosti od hladnjaka.
POZOR!Za prikljucivanje na mrezu upotrijebite visepolni kabel minimalnog
presjeka 2 x 1,5 mm? i tipa predvidenog propisima koji su na snazi.

Za prikljucivanje motora upotrijebite kabel minimalnog presjeka 1,5 mm?,
tipa predvidenog propisima koji su na snazi. Kabel mora biti jednak barem

5) TEHNICKI PODATCI

DEIMOS | DEIMOS| ARES | ARES ARES ARES
ULTRA | ULTRA | ULTRA | ULTRA | VELOCE | VELOCE

BTB BTB BTB BTB BTB BTB
400 600 1000 1500 500 1000

Napajanje 220-230V 50/60 Hz

Potro3nja u act.

alim.acc 043W

Maks. snaga 80w 100W | 130W 160 W

Radiofrekvencija 433,92 MHz

Radna o

temperatura -20/+460°C

Zastita od

toplinskog, . Softver

preopterecenja

Napajanje —

P ajan 24V===(<0.5A)

AUX 1 Kontakt s napajanjem 24V=—=N.0. (< 1A)

AUX 2 Kontakt N.O. (24V = /< 1A)

Broj maks. 128

daljinskih

upravljaca -

koje je moguée 2048 (samo s ekspanzijskim kompletom)

pohraniti

Verzije odasiljaca koje je moguce upotrijebiti:
Sve oda§iljaE|JR0LLllelGJK0Dﬂ

ompatibilni s

HO5RN-F.

Stezaljka Definicija Opis
L FAZA
Jednofazno napajanje 220-230V 50/60 Hz
N NEUTRALNO
§ 10 Mo + Prikljucivanje motora 1.
§ 1 MOT1 - Provjerite prikljucke na sl. E
20 Konfigurabilan izlaz AUX 1 - standardno TREPERI.
AUX 1 - KONTAKT S NAPAJANJEM | DRUGI RADIJSKI KANAL / ZARULJICA SCA OTVORENIH VRATA / Naredba OBAVIJESNOG SVJETLA / Naredba
24V— (< 1A) OSVJETLJENJA ZONE / STUBISNO SVJETLO / ALARM OTVORENIH VRATA / TREPERECE SVJETLO / ODRZAVA-
21 NJE / TREPERECE SVJETLO | ODRZAVANJE. Vidi tablicu,,Konfiguracija izlaza AUX".
26 AUX 2 — SLOBODAN KONTAKT | Konfigurabilan izlaz AUX 2 - standardno IZLAZ DRUGOG RADIJSKOG KANALA.
(N.O) DRUGI RADIJSKI KANAL / ZARULJICA SCA OTVORENIH VRATA / Naredba OBAVIJESNOG SVJETLA / Naredba
e OSVJETLJENJA ZONE / STUBISNO SVJETLO / ALARM OTVORENIH VRATA / TREPERECE SVJETLO.
27 (24V=/<1A) Vidi tablicu ,Konfiguracija izlaza AUX".
50 24 V- . nie brib
zlaz za napajanje pribora.
51 24V+ pajaniep
Izlaz za napajanje za provjerene zastitne uredaje (odasiljac fotocelija i odasilja¢ osjetljivog ruba).
52 24 Vsafe+ . - . S
Izlaz aktivan samo tijekom ciklusa manevriranja.
60 COMIC Zajednicki ulaziIC 1i1C2
@ Konfigurabilan kontrolni ulaz 1 (N.O.) - Standardno START E.
% 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
[ Vidi tablicu ,Konfiguracija kontrolnih ulaza“.
5 Konfigurabilan kontrolni ulaz 2 (N.O.) - Standardno PED.
62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Vidi tablicu,Konfiguracija kontrolnih ulaza“.
70 coMm Zajednicki ulazi STOP, SAFE 1 i SAFE 2
Naredba prekida manevar. (N.C.)
71 sTOP Ako se ne upotrebljava, ostavite umetnut mostic.
Konfigurabilan sigurnosni ulaz 1 (N.O.) - Standardno PHOT.
PHOT/PHOT TEST (ispitivanje fotocelije)/PHOT OP (fotocelija otvoreno)/PHOT OP TEST (ispitivanje fotocelije
72 SAFE 1 otvoreno)/PHOT CL (fotocelija zatvoreno)/PHOT CL TEST (ispitivanje fotocelije zatvoreno)/BAR (krak)/BAR 8K2/
BAR OP (krak otvoreno)/ BAR OP TEST (ispitivanje krak otvoreno)/BAR 8K2 OP (krak 8K2 otvoreno)/BAR CL
(krak zatvoreno)/BAR CL TEST (ispitivanje krak zatvoreno)/BAR 8K2 CL (krak 8K2 zatvoreno).
Vidi tablicu,,Konfiguracija sigurnosnih ulaza”.
Konfigurabilan sigurnosni ulaz 2 (N.O.) - Standardno BAR.
PHOT/PHOT TEST (ispitivanje fotocelije)/PHOT OP (fotocelija otvoreno)/PHOT OP TEST (ispitivanje fotocelije
73 SAFE 2 otvoreno)/PHOT CL (fotocelija zatvoreno)/PHOT CL TEST (ispitivanje fotocelije zatvoreno)/BAR (krak)/BAR 8K2/
BAR OP (krak otvoreno)/ BAR OP TEST (ispitivanje krak otvoreno)/BAR 8K2 OP (krak 8K2 otvoreno)/BAR CL
(krak zatvoreno)/BAR CL TEST (ispitivanje krak zatvoreno)/BAR 8K2 CL (krak 8K2 zatvoreno).
Vidi tablicu,Konfiguracija sigurnosnih ulaza”.
] Y ANTENA Ulaz za antenu.
o Upotrijebite antenu namjestenu na 433M Hz. Za prikljucivanje prijamnika antene upotrijebite koaksijalni
t kabel RG58. Prisutnost metalnih masa blizu antene moze ometati radijski prijam. U slu¢aju slabog dometa
< # SHIELD odasiljaca pomaknite antenu na prikladnije mjesto.
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PRIRUCNIK ZA UGRADNJU

Konfiguracija izlaza AUX

Logika Aux = 0 - MONOSTABILAN IZLAZ RADIJSKOG KANALA.
Kontakt ostaje zatvoren jednu sekundu kad se radijski kanal aktivira.

Logika Aux = 1 - izlaz ZARULJICA SCA OTVORENIH VRATA.
Kontakt ostaje zatvoren tijekom otvaranja i dok je krilo otvoreno, isprekidano tijekom zatvaranja, otvoren dok je krilo zatvoreno.

Logika Aux = 2 - kontrolni izlaz OBAVIJESNO SVJETLO.
Kontakt ostaje zatvoren tijekom vremena postavljenog pod tL «[Dht

Logika Aux = 3 - kontrolni izlaz OSVJETLJENJE PODRUCJA.
Kontakt ostaje zatvoren tijekom citavog trajanja manevra.

Logika Aux = 4 — izlaz STUBISNO SVJETLO.
Kontakt ostaje zatvoren jednu sekundu na poc¢etku manevra.

Logika Aux = 5 - izlaz ALARM OTVORENIH VRATA.
Kontakt ostaje zatvoren ako krilo ostane otvoreno dvostruko dulje od namjestenog vremena TCA.

Logika Aux = 6 — izlaz TREPERECE SVJETLO.
Kontakt ostaje zatvoren tijekom gibanja krila.

Logika Aux = 7 - Nije u uporabi

Logika Aux = 8 - Nije u uporabi

Logika Aux =9 - izlaz MAINTENANCE.
Kontakt ostaje zatvoren nakon sto se postigne vrijednost postavljena za parametar odrzavanja kako bi se signaliziralo obvezno odrzavanje.

Logika Aux = 10 — izlaz TREPERECE SVJETLO i ODRZAVANJE.
Kontakt ostaje zatvoren tijekom gibanja krila. Ako se postigne vrijednost postavljena za parametar odrZavanja, nakon to se vrata pomaknu i krilo zatvori, kontakt se zatvara na 10
sekundi i otvara na 5 sekundi 4 puta kako bi se signaliziralo obvezno odrzavanje.

Logika Aux = 11 - Nije u uporabi

Logika Aux = 12 - Nije u uporabi

Logika Aux = 13 - izlaz STATUS ZATVORENIH VRATA.
Kontakt ostaje zatvoren kada su vrata zatvorena.

Logika Aux = 14 - izlaz BISTABILAN RADIJSKI KANAL.
Kontakt mijenja status (otvoren-zatvoren) kad se radijski kanal aktivira.

Logika Aux = 15 - izlaz VREMENSKI REGULIRANI RADIJSKI KANAL.
Kontakt ostaje zatvoren programabilno vrijeme, kad se aktivira radijski kanal (ot PUE £ 1E) Ako ponovno pritisnete tipku tijekom tog vremena, odbrojavanje se ponovno pokrece.

Logika Aux = 16 - izlaz STATUS OTVORENIH VRATA.
Kontakt ostaje zatvoren kad su vrata otvorena.

Konfiguracija kontrolnih ulaza

Logica IC= 0 - Ulaz je konfiguriran kao START E. Rad prema logici SEEP-bY-5EEP. Vanjsko pokretanje za upravljanje semaforom.

Logica IC= 1 - Ulaz je konfiguriran kao START |. Rad prema logici SEEP-bY-5EEP. Unutarnje pokretanje radi upravljanja semaforom.

Logica IC= 2 - Ulaz konfiguriran kao OPEN.
Naredba izvodi otvaranje. Ako ulaz ostane zatvoren, krila ostanu otvorena sve dok se kontakt ne otvori. Kada se kontakt otvori, automatski na¢in rada zatvara nakon vremena tca ako je
aktivirano.

Logica IC= 3 - Ulaz je konfiguriran kao CLOSE.
Naredba uzrokuje zatvaranje.

Logica IC= 4 - Ulaz konfiguriran kao Ped.
Naredba izvodi otvaranje krila u pje3acki (djelomic¢an) otvoren poloZaj. Rad prema logici. SEEP-bY-5EEP.

Logica IC= 5 - Ulaz konfiguriran kao Timer.
Rad analogan otvaranju, ali je zatvaranje zajamceno ¢ak i nakon nestanka struje.

Logica IC= 6 - Ulaz konfiguriran kao Timer Ped.
Naredba izvodi otvaranje krila u pjesacki (djelomi¢an) otvoren polozaj. Ako ulaz ostane zatvoren, krilo ostaje otvoreno sve dok se kontakt ne otvori. Ako ulaz ostane zatvoren i aktivira se
naredba Start E, Start | ili Open, izvodi se pun ciklus prije povratka u poloZaj otvaranja za pjesaka. Zatvaranje je zajamceno ¢ak i nakon nestanka struje.

Konfiguracija sigurnosnih ulaza

Logika SAFE= 0 — Ulaz konfiguriran kao Phot nije provjeren (¥). (sl. F, ref. 1).
Omogucuije prikljuc¢enje uredaja koji nisu opremljeni dodatnim ispitnim kontaktima. U slu¢aju zamracenja fotocelije su aktivne u otvaranju i u zatvaranju. Zamracenje fotocelije u zatvaranju
mijenja smjer gibanja samo nakon sto se fotocelija deaktivira. Ako se ne upotrebljava, ostavite umetnut mostic.

Logika SAFE = 1 — Ulaz konfiguriran kao Phot test, fotocelija provjerena. (sl. F, ref. 2).
Aktivira provjeru fotocelija na pocetku rada. U slu¢aju zamracenja fotocelije su aktivne u otvaranju i u zatvaranju. Zamracenje fotocelije u zatvaranju mijenja smjer gibanja samo nakon $to se
fotocelija deaktivira.

Logika SAFE= 2 — Ulaz konfiguriran kao Phot op, neprovjerena fotocelija aktivna samo tijekom otvaranja (¥). (sl. F, ref. 1).
Omogucuije priklju¢enje uredaja koji nisu opremljeni dodatnim ispitnim kontaktima. U slu¢aju prekida zrake funkcija fotocelije iskljucena je tijekom zatvaranja. Tijekom otvaranja zaustavlja
kretanje sve dok zraka fotocelije ostaje prekinuta. Ako se ne upotrebljava, ostavite umetnut mostic.

Logika SAFE= 3 - Ulaz konfiguriran kao Phot op test, provjerena fotocelija aktivna samo tijekom otvaranja (sl. F, ref. 2).
Aktivira provjeru fotocelija na pocetku rada. U slu¢aju prekida zrake funkcija fotocelije isklju¢ena je tijekom zatvaranja. Tijekom otvaranja zaustavlja kretanje sve dok zraka fotocelije ostaje
prekinuta.

Logika SAFE= 4 — Ulaz konfiguriran kao Phot cl, neprovjerena fotocelija aktivna samo tijekom zatvaranja (*) (sl. F, ref. 1).
Omogucuije priklju¢enje uredaja koji nisu opremljeni dodatnim ispitnim kontaktima. U slu¢aju zamracenja iskljucen je rad fotocelije u otvaranju. U fazi zatvaranja odmah mijenja smjer. Ako se ne
upotrebljava, ostavite umetnut mostic.

Logika SAFE= 5 — Ulaz konfiguriran kao Phot cl test, provjerena fotocelija aktivna samo tijekom zatvaranja (sl. F, ref. 2).
Aktivira provjeru fotocelija na poetku rada. U slu¢aju zamracenja iskljucen je rad fotocelije u otvaranju. U fazi zatvaranja odmah mijenja smjer.

Logika SAFE= 6 — Ulaz konfiguriran kao Bar, senzor osjetljiv na dodir nije provjeren (*) (sl. F, ref. 3).
Omogucuje prikljucenje uredaja koji nisu opremljeni dodatnim ispitnim kontaktima. Naredba mijenja smjer gibanja na 2 sekunde. Ako se ne upotrebljava, ostavite premosnik umetnut.

Logika SAFE= 7 - Ulaz konfiguriran kao Bar, senzor osjetljiv na dodir provjeren (sl. F, ref. 4).
Aktivira provjeru senzora osjetljivih na dodir pri pokretanju rada. Naredba mijenja smjer gibanja na 2 sekunde.

Logika SAFE= 8 — Ulaz konfiguriran kao Bar 8k2 (sl. F, ref. 5). Ulaz za otpornicki rub 8K2.
Naredba mijenja smjer gibanja na 2 sekunde.

Logika SAFE=9 - Ulaz konfiguriran kao Bar op, senzor osjetljiv na dodir s aktivnom inverzijom samo tijekom otvaranja. Ako je aktiviran tijekom zatvaranja, automatizacija se zaustavlja (STOP). (sl. F, ref. 3).
Omogucuije priklju¢enje uredaja koji nisu opremljeni dodatnimispitnim kontaktima. Postupak tijekom otvaranja uzrokuje obrtanje smjera kretanja na dvije sekunde, dok postupak tijekom zatvaranja
uzrokuje automatsko zaustavljanje. Ako se ne upotrebljava, ostavite umetnut mostic.

Logika SAFE= 10 - Ulaz konfiguriran kao Bar op test, provjeren senzor osjetljiv na dodir s aktivnom inverzijom samo tijekom otvaranja. Ako se aktivira tijekom zatvaranja, automatizacija se zaustavlja (STOP).
(sI. F, ref. 4).
Aktivira provjeru senzoraosjetljivihnadodir pri pokretanjurada. Postupak tijekom otvaranja uzrokuje obrtanje smjerakretanja nadvije sekunde, dok postupak tijekom zatvaranja uzrokuje automatsko zaustavljanje.

Logika SAFE=11-Ulazkonfigurirankao Bar8k2 op,8k2 senzor osjetljivnadodir s aktivnominverzijom samo tijekom otvaranja. Ako se aktivira tijekom zatvaranja, automatizacija se zaustavlja (STOP). (sl.F, ref. 5).
Postupak tijekom otvaranja uzrokuje obrtanje smjera kretanja na dvije sekunde, dok postupak tijekom zatvaranja uzrokuje automatsko zaustavljanje.

Logika SAFE= 12 - Ulaz konfiguriran kao Bar cl, senzor osjetljiv na dodir s aktivnom inverzijom samo tijekom zatvaranja. Ako se aktivira tijekom otvaranja, automatizacija se zaustavlja (STOP). (sl. F, ref. 3).
Omogucuje priklju¢enje uredaja koji nisu opremljeni dodatnim ispitnim kontaktima. Postupak tijekom zatvaranja uzrokuje obrtanje smjera kretanja na dvije sekunde, dok postupak tijekom
otvaranja uzrokuje automatsko zaustavljanje. Ako se ne upotrebljava, ostavite umetnut mosti¢

Logika SAFE= 13 - Ulaz konfiguriran kao Bar cl test, provjeren senzor osjetljiv na dodir s aktivnom inverzijom samo tijekom zatvaranja. Ako se aktivira tijekom otvaranja, automatizacija se zaustavlja
(STOP). (sl. F, ref. 4).

Aktivira provjeru senzora osjetljivih na dodir pri pokretanju rada. Postupak tijekom zatvaranja uzrokuje obrtanje smjera kretanja na dvije sekunde, dok postupak tijekom otvaranja uzrokuje auto-
matsko zaustavljanje.
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PRIRUCNIK ZA UGRADNJU

Konfiguracija sigurnosnih ulaza

Logika SAFE= 14-Ulazkonfiguriran kao Bar 8k2 cl, senzor osjetljivna dodir s aktivnom inverzijom samo tijekom zatvaranja. Ako se aktivira tijekom otvaranja, automatizacija se zaustavlja (STOP). (L. F, ref.5).
Postupak tijekom zatvaranja uzrokuje obrtanje smjera kretanja na dvije sekunde, dok postupak tijekom otvaranja uzrokuje automatsko zaustavljanje.

najmanje svakih 6 mjeseci.

(*) Ako se ugrade uredaji tipa ,D” (kako je definirano normom EN12453), prikljuc¢eni na neprovjeren nacin, propisite obvezno odrzavanje s ucestalosc¢u

Konfiguracija naredaba radijskog kanala

Logica CH= 0 - Naredba konfigurirana kao Start E. Rad prema logici SEEP-bY-5EEP. Vanjsko pokretanje za upravljanje semaforom.

Logica CH= 1 - Naredba konfigurirana kao Start |. Rad prema logici SEEP-bY-5EEP. Unutarnje pokretanje radi upravljanja semaforom.

Logica CH= 2 - Naredba konfigurirana kao Open.
Naredba izvodi otvaranje.

Logica CH= 3 - Naredba konfigurirana kao Close.
Naredba uzrokuje zatvaranje.

Logica CH= 4 - Naredba konfigurirana kao Ped.

Naredba izvodi otvaranje krila u pje3acki (djelomi¢an) otvoren poloZaj. Rad prema logici SEEP-b4Y-5EEP,

Logica CH= 5 - Naredba konfigurirana kao STOP.
Naredba izvodi zaustavljanje.

Logica CH= 6 - Naredba konfigurirana kao AUX1 (**)
Naredba aktivira izlaz AUX 1.

Logica CH= 7 - Nije u uporabi.

Logica CH= 8 - Nije u uporabi.

Logica CH= 9 - Naredba konfigurirana kao AUX2. (**)
Naredba aktivira izlaz AUX2.

Logica CH= 10 - Nije u uporabi.

Logica CH= 11 - Nije u uporabi.

Logika CH = 12 - Naredba konfigurirana kao OBAVIJESNO SVJETLO

Naredba aktivira svjetlo s bistabilnom logikom. Najmanje jedan pomoc¢ni izlaz mora biti namjesten kao obavijesno svjetlo.

(**) Aktivno je samo ako je izlaz konfiguriran kao monostabilan radijski kanal, obavijesno svjetlo, osvjetljenje podrugéja, stubisno svjetlo, bistabilan

radijski kanal ili vremenski reguliran radijski kanal.

6) SIGURNOSNI UREDAJI

6.1) PROVJERENI UREDAJI sl. F

6.2) PRIKLJUCIVANJE 1 PARA NEPROVJERENIH FOTOCELIJA sl. C
6.3) PRIKLJUCIVANJE 1 PARA PROVJERENIH FOTOCELIJA sl. D

7) SPREMANJE ODASILJACA SI.H

8) OTKAZIVANJE ODASILJACA SI.G

9) PRISTUP IZBORNICIMA: SL. 1

9.1) IZBORNIK PARAMETRI (PR~RM) (TABLICA ,,A” PARAMETRI)
9.2) IZBORNIK LOGIKE (Lol «) (TABLICA ,,B“ LOGIKE)

9.3) IZBORNIK RADIO (-Ad o) (TABLICA, C* RADIO)

9.4) IZBORNIK STANDARDNO (dEFRULE)
Vraca centralu na unaprijed namjestene vrijednosti STANDARDNOG (DEFAULT).
Nakon obnove valja izvesti novo AUTOMATSKO NAMJESTANJE.

9.5) IZBORNIK JEZIK (L AnGURLE)
Omogucuje namjestanje jezika uredaja za programiranje sa zaslonom.

9.6) IZBORNIK AUTOMATSKO NAMJESTANJE (RitoSEL)

« Pokreniteradnju samostalnog postavljanja tako da odete u odgovarajuciizbornik.

« Cimse pritisne tipke OK, prikazuje se poruka,........ .."; centrala nareduje manevar
otvaranja nakon kojega slijedi manevar zatvaranja, tijekom kojega se automatski
postavlja minimalan okretni moment potreban za kretanje krila.
Broj manevara potrebnih za samostalnog postavljanje moze varirati od 1 do 3.
Tijekom ovefazevazno jeizbjecizamracivanjefotocelija kaoiuporabunaredaba
START, STOP i zaslona.
Na kraju ove radnje upravljacka centrala automatski ¢e namjestiti optimalne
vrijednosti okretnog momenta. Provjerite ih i eventualno izmijenite kako je
opisano u programiranju.

A OPASNOST! Pogresna ugradnja moze izazvati ozljede ljudii Zivotinja,
kao i materijalnu stetu.

POZOR!! Provijerite je li vrijednost sile udara izmjerena u prethodnim
tocaka manja od vrijednosti navedene u normi EN12453.

A Kako bi se zajamcila sigurnost predmeta i ljudi, upotrebljavajte rub
od pasivne gume na glavhom rubu za zatvaranje.

Mod. BFT CSP
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A Pozor!!Tijekom automatskog namjestanjafunkcija otkrivanjaprepreka
nije aktivna. Zbog toga instalater mora pratiti pomake automatiziranog
uredaja i sprijeciti priblizavanje ili boravak osoba ili predmeta unutar
njegova dosega.

Kako bise dobio bolji rezultat, savjetujemo daizvedete automatsko namjestanje s
motorom umirovanju (tj. nisu zagrijaniznacajnim brojem uzastopnih manevara).

9.7) REDOSLIJED PROVJERE INSTALACLJE

1. Izvedite manevar AUTOMATSKOG NAMJESTANJA (¥)

2. Provjerite sile udara: ako se postuju vrijednosti (**), otidite na to¢ku 10 redo-
slijeda. U suprotnom

3. Eventualno prilagodite parametre brzine i osjetljivosti (sila): vidi tablicu s
parametrima.

4. Ponovno provjerite sile udara: ako se postuju vrijednosti (**), otidite na to¢ku
10 redoslijeda. U suprotnom

5. Primijenite profil amortizera.

6. Ponovno provjerite sile udara: ako se postuju vrijednosti (**), otidite na tocku
10 redoslijeda. U suprotnom

7. Postavite zastitne uredaje osjetljive na tlakili elektroosjetilnu zastitnu opremu
(npr. aktivan rub) (**)

8. Ponovno provjerite sile udara: ako se postuju vrijednosti (**), otidite na tocku
10 redoslijeda. U suprotnom

9. Omogucite gibanje pokretanja samo u nacinu,Covjek prisutan”

10.Uvjerite se da svi uredaji za detektiranje prisutnosti u podru¢ju manevriranje
funkcioniraju ispravno.

(*) Prije pokretanja funkcije automatskog namjestanja provjerite jeste li sve
ispravno sastavili i proveli privremene sigurnosne mjere kako je propisano
upozorenjima za ugradnju iz priru¢nika za motore.

(**)Ovigno o analizi rizika mozda cete ipak morati primijeniti osjetljive zastitne
uredaje.

9.8) IZBORNIK STATISTIKE

Omogucuje prikaz verzije kartice, ukupnog broja manevara, broja spremljenih
daljinskih upravljaca i posljednjih 30 pogresaka (prve 2 brojke navode polozaj,
posljednje 2 kod pogreske). Pogreska 01 najnovija je. Pogreska Zaruljice navodi
prvu pogresku nakon posljednjeg odrzavanja.

9.9) IZBORNIK PASSWORD

OTOEUéUje namjestanje lozinke za programiranje kartice preko mreze
U-link.

Logikom ,RAZINA ZASTITE” namjestenom na 1, 2, 3, 4 trazi se pristup iz-
borniku za programiranje. Nakon 10 uzastopnih neuspjelih pokusaja tre-
bat ce pricekati 3 minuta za novi pokusaj. Tijekom tog razdoblja pri sva-
kom pokusaju pristupa zaslon prikazuje ,,BLOC". Zadan je password 1234.

10) OPCIJSKI MODULI U-LINK

Obratite paZnju na upute za module U-link.

Uporaba nekih modula za sobom povlaci smanjenje dosega radija. Sustav prila-
godite odgovaraju¢om antenom ugodenom na 433 MHz.

D814459 0AR17_07



D814459 0AR17_07

otvaranja [%]

PRIRUCNIK ZA UGRADNJU
TABLICA ,A” - PARAMETRI - (PR-R
. Stan- T q
Parametar Motora Min. | Maks. Osobno Definicija Opis
dardno
Vrijeme
Ech (1] 120 10 automatskog Vrijeme ¢ekanja prije automatskog zatvaranja.
zatvaranja [s]
Vrijeme Vrijeme ¢ekanja prije automatskog zatvaranja nakon pjesackog manevra,
automatskog o
PEd EcA 0 120 0 zatvarania od SAMO ako se razlikuje od 0.
€ i0tacko. Jomaka Ako je parametar postavljen na 0, vrijeme ¢ekanja nakon pjesackog
Pl [g]p pomaka jednako je kao i za pomak koji nije pjesacki.
ErF. LDhE Vrijeme cekanja
N . 1 180 40 prolaska zone sa | Vrijeme ¢ekanja prolaska kroz doti¢no podrucje koje kontrolira semafor.
cir. E semaforom [s]
Trajanje
) ukljucenosti — - ) " .
£ L (Dht 30 300 20 obavijesnog svjetla Trajanje uklju¢enosti obavijesnog svjetla.
[s]
Vrijeme aktiviranja
vremenski
olEPUE £ NE 1 240 10 kontroliranog Trajanje aktiviranja izlaza radijskog kanala u sekundama
izlaza
[s]
Udaljenost usporavanja motora tijekom otvaranja, kao postotak ukupne
udaljenosti.
Udaljenost POZOR: Nakon uredivanja parametra, neophodan je potpun ciklus
oP. d 5t 1% | 100 10 usporavanja neprekinutog otvaranja i zatvaranja.
Slal tijekom otvaranja | POZOR: Kad se na zaslonu pokaze, SET” (postavi), otkrivanje prepreka
[%] nije aktivno.
POZOR: Za pokretace s ugradenim blokadama obvezno je trajno aktivno
usporavanje na vrijednost vecu od 5.
Udaljenost usporavanja motora tijekom zatvaranja, kao postotak ukupne
udaljenosti.
, Udaljenost POZOR: Nakon uredivanja parametra, neophodan je potpun ciklus
cl. d St ) 100 10 usporavanja neprekinutog otvaranja i zatvaranja.
St olid tijekom zatvaranja | POZOR: Kad se na zaslonu pokaze, SET” (postavi), otkrivanje
[%] prepreka nije aktivno.
POZOR: Za pokretace s ugradenim blokadama obvezno je trajno aktivno
usporavanje na vrijednost vecu od 5.
Udaljenost usporavanja (prijelaz s radne na brzinu usporavanja)
motora tijekom otvaranja zatvaranja navedena je kao postotak ukupne
Udalienost udaljenosti.
d St dEcEL 0 100 25 us ora\J/an'a (%] POZOR: Nakon uredivanja parametra, neophodan je potpun ciklus
P Jalv neprekinutog otvaranja i zatvaranja.
POZOR: Kad se na zaslonu pokaze ,SET” (postavi), otkrivanje
prepreka nije aktivno.
r Djelomi¢no Djelomi¢na udaljenost otvaranja, kao postotak ukupnog otvaranja nakon
PEd oPEn ni 10 100 30 otvaranje [%] aktiviranja naredbe PED.
Sila koju vratna krila oslobadaju tijekom otvaranja. Navodi postotak
oslobodene sile osim sile pohranjene tijekom ciklusa automatskog
Sila vratnih krila Ean'l\(jeftanja @i nakEadno aiurli'ran.e), prije alarlr::\a zboglprgpreke.
oPFarcE 1 100 50 tijekom otvaranja unkcija automatskog postavljanja automatski postavlja i parametar.
%
el POZOR: Izravno utjece na silu udara: Provjerite pridrzava li
se namjestena vrijednost sigurnosne norme koje su na snazi (*). Po
potrebi instalirajte sigurnosne uredaje protiv udara (**).
Sila koju vratna krila oslobadaju tijekom zatvaranja. Navodi postotak oslobo-
dene sile osim sile pohranjene tijekom ciklusa automatskog namjestanja (i
Sila vratnih krila naknadno azurirane), prije alarma zbog prepreke.
» " | Funkcija automatskog postavljanja automatski postavlja i parametar.
clLSFarcE 1 100 50 tijekom zatvaranja
(%] POZOR: Izravno utjece na silu udara: Provjerite pridrzava li
se namjestena vrijednost sigurnosne norme koje su na snazi (*). Po
potrebi instalirajte sigurnosne uredaje protiv udara (**).
Sila koju vratna krila oslobadaju tijekom otvaranja. Navodi postotak
oslobodene sile osim sile pohranjene tijekom ciklusa automatskog
Sila vratnih krila | namjestanja (i naknadno azurirane), prije alarma zbog prepreke.
tijekom otvaranja | Funkcija automatskog postavljanja automatski postavlja i parametar.
)
oPSLudForcE 1 100 50 kod usporavanja
[%] POZOR: Izravno utjece na silu udara: Provijerite pridrzava li
se namjestena vrijednost sigurnosne norme koje su na snazi (*). Po
potrebi instalirajte sigurnosne uredaje protiv udara (**).
Sila koju vratna krila oslobadaju tijekom zatvaranja. Navodi postotak oslobo-
. o dene sile osim sile pohranjene tijekom ciklusa automatskog namjestanja (i
Sila vratnih krila | naknadno azurirane), prije alarma zbog prepreke.
tijekom zatvaranja | Funkcija automatskog postavljanja automatski postavlja i parametar.
) 1)
cLS55LLdFarcE 1 100 50 kod usporavanja
[9%] POZOR: Izravno utjece na silu udara: Provjerite pridrzava li
se namjestena vrijednost sigurnosne norme koje su na snazi (*). Po
potrebi instalirajte sigurnosne uredaje protiv udara (**).
! ] Tla¢na sila krila na
Sue PrESSUrE (1] 100 100 granicni prekida¢ | Sila pritiskanja krila na granic¢ni prekidac zatvaranja.
ForcE zatvaranja [%]
Postotak maksimalne brzine koju motor moze postici tijekom otvaranja.
Brzina POZOR: Nakon uredivanja parametra neophodan je potpun ciklus
of SPEEd 15 100 100 neprekinuta otvaranja i zatvaranja.

POZOR: Kad se na zaslonu pokaze ,SET” (postavi), otkrivanje prepre-
ka nije aktivno.
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PRIRUCNIK ZA UGRADNJU
q Stan- T q
Parametar Motora Min. | Maks. Osobno Definicija Opis
dardno
Postotak maksimalne brzine koju motor moze postici tijekom zatvaranja.
Brzina POZOR: Nakon uredivanja parametra neophodan je potpun ciklus
cL SPEEd4 15 100 100 zatvaranja [%] neprekinuta otvaranja i zatvaranja.
Ja L% POZOR: Kad se na zaslonu pokaze ,SET” (postavi), otkrivanje prepre-
ka nije aktivno.
Brzina otvaranja i zatvaranja motora tijekom faze usporavanja, navedena
DEIM?‘?)(;J/EB%A BTB 15 25 15 kao postotak maksimalne radne brzine.
Sl ol SPEEM Brzina usporavanja | POZOR: Nakon uredivanja parametra, neophodan je potpun ciklus
Lou ARES ULTRA BT B [%] neprekinutog otvaranja i zatvaranja.
10 25 10 POZOR: Kad se na zaslonu pokaze , SET*, otkrivanje prepreka nije
1000/1500 aktivno.
Programiranje Omogucuje namjestanje niza radnji nakon kojih ¢e se potreba za odrzava-
broja radnji za prag | njem prijaviti na pomoc¢nom izlazu AUX, konfiguriranom kao Maintenance
NA inkEnRncE 0 250 0 maintenance (odrzavanje) ili Flashing Light and Maintenance (treperenje svjetla i
[u stotinama] odrzavanje).

(*) U Europskoj uniji primijenite normu EN12453 za granice opterecenja.
(**) Udarne sile mogu se smanjiti uporabom deformabilnih obruba.
(***) Ako je izracunata vrijednost manja od 30 cm, postavlja se na 30 cm.

TABLICA ,,B” - LOGIKE - (Lol «c)

Logika

Definicija

Oznacite
obavljeno
namjestanje

Stan-
dardno

Opcije

tch

Automatsko
zatvaranje

0

Logika nije aktivna

1

Aktivira automatsko zatvaranje

Act AL fRcc

Aktivacija Power
Down

0

Isklju¢enje je DEACTIVATED (deaktivirano), tj. napajanje pribora uvijek je prisutno.
Ako je logika deaktivirana, potrosnja u mirovanju iznosi > 0,5 W

Iskljucivanje je ACTIVE (aktivno), tj. napajanje pribora isklju¢eno je kad se vrata zaustave.

T T

Aktivira protokol
ULink

Obje priklju¢nice U-Link podrzavaju nov protokol U-Link2.

Omogucavanje protokola U-Link (prethodna verzija) na dodatnoj priklju¢nici 1 kartice. Prethodna verzija
protokola U-Link moze se aktivirati na priklju¢nici 1.

FRSE cLS

Brzo zatvaranje

Logika nije aktivna

Zatvara nakon 3 sekunde neaktivnosti fotocelije prije nego $to postigne kraj namjestenog TCA

bALE conF L

Konfiguracija
baterije

Bez operativne promjene.

Potpuno otvaranje i ¢ekanje povratka napajanja.

Djelomi¢no otvaranje na temelju parametra,djelomi¢no otvaranje” i ¢ekanje povratka napajanja.

Potpuno zatvaranje i ¢ekanje povratka napajanja.

SEEP-bY
n Eﬂ

(X[=T¥] uE

SEEP
nt

Step-by-step
movement

Ulazi konfigurirani kao Start E, Start |, Step-by-step movemnt

Ped rade s logikom u 4 koraka.

2 KORAKA | 3 KORAKA | 4 KORAKA

ZATVORENO OTVARA SE

Ulazi konfigurirani kao Start E, Start |,

OTVARA SE | OTVARA SE

Ped rade s logikom u 3 koraka. Impuls

U ZATVARANJU STOP

tijekom zatvaranja obrce kretanje. OTVORENO

ZATVARA SE |ZATVARA SE

ZATVARA SE

Ulazi konfigurirani kao Start E, Start
I, Ped rade s logikom u 2 koraka. SOIVARANID STOP + tca | STOP + tca

Kretanje mijenja smjer sa svakim
impulsom.

OTVARA SE | OTVARA SE | OTVARA SE

NAKON
ZAUSTAVLJANJA

PrE-RLAAN

Predalarm

Treperenje zapocinje istodobno s pokretanjem motora.

1-10

Aktivira se funkcija predalarma: treperenje zapocinje prije pokretanja motora.
Vrijednost parametra navodi trajanje predtreperenja u sekundama.

hold-to-rlin

Sigurnosni
prekidac

Rad na osnovi impulsa.

Rad sa sigurnosnim prekidacem.

Ulaz 61 konfiguriran je kao OPEN UP (otvori).

Ulaz 62 konfiguriran je kao CLOSE UP (zatvori).

Rad se nastavlja sve dok drzite pritisnute tipke OPEN UP ili CLOSE UP.

A POZOR: Nisu aktivirani sigurnosni uredaji

Nacin rada u hitnom slu¢aju. Uobicajeno, rad na osnovi impulsa.

Ako ploca ne prode ispitivanja sigurnosnih uredaja (fotocelija ili senzor osjetljiv na dodir, ErOx) 3 puta
zaredom, uredaj se prebacuje u nacin rada Deadman (sigurnosni prekidac), koji ¢e ostati aktivan sve dok se
ne oslobode tipke OPEN UP ili CLOSE UP.

Ulaz 61 konfiguriran je kao OPEN UP (otvori).

Ulaz 62 konfiguriran je kao CLOSE UP (zatvori).

A POZOR: S uredajem postavljenim na nacin rada u hitnom slucaju, sigurnosni uredaji nisu
omoguceni.

Funkcija sigurnosnog prekidaca tijekom zatvaranja.

Ulaz 61 konfiguriran je kao OPEN UP (otvori).

Ulaz 62 konfiguriran je kao CLOSE UP (zatvori).

Manevar otvaranja je automatski, a manevar zatvaranja nastavlja se sve dok se ne pritisne kontrolna tipka

(CLOSE - zatvori).
POZOR: Sigurnosni uredaji nisu aktivni tijekom zatvaranja.

oPEn bl

Blokira impulse
tijekom otvaranja

Impuls iz ulaza konfiguriranih kao Start E, Start |, Ped djeluje tijekom otvaranja.

Impuls iz ulaza konfiguriranih kao Start E, Start |, Ped ne djeluje tijekom otvaranja.
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PRIRUCNIK ZA UGRADNJU
Logik Definicij stan- | e Opcij
gika efinicija dardno | obavljeno pcije
namjestanje
EcR bl Blokira impulse 0 0 Impuls iz ulaza konfiguriranih kao Start E, Start |, Ped djeluje tijekom pauze TCA.
ok tijekom TCA 1 Impuls iz ulaza konfiguriranih kao Start E, Start |, Ped ne djeluje tijekom pauze TCA.
cloSE bl Blokira impulse 0 0 Impuls iz ulaza konfiguriranih kao Start E, Start |, Ped djeluje tijekom zatvaranja.
L L tijekom zatvaranja 1 Impuls iz ulaza konfiguriranih kao Start E, Start |, Ped ne djeluje tijekom zatvaranja.
0 Logika nije aktivna
Vodni udar u i i ili iskui ; i fuia i i
n oL A 0 Prije otvaranja vrata se otprilike 2 sekunde potiskuju u smjeru zatvaranja. To omogucuje jednostavnije
rAf btob c. of otvaranju 1 oslobadanje elektri¢ne brave.
VAZNO - Ako nema prikladnih mehanickih koénica, nemojte upotrebljavati ovu funkciju.
0 Logika nije aktivna
. ) Udarac tijekom o Prije potpunog zatvaranja vrata guraju priblizno dvije sekunde dok se otvaraju. To omogucuje jednostav-
rRR biob c ct zatvaranja 1 nije oslobadanje elektricne brave.
VAZNO - Ako nema prikladnih mehanickih ko¢nica, nemojte upotrebljavati ovu funkciju.
0 Logika nije aktivna
) ZadrZavanje 0 Ako motor ostane zaustavljen u potpuno otvorenom ili potpuno zatvorenom polozaju dulje od sat vreme-
bloc PEr5 St blokade 1 na, aktivira se otprilike 3 sekunde u smjeru takta. Takva se radnja odvija svakog sata.
VAZNO - Ako nema prikladnih mehanickih koénica, nemojte upotrebljavati ovu funkciju.
0 Kretanje se zaustavlja samo kad se aktivira krajnja sklopka zatvaranja: u tom se slucaju aktiviranje krajnje
sklopke zatvaranja mora precizno prilagoditi (sl. G, ref. B).
Tlak krajnje Za uporabu zajedno s mehanic¢kim grani¢nikom zatvaranja.
PrESS SLc sklopke 0 Ova se funkcija aktivira pritiskom krila na mehanicki grani¢nik, koji modul za prepoznavanje ne smatra
zatvaranja 1 preprekom.
Krilo stoga nastavlja hod nekoliko sekundi nakon registriranja krajnje sklopke zatvaranja ili do mehanic-
kog grani¢nika. Na taj nacin polaganim pomicanjem intervencije krajnje sklopke zatvaranja krilo dolazi u
savrsen kontakt s grani¢nikom.
0 Prag reakcije senzora za prepoznavanje prepreka ostaje na postavljenoj vrijednosti.
Centrala pri svakom pokretanju automatski prilagodava prag aktiviranja alarma zbog prepreke.
cE Funkcija Ice 0 Provjerite je li vrijednost sile udara izmjerena prema to¢kama predvidenima normom EN12445 manja od
1 vrijednosti navedene u normi 12453. U nedoumici upotrijebite pomocne sigurnosne uredaje.
Ova je funkcija korisna za instalacije koje rade pri niskim temperaturama.
POZOR: Nakon sto se ova funkcija aktivira, valja izvesti ciklus automatskog otvaranja i zatvaranja.
nSERLLAE won Installation 0 Vidisl. B
ALEErnRAE WwE alternative 1 Vidi sl. E
0 Ulaz konfiguriran kao Phot, fotocelija.
1 Ulaz konfiguriran kao Phot test, provjerena fotocelija.
2 Ulaz konfiguriran kao Phot op, fotocelija aktivna samo tijekom otvaranja.
Konfiguracija N - o N = B
| SAFE sigurnosnog ulaza o 3 Ulaz konfiguriran kao Phot op test, provjerena fotocelija aktivna samo tijekom otvaranja.
SA7F§ 1. 4 Ulaz konfiguriran kao Phot cl, fotocelija aktivna samo tijekom zatvaranja.
5 Ulaz konfiguriran kao Phot cl test, provjerena fotocelija aktivna samo tijekom zatvaranja.
6 Ulaz konfiguriran kao Bar, senzor osjetljiv na dodir.
7 Ulaz konfiguriran kao Bar test, provjeren senzor osjetljiv na dodir.
8 Ulaz konfiguriran kao Bar 8k2. (Nije aktivno na SAFE 11,13).
Konfiguracija 9 Ulaz konflgurirag kao Bar OP, senzor osjetlj_iv na dodir s aktivnom inverzijom samo tijekom otvaranja. Tijekom
2 SAFE sigurnosnog ulaza 6 zatvaranja postize se zaustavljanje kretanja.
SAFE 2. 10 Ulaz konfiguriran kao Bar OP TEST, provjeren senzor osjetljiv na dodir s aktivnom inverzijom samo tijekom
73 otvaranja. Tijekom zatvaranja postize se zaustavljanje kretanja.
1 Ulaz konfiguriran kao Bar OP 8k2, senzor osjetljiv na dodir s aktivnom inverzijom samo tijekom otvaranja.
- Tijekom zatvaranja postiZe se zaustavljanje kretanja. (Nije aktivho na SAFE 11,13).
Konfiguracija - —— - - - — — ——
10 sigurnosnog ulaza 15 12 Ulaz konfiguriran kao Bar CL, senzor osjetljiv na dodir s aktivnom inverzijom samo tijekom zatvaranja. Tije-
SAFE SAFE10. kom otvaranja postizZe se zaustavljanje kretanja.
Samo s ek- 77 13 Ulaz konfiguriran kao Bar CL TEST, provjeren senzor osjetljiv na dodir s aktivnom inverzijom samo tijekom
spanzijskom ” . Konﬁguracijla zatvaranja. Tijekom otvaranja postize se zaustavljanje kretanja.
karticom. sigurnosnog ulaza
Ako ne upo- | S5AFE SAFE11. "
trebljavate 78
ekspanzijsku Konfiguracija 14 Ulaz konfiguriran kao Bar CL 8k2, senzor osjetljiv na dodir s aktivnom inverzijom samo tijekom zatvaranja.
karticu, 2 sigurnosnog ulaza Tijekom otvaranja postize se zaustavljanje kretanja. (Nije aktivno na SAFE 11,13).
ostavite GAFE SAFE12 15
standardnu 79
postavku
(13). Konfiguracija Ulaz konfiguriran kao deaktiviran
1 H .
SF;EE ﬂgurgxs;;:g ulaza 15 15 Upotrebljava se bez ekspanzijske kartice.
80 . (Nije aktivno na Safe 1,2).
0 Ulaz konfiguriran kao Start E.
Konfiguracija J "
U naredbenog ulaza o 1 Ulaz konfiguriran kao Start .
|§11 2 Ulaz konfiguriran kao Open.
3 Ulaz konfiguriran kao Close.
Konfiguracija 4 Ulaz konfiguriran kao Ped.
2 naredbenog ulaza 4
c IC2. i i
62 5 Ulaz konfiguriran kao Timer.
Konfiguracija
naredbenog ulaza
Samo 0 IC 10? 2
S 64
gllj: grr;; Ko‘;\:guracijla 6 Ulaz konfiguriran kao vremenski regulator za pjesaka.
karticom naredbenog ulaza
e Ic1. 3
65
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PRIRUCNIK ZA UGRADNJU
- - Stan- Ozna_Eite =
Logika Definicija dardno obavljeno Opcije
namjestanje
Konfiguracija 0 Radijska kontrola konfigurirana kao START E.
1
ich r:;:}es‘lj(g; ﬁ:::;?a 0 1 Radijska kontrola konfigurirana kao Start I.
2 Radijska kontrola konfigurirana kao Open.
Konfiguracija 3 Radijska kontrola konfigurirana kao Close
cch raac:iejgl?:gdlggglg 4 4 Radijska kontrola konfigurirana kao Ped
5 Radijska kontrola konfigurirana kao STOP
6 Radijska kontrola konfigurirana kao AUX1 **
Konﬁguraci’ja 7 Ne upotrebljava se
Ich naredbe treceg 9 - - — - -
radijskog kanala 8 Radijska kontrola konfigurirana kao AUX11 ** (samo s ekspanzijskom karticom)
9 Radijska kontrola konfigurirana kao AUX2 **
10 Ne upotrebljava se
Konfiguracija 1 Ne upotrebljava se
Hch naredbe Zetvrtog > Naredba konfigurirana kao OBAVIJESNO SVJETLO
Iskog 12 Naredba aktivira svjetlo s bistabilnom logikom. Najmanje jedan pomocni izlaz mora biti namjesten kao
obavijesno svjetlo.
Konfiguracija 0 Izlaz konfiguriran kao monostabilan radijski kanal
{ALH pomocnog izlaza 6
2‘;)(2} 1 Izlaz konfiguriran kao SCA, Zaruljica otvorenih vrata.
Konfiguracija
oo izl
2RUH pomognog izlaza 0 2 Izlaz konfiguriran kao naredba OBAVIJESNO SVJETLO.
26-27
3 Izlaz konfiguriran kao naredba OSVJETLJENJE PODRUCJA.
4 Izlaz konfiguriran kao STUBISNO SVJETLO.
5 Izlaz konfiguriran kao ALARM.
6 Izlaz konfiguriran kao TREPERECE SVJETLO.
7 Ne upotrebljava se
B 8 Ne upotrebljava se
. Konfiguracija - -
Samo s ekspanzij- A pomoénog izlaza 9 Izlaz konfiguriran kao Maintenance
skom karticom {ORLH AUX 10. 3 - -
22.23 . 10 Izlaz konfiguriran kao TREPERECE SVJETLO i MAINTENANCE.
1 Ne upotrebljava se
12 Ne upotrebljava se
13 Izlaz konfiguriran kao status zatvorenih vrata
14 Izlaz konfiguriran kao bistabilan radijski kanal
15 1zlaz konfiguriran kao vremenski reguliran radijski kanal
16 Izlaz konfiguriran kao status otvorenih vrata
0 1zlaz je konfiguriran za 12V elektri¢nu blokadu hvatanjem.=—==.
1 Izlaz je konfiguriran za 12V magnetnu elektri¢nu blokadu.===. Maks. 0,5 A
Isklju¢ivanje nije aktivno uz ovu postavku.
Samo s ekspanzij- | H Vrsta blokade. 0 2 Izlaz je konfiguriran za 24 V elektri¢nu blokadu hvatanjem.=—==.
skom Karticom toc 28-29 - i ~ —
3 zlaz je konfiguriran za 24 V magnetnu elektri¢nu blokadu.===. Maks. 0,25A
Isklju¢ivanje nije aktivno uz ovu postavku.
4 Blokada za vucu
Maks.: 1 A tijekom 1's, 0,2 A za ostatak manevra.
A - Lozinka nije obvezna za pristup programskim izbornicima
B - Omogucuje radijsko spremanje daljinskih upravljaca.
Rad u ovom nacinu obavlja se u blizini upravljacke ploce i ne zahtijeva fizicki pristup:
- Redom pritisnite skrivenu tipku i normalnu tipku (T1-T2-T3-T4) daljinskog upravljaca koji je vec spre-
mljen u standardnom nacinu rada preko radijskog izbornika.
0 - Pritisnite unutar 10 sekundi skriveni klju¢ i normalnu tipku (T1-T2-T3-T4) odasiljaca za memoriranje.
Prijamnik izlazi iz nacina programiranja nakon 10 sekundi: vrijeme mozete iskoristiti za unos ostalih
novih odasiljaca, ponavljanjem prethodnog koraka.
C - Omogucuje bezi¢no automatsko dodavanje ponovnih reprodukcija.
Omogucuje dodavanje programiranih reprodukcija (Replay) u memoriju prijamnika.
D - Parametri plo¢e mogu se uredivati preko mreze U-link.
1 A - Trazi se unos lozinke za pristup programskim izbornicima. Zadan je password 1234.
Prok LEL Namjeétzgr!je 0 Nema promjene u ponasanju funkcija B - C - D iz logicke postavke 0.
: razine zastite 2 Ne upotrebljava se
A -Trazi se unos lozinke za pristup programskim izbornicima.
Zadan je password 1234.
3 B - Onemogucuje se bezi¢cno memoriranje daljinskih upravljaca.
C - Onemogucuje se automatski unos preko radija reprodukcija.
Funkcija D ostaje nepromijenjena u odnosu na funkciju 0.
A -Trazi se unos lozinke za pristup programskim izbornicima.
Zadan je password 1234.
4 B - Onemogucuje se bezi¢no memoriranje daljinskih upravljaca.
C - Onemogucuje se bezi¢no automatsko dodavanje reprodukcija.
D - Onemogucuje se moguénost izmjene parametara kartice preko mreze U-link.
Daljinski upravljaci memoriraju se samo u odgovarajucem radijskom izborniku.
0 SLAVE standard: kartica prima i komunicira naredbe/dijagnostiku/itd.
Serijski nacin rada 1 MASTER standard: kartica Zalje naredbe za aktiviranje (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) ostalim karticama.
'y on (Utvrduje SLAVE nasuprotnih krila u lokalnoj mrezi: kartica je slave u nekoj mreZi nasuprotnih krila bez inteligentnog
5Er WAL NodE konfiguraciju kartice 0 2 modula. (sl. E)
u priklju¢ku mreze
pried FT). 3 MASTER nasuprotnih krila u lokalnoj mrezi: kartica je master u nekoj mrezi nasuprotnih krila bez inteligen-
= tnog modula. (sl. E)
AddrESS Adresa 0 [ Identificira adresu kartice od 0 do 119 u lokalnoj mrezi BFT.

(vidi odlomak OPCIJSKI MODULI U-LINK)
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PRIRUCNIK ZA UGRADNJU
X o stan- | Oznacite .
Logika Definicija o obavljeno Opcije
namjestanje
EFrRFF « L (DhE Predtreperenje o 0 Predtreperenje iskljuceno.
PrEFLRSH 1D semafora 1 Crvene zaruljice trepere tri sekunde pri pokretanju manevra.
EFAFF ¢ L (DhE stal 0 Crvene Zaruljice isklju¢ene kada su vrata zatvorena.
) on ) talno crveno 0
rEd LANP ALLAYS svjetlo 1 Crvene Zaruljice uklju¢ene kada su vrata zatvorena.
on

(**) Aktivno je samo ako je izlaz konfiguriran kao monostabilan radijski kanal, obavijesno svjetlo, osvjetljenje podru¢ja, stubisno svjetlo, bistabilan radijski kanal ili vremenski reguliran

radijski kanal.

TABLICA ,,C” - IZBORNIK RADIO (-Ad )

Logika Opis

Add ! Dodaj 1ch tipku odabranu tipku pridruzuje naredbi prvog radijskog kanala

Adde Dodaj 2ch tipku odabranu tipku pridruzuje naredbi drugog radijskog kanala.

Add3 Dodaj 3ch tipku odabranu tipku pridruzuje naredbi treceg radijskog kanala.

AddH Dodaj 4ch tipku odabranu tipku pridruzuje naredbi cetvrtog radijskog kanala.
Ukloni popis

cAnc ALL é POZOR! Iz memorije prijamnika potpuno uklanja sve pohranjene daljinske upravljace.

Uklanja pojedinacni daljinski upravlja¢

cAnc Uklanja daljinski upravljacu (ako je onemogucena reprodukcija). Za odabir daljinskog upravljaca koji valja obrisati zapisite polozaj ili pritisnite
tipku na daljinskom upravljacu koji valja obrisati (prikazuje se polozaj).
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